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Manualis rendszerek

Automata rendszerek az intralogisztikaban
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Teljeskori megoldas a Jungheinrichtol

Teljesen
INEES S % automata
H. Jungheinrich & Co. NS i | -Ameise” (AGV)

Maschinenfabrik i et induktiv
/ megvezetéssel

Az elsé teljesen automata
rendszer szallitopalygkkal és
felrakogépekkel

12010

T oo Automata
- = f_ r [T S8 m jiwmm szlkfolyosds targonca
A e o 5T VINA
b auaedl L4 [ 4 ! 1 - :
. : bemutatasa bemutatasa

N

2014 2018 2021
I

I w " . -~
n Alapitas: Jungheinrich - Nagy teljesitményi __ AMR-ek integralasa az arculus

Logistiksysteme GmbH Bk Mini-Load System
g bemutatasa

GmbH felvasarlasaval

Automata rendszerek az intralogisztikaban




Jungheinrich portfolio
Mobile Robots

Sziikfolyosés Magas emelésii gépek
alkalmazas

,Robotics-to-Goods”

Talajszintii
anyagmozgatas

,underload Transport”
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Felhasznalasi lehet6ségek

A fo alkalmazasi teruletek tobbek kozott a belso szallitasi feladatok:

Szallitépalyak/gyarté gépek kiszolgalasa

= Szallitas az arubeérkezési terlletrdl és az
aru kiadasi teruletre

= Nagy tavolsagu szallitasok

= Gyartd / munkaallomasok kiszolgalasa

= Talajszintl tombaos tarolas, és
allvanyrendszer kiszolgalasa

= Teruletek 0sszekotese
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Lézernavigacio

A lézernavigacio mikodése 360° -os szenzor mez6
' — ——

» A mikodeési teruleten a reflektorok rogzitett, jol lathaté pontokra vannak felszerelve
(példaul falak, épuletoszlopok vagy allvanyok).

» Ezeket bemérik és helyzetuk rogzitésre kerul a layout-on

= Az AGV forgd navigacios szenzora érzékeli a reflektorok altal keltett visszaver6dé N ,
|ézersugarat, és igy kiszamitja a jarmud pontos helyzetét -~ - -
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A lézernavigacio elényei

= Nagyon megbizhato és biztonsagos

= A koOzlekedési utvonalak és allomasok gyors és rugalmas adaptalasa a meglévé
reflektor kdrnyezetben

» A kornyez6 teruleten szerkezeti atalakitasra nincs szukség

= Legnagyobb pontossag a foldmérék altal bemért fix navigacios reflektoroknak
koszonhetben - kilonosen a teherszallitas soran
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Mindent a biztonsag érdekében.

A Mobile Robot-ok atfogé biztonsagi

rendszerrel rendelkeznek:

= Biztonsagi és figyelmeztetési mezd hajtas . i
iranyban

= Biztonsagi és figyelmeztetési mez6 teher
iranyban is lehetséges

= Akadalyérzékelés, automatikus fékezés
kanyarodas kozben, oldalvédelem

=  Minden szenzor mez6 sebesség fliggden

valtozo
= Kilonbozé érzékelémezdbk a kiilonb6zé =
menetirdnyokban e 0 [
= Opcionalis érzékel6fiiggony a biztonsagi e |
2 : . , - ] o Ey 1D
érzékel6 szintje feletti akadalyok észleléséhez =g Jo=
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Ujdonsag — Utkozésvédelem 3D-Kameraval SICK safeVisionary?2

Nagy felbontasu

Védelem megemelt
objektumfelismerés

targyak ellen

etrofit Iehetc’iéég
meglévo AGV-khez
(Plug&Play)

Nincs utkozés
ujrainditaskor
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Energiaellatas

Igényre szabottan... ... biztonsagos technolégiaval

= Akkumulatorcsere
= Automata vagy manualis akkumulator toltés
= Automata koztes toltés

=  Olomsavas akkumulatorok
= Lithium-lon technologia

VEINRICN
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AGV koncepcio

Rendszer konfiguracié — Osszekapcsolt rendszer

Ethernet/LAN

» Stand-alone rendszer*, vagy
= AGV rendszer az Ugyfél felsébb IT rendszeréhez

kapcsolva, jarmivekkel, vizualizaciéval és perifériakkal
*Késbbb 6sszekapcsolt rendszerré alakithato!
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AGV system server

Rendszer
vizualizacio

Automata rendszerek az intralogisztikaban

Internet

Vizualizacios
szoftver

Q Nyomdgombok . Kapuk
x Szenzorok Ii Lampak
7 Automata L szalitopaylak
toltés I
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Referenciak

Iparag: élelmiszeripar

Az ugyfél igényei

Uzemen beliili szallitasi feladatok megoldasa magasraktari

szallitopalyak kozott

Alkalmazottak munkaterheinek csokkentése
Jungheinrich megoldas

8 db ERC 215a

Automata toltés

Logistics interface kapcsolat az ERP rendszerhez
Ugyfél eldnyei

Az ateresztOképesség novelése,

Standardizalt szallitasi feladatok atvétele

a raktari személyzet tehermentesitése

Video elérheté a Jungheinrich YouTube csatornajan: LINK
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https://www.youtube.com/watch?v=s25Jh4Eyb-I
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Referenciak

Iparag: csomagoléanyag gyartas

Az ugyfél igényei
Uzemen belili szallitasi feladatok megoldasa
Alkalmazottak munkaterheinek csokkentése
Jungheinrich megoldas
5db ERC 215a és 1 db EKS 215a
Automata toltés
839 db talajszintli tarhely és egy gravitacios gorg6s allvany kezelése
Logistics interface kapcsolat az ERP rendszerhez
Kulonb6z6 meéretl egységrakomanyok szallitasa
Kapcsolat a csomagologép szallitopalyajaval
8 db raklap adagolé gép kiszolgalasa
Ugyfél eldnyei
Az ateresztOképesség novelése,
a termelés hatékonysaganak novelése
a raktari személyzet tehermentesitése

Video elérheté a Jungheinrich YouTube csatornajan: LINK
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https://www.youtube.com/watch?v=cyTR6XeHShQ&t=2s

Referenciak

Iparag: Gyogyszergyartas

Az ugyfél igényei
Uj késztermékraktar épitése
Alkalmazottak munkaterheinek csokkentése
Jungheinrich megoldas
3 db EKX 516a, onboard toltével aramsines rendszerhez
9 munkafolyosé, 6sszesen ca. 6000 EUR rakat tarhely
Raklapos szallitépalya rendszer PLC vezérlés, vizualizacio

3 toltéallomas aramsinnel
Area Access Control felugyeleti rendszer
Jungheinrich WCS standard interfésszel az ugyfel WMS
rendszeréhez
Liftallvany, manualis targoncak
Ugyfél eldnyei
a termelés hatékonysaganak novelése
a raktari személyzet tehermentesitése

Automata rendszerek az intralogisztikaban
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VNA AGV raktar

Automata rendszerek az intralogisztikaban
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Uj Mobile Robot generacié

SOTO - Autonom lada kezelo és szallité robot

e
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Kivalé manéverezhetéség 1.65 m-es VDA standard dobozméretek kezelése
minimalis folyosészélességhez (300x200, 400x300, 600x400 mm)

Ki,- és betarolas 0,4-t6l 1.6 m-es Egyszerre maximum 24 taroldlada
magassagig szallitasa 45 lada/ora teljesitményig

Felhasznalas: KANBAN folyamatok automatizalasa

- e AWy T =) =
- s = Ll

Automata rendszerek az intralogisztikaban
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Uj Mobile Robot generacié

Alap adatok EAE 212a

Teherbiras 1.200 kg

Sebesség max. 6 km/h

Villahossz 1335 mm

Gép méretei 1,766 x 790 x 1,339
Akkumulator Li-lon

Emelés 250 mm

Szallithatd . L
rakalptipusok EUR vagy szabvanyos ipari
Hajtas koncepcio Két iranyu

Elényok

= Integracio: A célérzékelés felismeri a nem pontosan a helyén 1évé raklapokat
» Rugalmassag: Autonom akadalykikeruilés emberi beavatkozas nélkul
» Skalazhatosag: Kiegészité eszk6zok nélkuli navigacio

Automata rendszerek az intralogisztikaban 16
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