
Autonomous Mobile Robot arculee S

L’automatisation 
PLUS AGILE 
QUE JAMAIS



SOLUTION DE TRANSPORT 
intelligente et dynamique.

L’Autonomous Mobile Robot arculee S, compact et  
maniable, constitue la solution optimale pour l’underload 
transport rapide et sûr de supports de charge et de palettes 
dans votre entrepôt. Un concept de charge innovant 
avec la technologie lithium-ion et la charge intermédiaire 
automatique vous garantit un niveau de disponibilité élevé.

Les meilleures conditions  
pour travailler en toute sécurité.
Afin de travailler en toute sécurité dans l’environnement homme-

machine, l’Autonomous Mobile Robot arculee S est équipé 

d’un concept de sécurité à 360°.

• Fiabilité et stabilité maximales des processus grâce à la 

fonction de détection automatique des supports de charge 

développée par Jungheinrich.

• Possibilité d’analyse et d’optimisation continues du système 

pendant l’exploitation.

Performances et efficacités optimales.
L’Autonomous Mobile Robot arculee S augmente l’efficacité de 

votre automatisation, offre une augmentation de la productivité 

allant jusqu’à 30 % et un suivi continu des processus logistiques 

automatisés.

• Niveau de disponibilité élevé grâce à la fonction de charge 

intermédiaire automatique.

• Évolutivité simple pour une grande flexibilité de votre flotte.

• Empreinte physique extrêmement réduite pour sa catégorie 

de charge.

Solution de transport flexible  
pour tous les secteurs.
L’Autonomous Mobile Robot arculee S, facile à utiliser, vous 

offre des solutions automatisées : comme solution autonome, 

comme système intégré ou connecté à votre système global.

• Intégration simple du système grâce à l’interface standardisée 

VDA 5050.

• Possibilités d’applications variées grâce aux deux 

configurations : transport avec des supports de charge ou 

transport de palettes.

Optimisez dès maintenant vos processus logistiques  
avec un Autonomous Mobile Robot arculee S.
La solution intelligente pour améliorer la dynamique de votre entrepôt.
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