Mobil robot teher alatti szallitas

Teherbiras: 1300 kg
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Autonom mobil robot

Maximalis teljesitmény az automatizalt raklapszallitasban.

A kompakt, fordulékony arculee M autoném mobil robot tokéletes valasztas a raklapszallitas automatizalasahoz, példaul a raktarak
6sszekotésénél, ill. a gyartérendszerek ellatdsanal. Az arculee M késziilék nagy, 1300 kg-os teherbirdssal, kivalé stabilitasaval és
optimalis helykihasznaldsaval gy6z meg. A sokoldalti backpack- és dllomasopcidk lehetévé teszik a kiilonbdz8 méretl és iranyu
egységrakomany képz6 eszkdzok felvételét.

A 360°-0s biztonsagi érzékel6kkel, valamint a megbizhatd terhelésérzékeléssel és -felligyelettel felszerelt késziilék lehetdvé teszi
az ember és a gép kozotti zékkendmentes egylttmikédést. Az autondm funkcidk, példaul a jeldlés nélkili navigacié vagy az
akadalykikertilés minden alkalmazasnal garantalja a rugalmassagot és a strapabirast. A nagy teljesitményd litiumion-akkumulator
koztes toltéssel is gyorsan tolthetd, igy azonnal ismét hasznalatra kész.

Az arculee M integralt rendszerként is hasznalhaté intelligens flottamenedzsmenttel, csatlakoztatva a Jungheinrich Logistics
Interface-en keresztil, ill. a standard VDA-5050 interfészen keresztiil az ligyfél teljes rendszeréhez.

VDA 5050 — kompatibilitas

VDA A Jungheinrich mobil robotok kompatibilisek a VDA 5050 szabvannyal, és
szabvanyositott interfésszel vannak felszerelve a vezérlérendszerrel folytatott

5050 kommunikaciéhoz. Ez lehetdvé teszi a mobil robotok hasznalatat gyartétél
fliggetlen vezérlérendszerekkel.

El6nydk attekintése

Teher alatti, rugalmas szallitasi megoldas 1300 kg terhelésig és 2,1 m tehermagassagig.

Kompakt kivitel az optimalis helykihasznalasért és manéverezhetiségért.

Szabvanyositott teljes kéri megoldasok minden ismert raklaphoz és racsos taroléhoz.

Intelligens személy- és szallitasi biztonsag, TUV tandsitvannyal.

Egyszer( folyamat- és rendszerintegracio.



Jungheinrich arculee M

Hatékonysag.

Maximalis teljesitmény a
hatékony autondm mobil
robottal.

A szallitasi folyamatok automatizalasa az arculee
M robot segitségével gyors
hatékonysagndvekedést tesz lehetdvé kiemelt
megbizhatdsaggal és az anyagdramlds
zdkkenémentes nyomon kdvethetéségével.

Kategodriaelsd szallitasi teljesitmény

+ Meggy6z6 dinamika nagy terhek
és nagy tehermagassagok esetén
is.

+ Optimalizalt utvonalvezetés
intelligens flottamenedzsmenttel.

Kompakt kialakitas

«+ Feltlinden kis fizikai helyigény a
sajat kategdriajaban.

+ Minimalis helyigény a sajat tengely
korili elfordulasnak
kdszdnhetden.

Magas szintii rendelkezésre allas

+ Automatikus koztes toltési funkcid
a gazdasagos 24 6ras
alkalmazasokhoz.

+ Maximdlis lizemid6 a
folyamatoptimalizalt toltési
idéknek koszdnhetben.

Biztonsag.

Kivalo feltételek a biztonsagos
munkaveégzéshez.

Az arculee M autondm mobil robot gyorsan és
megbizhatéan navigal a szamara kijeldlt
teriileteken beliil, és maximalis biztonsagot nyuijt
mind az ember, mind a gép szamara.

360°-0s biztonsagi érzékelérendszer

+ Ateljes kérvonalat figyelg,
kifinomult 360°-ban felligyeld
biztonsagi koncepcidval az
Uizemeltetés mind az ember, mind
a gép szamadra biztonsagos.

Biztonsagos teherkezelés

+ Azintelligens terhelésérzékelés és
helyzetfelligyelet garantalja a
biztonsagos szallitast.

Kibovitett autonom funkciok

« Akorvonal- és jeldlésalapu
navigacié kombinacidja minden
alkalmazashoz megfelel.

- Nagyobb autondmia és
rugalmassag az akadalykikerilés
funkcidval (opcid).

Rugalmassag.

Autondm mobil robot az On
Uzletmenetére szabva.

A sokoldalu arculee M tokéletes kiegészitést kinal
az On tizemen beliili szallitasi folyamatainak
optimalizalasara. A napi hasznalat soran lenylig6z6
kénny( kezelhetdsége és szamos intelligens
kiegészitd funkcidja.

Sokoldalu alkalmazasi lehetéségek

+ Aleggyakoribb teherhordozé
eszkozok (pl. euroraklap, GMA raklap
stb.) szallitdsa szabvanyositott
Backpack-kel és ataddallomasokkal.

« Osszekottetés a magasraktar és a
gyartdsor kozott.

+ Aruk rendelkezésre bocsatasa az
atadoallomasokon ergonomikus
munkavégzési magassagban.

Egyszerii méretezhetdség

« Gyors, rugalmas lehetdség flottaja
bévitéséhez.

+ Tovabbi targoncak problémamentes
integracidja a mar miikodé
rendszerekbe.

Rugalmas rendszerintegracio

+ Rugalmas rendszerintegracio a
Jungheinrich logisztikai interfész és
a szabvanyositott VDA-5050
interfész segitségével.

+ Vegyes, mas mobil robotokkal
egylttes lizemre is alkalmas.



Modellek attekintése

Az On alkalmazasanak megfeleld modell:

Név Teherbiras/teher Emelési magassag (max.) Haladasi sebesség teher nélkiil Teljes magassag

arculee M 1300 kg 90 mm 7,92 km/h 345 mm




Jungheinrich Hungaria Kft.

2051 Biatorbagy
Vendel Park, Tormasrét u. 14

Tanusitvannyal rendelkez6 német gyarak
Telefon: +36 23/531500 Norderstedtben, Moosburgban, 150 9001
Telefax: +36 23/531501 Landsbergben és az alkatrészellats- SO 14001

kdzpont Kaltenkirchenben.

A Jungheinrich targoncak megfelelnek az C €
www.jungheinrich.hu eurdpai biztonsagi kivetelményeknek.

JUNGHEINRICH

info@jungheinrich.hu
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