Mobilni robot pro automatizovany
sklad s uzkymi ulickami

Vyska zdvihu: 11000-13000 mm / Nosnost: 1400-1600 kg

DJUNGHEINRICH



Vykonny systém

Ke zpracovani skladovacich procest ve velkych vyskach.

Nase vykonné a modularni modely EKXa jsou mobilni roboti, vyvinuti na bazi nasich osvédcenych elektrickych
vychystavacich vysokozdviznych vozikli / vysokozdviznych vozikl pro tfistranné zakladani EKX. Model EKXa se vyznacuje
nejvyssim vykonem ve vyskach zdvihu az 13 000 mm a nastavuje latku pro automatizované sklady s uzkymi ulickami.

Systém je vybaven pohonem 80 V a synchronnim reluktan¢nim motorem, ktery je bezudrzbovy a dosahuje tak zcela novych
meéritek vykonnosti pfi soucasné nizké spotrebé energie. Diky volitelnému integrovanému nabijeci, trolejovému napajeni a
sbéraci proudu je systém vybaven k vyuziti v rezimu 24/7. Volitelny 360° bezpecnostni senzorovy systém umozriuje pouzivat
EKXa v otevieném, neoploceném skladu s uzkymi ulickami. Volitelné vybaveni ,Detekce palet a volného prostoru” muze byt
pouzito k automatizaci stavajicich skladovych regalt ve skladech s uzkymi ulickami dosud obsluhovanymi rucné.

Diky praxi ovéfenému indukcnimu vedeni v kombinaci s transpondéry RFID je mozné dosazeni presné polohy u skladoveho
mista a automaticky pfechod do jiné ulicky. Vyuzitim volitelného vybaveni pro postupnou automatizaci mate otevifenou
cestu k procesum ve skladu s maximalni disponibilitou, efektivitou a vykonem.

Prehled vyhod

e MozZnosti postupné automatizace

¢ 360° bezpecnostni senzorovy systém pro pouziti v otevieném skladu s uzkymi
ulickami

e Detekce palet a volného prostoru pro obsluhu stavajicich skladovych regala ve
skladech s uzkymi ulickami dosud obsluhovanymi ru¢né

o Volitelny integrovany nabije¢ pro provoz 24/7
e Planovani, realizace a poprodejni podpora od jediného dodavatele



Vas mobilni robot Jungheinrich

Efektivita

Maximalni vykon
s nejefektivnéjsSimi
reSenimi automatizace.

Vysoky vykon pro vysoky regal. Diky
synchronnimu reluktanc¢nimu
motoru s minimalni udrzbou a
pohonem 80 V.

Propracovany standardni vozik jako
zaklad
Zakladni regalovy zakladac EKX
konstrukcni fady 5.

e V kombinaci s propracovanymi
bezpecnostnimi systémy a
komponentami pro automatizaci
a navigaci.

Efektivni technologie pohonu a

vybaveni

e Pohon 80 V.

e Bezudrzbovy synchronni
reluktanéni motor.

e (Ctecka RFID k urceni polohy
v uzkeé ulicce.

e Patentované uzite¢ného
spousténi a brzdéni pro
maximalni rekuperaci energie pfi
pouziti.

e Volitelné vybaveni palubni
nabijeckou, proudovou kolejnici a
sbéracem proudu pro efektivni
vyuziti v rezimu 24/7.

Automatizace skladu

e Detekce palet a volného prostoru
pomoci kamerové a senzorové
technologie umoznuje
automatizaci stavajicich
skladovych regalu ve skladech
dosud obsluhovanych ru¢né.

Bezpecénost

Nejlepsi predpoklady pro
bezpeénou praci.

Spolehlivé komunikace' Pomoci Wi—

ridicimi systémy.

Bezpecnost procesu ve skladu

e Spolehliva technologie
indukniho vedeni pro
bezpec¢nou jizdu kdykoliv a
kamkoliv ve vasem skladu.

e Komunikace voziku
s nadfazenymi fidicimi a vodicimi
systémy pomoci WLAN.

Ve mate pod kontrolou z fidiciho
stanovisté automatického voziku

e Zobrazeni viech informaci
tykajicich se voziku pomoci
grafickeé vizualizace na fidicim
stanovisti bezpilotniho
prepravniho systému.

e Vedle toho lze také pro dany
systéem implementovat a aktivovat
funkce podle specifickych
projektovych pozadavku.

360° bezpecnostni senzorovy
systém

e |nteligentni usporadani skeneru
ochrany osob na EKXa umoznuje
360° bezpecnost. Diky tomu lze
EKXa pouzivat v
automatizovaném skladu s
uzkymi ulickami bez nutnosti
oploceni a AAC.

* Vhodna vystrazna a ochranna
pole zajistuji kontrolované
brzdéni a bezpecné zastaveni
pred prekazkami v jizdni draze.

Individualita

Reseni k zavedeni
automatizace je stejné
individualni, jako vase
podnikani.

Vitejte v budoucnosti. Nabizime vam
osvédcené sériove voziky jako zaklad
pro vasi automatizaci.

Presna navigace

e Na milimetr presné polohovani
voziku a bfemen u definovanych
stanic.

e |ndividualni navrh a realizace pro
dany projekt a prostredi.

Moznostl postupné automatizace
e Postupna automatizace pro
budouci vybaveni vaseho skladu
s uzkymi ulickami.

e Systém warehouseNAVIGATION
k pfesnému zajizdéni a polohovani
na skladové misto pro ulevu fidice.

e V pfipade vyuziti
poloautomatického systému
warehouseNAVIGATION je
dosazeno zvyseni vykonu prekladky
025%.

e V plné automatickém rezimu je
realizovano samostatné
manévrovani a jizda v ulickach
skladu tak, aby byla spolehlive
splnéna prislusna uloha prepravy a
naskladnéni.

e Komunikace voziku s nadfazenymi
fidicimi a vodicimi systémy pomoci
WLAN.



Prehled modelu

Vhodny model pro vase pouziti:

Nazev Nosnost/naklad Vy3ka zdvihu (max.) Rychlost pojezdu bez
nakladu

EKX 514a 1400 kg 11000 mm 10,5 km/h

ERC 2a 1600 kg 12000 mm 12 km/h

ERC 2a 1600 kg 13000 mm 12 km/h

Jungheinrich (CR) s.r.o.

Vyrobni zavody v némeckych méstech

Modletice 101 Norderstedt, Moosburg a Landsberg jsou

251 01 Ricany stejné jako centrum originalnich |39 %001
dhradnich dilt v Kaltenkirch

Telefon +420 313 333 111, 333 il

certifikovany.

Fax +420 313 333 777
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