Mobilais robots automatizetam
augstplauktu noliktavam

Celsanas augstums: 11000-13000 mm / Kravnesiba: 1400-1600 kg

DJUNGHEINRICH



Darba rukis

Noliktavas darba uzdevumu izpildei liela augstuma.

Musu jaudigie modularas uzbuves EKXa parliecina ka Mobile Robot jeb mobilie roboti, kas izgatavoti uz musu parbaudita
elektriska komplektétaja/trispuséja krautnotaja EKX bazes. EKXa izcelas ar maksimalu jaudu lidz 13 000 mm augstuma un
nosaka jaunus standartus automatizétajas Sauro eju noliktavas.

Aprikojuma ar 80 voltu piedzinu un sinhrono reaktivo elektrodzinéju, kuram nav javeic apkope, tas sasniedz gluzi jaunas
jaudas dimensijas, vienlaikus samazinot energijas patérinu. Opcionali iebuvéjot borta ladétaju, stravas sliedi un stravas
nonéméju, to var teicami sagatavot 24 stundu izmantoSanai 7 dienas nedéla. Papildaprikojuma pieejamie 360° drosibas
sensori lauj EKXa izmantot valéjas, nenorobezotas Sauro eju noliktavas. Ar opcionalo paleSu un brivo vietu noteikSanas
funkciju iesp&jams automatizét sSauro eju noliktavas esosos plauktus, kuri lidz Sim bija apkalpojami manuali.

Pateicoties realos darba apstaklos izméginatajai induktivajai vadibai apvienojuma ar RFID transponderiem, tiek nodrosinata
preciza pozicionéSana pie precu uzglabasanas vietas, ka arl automatiska eju maina. lzvéloties pakapenisku automatizaciju,
JUs varat realizét noliktavas procesus ar maksimalu pieejamibu, efektivitati un veiktspgju.

Visas prieksrocibas isuma

e Pakapeniska automatizacija

360° droSibas sensori ekspluatacijai valéjas Sauro eju noliktavas

PaleSu un brivo vietu noteik$ana eso$o plauktu apkalposanai manualas Sauro
eju noliktavas

Opcionals borta ladétajs 24 stundu izmantosanai 7 dienas nedéla

Planos$ana, realizacija un pécpardoSana no viena razotaja



Jusu Jungheinrich Mobile Robot

Efektivitate

Maksimala veiktspéja ar
efektivakajiem
automatizacijas
risinajumiem.

Neiztrukstoss paligs augstplauktu
noliktava: pateicoties sinhronam
reaktivajam elektrodzinéjam, kam

nav javeic apkope, un 80 voltu
piedzinai.

Uz pilnveidota standarta iekravéja

bazes

® Ka bazes transportlidzeklis
izmantots 5. sérijas augstplauktu
krautnotajs EKX.

e Kombinacija ar visaptverosu
drosibas sistému un
automatizacijas un navigacijas
komponentiem.

Efektiva piedzinas tehnologija un

aprikojums

e 80 voltu piedzina.

® Bezapkopes sinhronais reaktivais
elektrodzinéjs.

e RFID lasitaji pozicijas noteikSanai
Sauras ejas.

® Patentéta kravas nolaiSana un
bremzésana maksimalai energijas
rekuperacijai darba laika.

e Opcionals aprikojums, kas ietver
borta ladétaju, stravvadu un
stravas nonémeéju efektivai
izmantosanai 24 stundas diena un
7 dienas nedéla.

Esosa noliktavas aprikojuma

automatizacija

e PaleSu un brivo vietu noteikSana
ar kameru un sensoriem lauj veikt
eso$o, manuali apkalpojamo
plauktu automatizaciju.

Drosiba

Vislabakie priek$noteikumi
droSam darbam.

Uzticama komunikacija: izmantojot
bezvadu tiklu (WLAN), iekravéjs
sazinas ar svarigakajam vadibas
sistémam.

Procesu dro$iba noliktava

e Uzticama induktivas vadibas
tehnologija vienmér drosai
brauk$anai jebkura noliktavas
zona.

e |ekraveja komunikaciju ar augstak
pakartotam vadibas sistémam
nodrosina WLAN.

Spéja kontrolét visus procesus ar
AVT vadibas pulti

e \isas informacijas paradisana par
iekravéju, vizualizéjot to grafiski
AVT vadibas pultl.

e Konkrétajam klientam izstradatas
individualas funkcijas atkariba no
projektam specifiskajam prasibam
iesp&jams ipasi integrét un
aktivizét attiecigaja sistéma.

360° drosibas sensori

e Cilvéku aizsardzibas skeneru
inteligents izvietojums EKXa
iekravéja sniedz 360° drosibu.
Tadéjadi EKXa automatizéta Sauro
eju noliktava var izmantot bez
zonas norobezosanas un bez
zonas piekluves kontroles.

e Atbilstosas bridinajuma un
aizsardzibas zonas nodrosSina
kontrolétu bremzésanu un drosu
apstasanos pirms cela esoSiem
Skérsliem.

Individualitate

Automatizacijas risinajums,
kas ir tikpat individuals ka
Jusu bizness.

Sveicam nakotné: piedavajam Jums
parbauditu un uzlabotu tehniku ka bazi
JUsu automatizacijai.

Preciza navigacija

e Milimetros preciza iekravéju un
transportéjamo kravu
pozicionésana definétajas vietas.

e Projektam un videi specifiskas
koncepcijas izstrade un realizacija.

Pakapeniska automatizacija

e Seciga automatizacija Jusu Sauro
eju noliktavas progresivai
apriko$anai.

e “warehouseNAVIGATION" precizai
piebrauksanai un pozicionésanai
uzglabasanas vieta, kas atslogo
vaditaju.

e Daléjas automatizacijas gadijuma ar
“warehouseNAVIGATION" tiek
panakts parkrausanas jaudas
palielinajums par 25 %.

¢ Pilnigas automatizacijas apstaklos
dinamiska manevrésana pa
noliktavas ejam lauj drosi izpildit
uzticétos transportésanas un
noliktavas darba uzdevumus.

e l|ekravéja komunikaciju ar augstak
pakartotam vadibas sistemam
nodrosina WLAN.



Modela parskats

Jusu lietojumprogrammam piemérots modelis:

Nosaukums letilpiba / slodze Pacel3anas augstums Brauk3anas atrums bez
(maks.) kravas

EKX 514a 1400 kg 11000 mm 10,5 km/h

EKX 516ka 1600 kg 12000 mm 12 km/h

EKX 516a 1600 kg 13000 mm 12 km/h

SIA Jungheinrich Lift Truck
Ritausmas iela 23

Riga, LV-1058 Sertificétas ir Vacijas razotnes
Latvija Norderstedte, Mosburga un Landsberga, |50 9001
Telefons +371 67 813 913 ka ari masu rezerves dalu centrs  1SO 14001

Kaltenkirhené.

Fakss +371 67 813 911

riogngnenmcny JUNGHEINRICH
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