Robot mobilny do zautomatyzowanej
pracy w waskich korytarzach
roboczych

Wysokosé podnoszenia: 11000-13000 mm / Udzwig: 1400-1600 kg

DJUNGHEINRICH



Wydajny wozek

Do sktadowania na duzych wysokosciach.

Nasze wydajne i modutowe wozki EKXa doskonale sprawdzajg sie jako roboty mobilne. Powstajg na bazie naszego
akumulatorowego wozka systemowego do kompletacji z obrotowg karetkg widet EKX. Wozek EKXa odznacza sie
maksymalng wydajnoscig przy wysokosci podnoszenia do 13 000 iwyznacza nowe standardy w zautomatyzowanym
magazynie z waskimi korytarzami roboczymi.

Urzadzenie jest wyposazone w naped 80 Vibezobstugowy reluktancyjny silnik synchroniczny, dzieki czemu zapewnia
wyjgtkowg wydajnosc przy jednoczesnej redukcji zuzycia energii. Dzieki opcjonalnemu wbudowanemu prostownikowi oraz
szynie pradowej i odbierakowi pradu jest doskonale przystosowane do pracy przez 24 godziny na dobe. Opcjonalny system
czujnikow bezpieczenstwa 360° umozliwia uzytkowanie EKXa w otwartym, nieogrodzonym magazynie z waskimi
korytarzami roboczymi. Opcjonalny sensor zajetosci miejsca paletowego pozwala zautomatyzowac istniejgce regaty w
obstugiwanych wczesniej recznie magazynach z waskimi korytarzami roboczymi.

Sprawdzone w praktyce prowadzenie indukcyjne w potgczeniu ztransponderami RFID umozliwia precyzyjne
pozycjonowanie w miejscu sktadowania oraz automatyczng zmiane korytarza. Opcja stopniowej automatyzacji otwiera
mozliwosci usprawnienia procesow magazynowych przy zapewnieniu maksymalnej dostepnosci wozkow i efektywnosci
pracy.

Korzysci

¢ Mozliwosc¢ stopniowej automatyzaciji

¢ Czujniki bezpieczenstwa 360° do stosowania w otwartych magazynach z
waskimi korytarzami roboczymi

e Sensor zajetosci miejsca paletowego do obstugi istniejgcych regatéw w recznie
obstugiwanych magazynach z waskimi korytarzami roboczymi

« Wybudowany prostownik (opcja) do pracy przez 24 godziny na dobe
¢ Planowanie, realizacja i obstuga serwisowa od jednego dostawcy



Panstwa robot mobilny Jungheinrich

Wydajnosé

Maksymalna wydajnosc¢
dzieki efektywnym
rozwigzaniom
automatyzacyjnym.

Wysoka efektywnosc podczas
obstugi regatéw wysokiego
sktadowania: dzieki
bezobstugowemu synchronicznemu
silnikowi reluktancyjnemu

i napedowi 80 V.

Konstrukcja oparta na wysokiej

jakosci wozkach standardowych

e Urzadzenie podstawowe: wozek
wysokiego sktadowania EKX serii
5

« W potaczeniu z komponentami
bezpieczenstwa, automatyki
i nawigacji.

Efektywna technika napedu i
wyposazenie podnoszace
wydajnosc¢

e Naped 80 V.

e Bezobstugowy synchroniczny
silnik reluktancyjny.

e Czytnik RFID do okreslania
pozycji w waskim korytarzu
roboczym.

¢ Opatentowany odzysk energii
przy opuszczaniu i hamowaniu.

e Opcjonalnie wbudowany
prostownik i szyna pragdowa do
efektywnej pracy w trybie 24/7.

Automatyzacja w istniejgcych

magazynach

e Sensor zajetosci miejsca
paletowego za pomoca kamery i
czujnikow umozliwia
automatyzacje istniejgcych
regatow obstugiwanych recznie.

Bezpieczenstwo

Najlepsze warunki do
bezpiecznej pracy.

Niezawodna komunikacja: wozek
komunikuje sie z systemem
zarzadzania za posrednictwem sieci
Wi-Fi.

Bezpieczenstwo procesow w

magazynie

* Niezawodna technika
prowadzenia indukcyjnego
zapewniajgca bezpieczng jazde
w kazdym miejscu w magazynie.

o Wodzek komunikuje sie z
nadrzednym systemem
zarzadzania za posrednictwem
sieci WLAN.

Wszystko pod kontrolg — dzieki

panelowi kontrolnemu AGV

e Panel kontrolny AGV wyswietla
wszystkie najwazniejsze
informacje dotyczace pracy
automatycznych wozkow
systemowych.

e Funkcje mozna tatwo dopasowac
do aktualnych potrzeb klienta
i wymagan projektow.

Czujniki bezpieczenstwa 360°

* Inteligentne rozmieszczenie
systemu ochrony osob na EKXa
umozliwia bezpieczenstwo 360°.
Dzieki temu EKXa mozna uzywac
W zautomatyzowanym
magazynie z waskimi korytarzami
roboczymi bez ogrodzenia i
kontroli dostepu obszaru.

e (Odpowiednie pola ostrzegawcze
i ochronne zapewniajg
kontrolowane hamowanie i
bezpieczne zatrzymanie przed
przeszkodami na torze.

Indywidualnosé

Rozwigzanie tak
indywidualne jak Panstwa
dziatalnosé.

Rozwigzania zorientowane

na przysztosc: Baze naszych
automatycznych rozwigzan tworzg
sprawdzone i wydajne urzgdzenia
standardowe.

Precyzyjna nawigacja

Wysoka precyzja umozliwia bardzo
doktadne pozycjonowanie wozkow
oraz transportowanych tadunkow
wzgledem predefiniowanych
lokalizacji sktadowania.

Koncepcja i realizacja dostosowana
do wymagan projektu i srodowiska.

Mozliwos¢ stopniowej automatyzaciji

Stopniowa automatyzacja pozwala
na tatwe doposazenie magazynu
W przysztosci.
warehouseNAVIGATION do
precyzyjnego pozycjonowania
wozkow i transportowanych
tadunkow wzgledem
predefiniowanych miejsc
sktadowania — by odcigzy¢
operatora.

Potautomatyzacja

z warehouseNAVIGATION
przyczynia sie do zwiekszenia
zdolnosci przetadunkowej o 25%.
W trybie petnej automatyzacji
wozki samodzielnie poruszajg sie
w korytarzach magazynowych

w celu niezawodnego wykonania
przydzielonych zadan
transportowych.

Wdzek komunikuje sie z
nadrzednym systemem zarzgdzania
za posrednictwem sieci WLAN.



Przeglad modeli

Wtasciwy model dla Panistwa aplikacji:

Nazwa Udzwig / tadunek
EKX 514a 1400 kg
EKX 516ka 1600 kg
EKX 516a 1600 kg

Jungheinrich Polska Sp. z 0.0.

ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ozarow Mazowiecki
PL1130082801

telefon +48 22 332 88 00

fax +48 22 332 88 01

infolinia 0801 300 801

info@jungheinrich.pl
www.jungheinrich.pl

Wysokosé podnoszenia
(maks.)

11000 mm

12000 mm

13000 mm

Predko$¢ jazdy bez tadun-
ku

10,5 km/h

12 km/h

12 km/h

Niemieckie zaktady produkcyjne w
Norderstedt, Moosburgu i Landsbergu

oraz nasze Centrum Czesci Zamiennych 180 9001
w Keltenkirchen posiadaja certyfikaty

JUNGHEINRICH

1SO 14001

ISO.
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