Mobil robot automata magasraktari
geép

Emelési magassag: 11000-13000 mm / Teherbiras: 1400-1600 kg

DJUNGHEINRICH



EKX 514a / 516ka / 516a
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EKX BR 5 07 2015



VDI tablazat Kiallitas: 05/2024

T T
111 Gyarto (réviden) Jungheinrich
112 1 Agyarto tipusjeldlése EKX 514a ’ EKX 516ka ‘ EKX 516a
o FEE Meghajtas Elektromos
=o 1 1
N L | Kezelés automata
g 114 | Kezelé
1 1
% 1.5 | Teherbiras/teher Q kg 1400 ’ 1600
1 1
i /1.6 | Tehersulypont tavolsag [ mm 600
‘18 ' Tehertavolsag x  mm 445
19 Tengelytav y mm 1840 1950 2220
1 1
T T
1211 | Sajat témeg (akkumulatorral egyutt) kg 6350 6750 7900
X
$ 122 Tengelyterhelés teherrel eléUhatul kg 5720/1880 | 6190/2060 | 6590 /2810
2 i i
1 1
39 PER Tengelyterhelés teher nélkul eldl/hatul kg 3850 / 2500 3980 /2770 4480 / 3420
1 1
1 1
— }
IS 131 | Kerekek besthane
0O
S 132 Kerékméret, eldl @ 380 x 192
2 133 | Kerékméret, hatul @ 400 x 160
~ 1 1
[0} 1 1
E 135 | Kerekek szdma eldl/hatul (x= hajtott kerek) 2/ 1x
1 1
T T
' 4. ' Emeldoszlop szerkezeti magassaga mm
142 ! Emeldoszl kezeti aga (hl) hi 2955
E 4.4 E Emelési magassag (h3) h3  mm 3500
o 145 | Emel6oszlop szerkezeti magassaga kiemelt helyzetben (h4) h4 mm 6050
o) 1 1
% 1420 | Géptest hossza villatdig 2 mm 3379 3489 3759
~a I 1
€ | 4.211 Teljes szélesség bl mm 1210
E‘ ! : s/
<< 422 | Villamérete o/ MM 50 x 120 x 1200
1 1
E 431 E Szabadmagassdg teherrel az emeléoszlop alatt ml mm 80
1432 Szabadmagassag a tengelytav kdzepén m2 mm 80 ‘ - 80
1 1
T T
- 151 ! Haladasi sebesség teherrel/teher nélkul km/h 10,5/10,5 ‘ 12 /12
c
"g ¥ E 5.10 E Uzemi fék regenerativ
= = 1 1
‘G 8 1 1
2 [ 1
T 1511 1 Rogzitéfek elektromos rugderdétarolas
'— 1 1
——
- 16.2 | Emelébmotor, teljesitmény S3-nal kW 25
O ®©
‘g T 163 ' Akkumuldtor a DIN 43531/35/36 szerint 3PzS 465 ’ 4 P75 620 ‘ 6 P25 930
O 1
g E : 6.4 E Akkumulator feszlltség/ névleges kapacitas \ 80
=< 2 1 1
% . 1 6.5 | Akkumulator tomege kg 1238 ’ 1558 2178
1 1
T T
181 | Vezérlés tipusa AC szinkronmotor
S E 10.5 E Kormanyzas kivitele elektromos
s
110.7 | Kezeld filénél mért zajszint az EN12053 szerint dB (A) 64
! |
1 1
- Ez a tipuslap a VDI 2198 el&irdsai szerint kerult kiallitasra és csak a standard gép technikai adatait tartalmazza. Eltéré kerekek, mas emelészerkezet,
kiegészitd berendezések, stb. mas értékeket adhatnak.




Jungheinrich Hungaria Kft.

2051 Biatorbagy Tanusitvannyal rendelkez6 német gyarak

Vendel Park, Tormasrét u. 14 Norderstedtben, Moosburgban,  sg 9001
) Landsbergben és az alkatrészelldtd-  1SO 14001

Telefon: +36 23/531 500 kézpont Kaltenkirchenben.

Telefax: +36 23/531 501

ricaingnanvcni, JUNGHEINRICH
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