Mobilni robot za avtomatsko VNA
skladisce

Dvizna viSina: 11000-13000 mm / Nosilnost: 1400-1600 kg

DJUNGHEINRICH



EKX 514a / 516ka / 516a
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EKX BR 5 07 2015



Razpredelnica VDI

Izdaja: 05/2024

T T
111 Proizvajalec (kratko poimenovanje) Jungheinrich
112 Tipska oznaka EKX 514a ‘ EKX 516ka ‘ EKX 516a
% FEE Pogon Elektro
o 1 1
g 14 | Upravjanje Avtomatika
1 1
.5 115 | Nosilnost/obremenitev Q kg 1400 ‘ 1600
e} l 1
% 116 | Oddaljenost tezisca bremena c mm 600
E 18 E Oddaljenost bremena X mm 445
/1.9 | Medosna razdalja y mm 1840 1950 2220
1l l
T T
1211 ! Lastna teza (vkljucno z baterijo) kg 6350 6750 7900
o E 2.2 E Osna obremenitev z bremenom spredaj/zadaj kg 5720 /1880 6190 / 2060 6590 / 2810
’5 l 1
S
1 2.3 1 Osna obremenitev brez bremena spredaj/zadaj kg 3850/ 2500 3980 /2770 4480/ 3420
1 1
1 1
o 1 }
N 131 I Kolesa Besthane
o
-§ E 3.2 E Velikost koles spredaj @ 380 x 192
< 133 | Velikost koles zadaj @ 400 x 160
wn 1 1
[0} 1 1
o 35 | Kolesa, stevilo spredaj/zadaj (x = gnano kolo) 2/ 1x
x 1 1
T T
142 ! Visina teleskopa (spuscene vilice) (h1) hl mm 2955
144 1 Dvig (h3) h3  mm 3500
o 145 | Vigina iztegnjenega teleskopa (h4) h4 mm 6050
w 1 1
£ 1420 | Dolzina vkijuéno s hrbtiscem vilic 2 mm 3379 3489 3759
w 1 1
S 14211, Celotna sirina bl mm 1210
g ! i s/
O 422 | Mererogliev vilic o/ MM 50 x 120 x 1200
1 1
E 4.31 E Oddaljenost od tal z bremenom pod teleskopom ml mm 80
1432 Oddaljenost od tal na sredini med osema m2 mm 80 ‘ - 80
1 1
T T
— 51 !Hitrost voznje z bremenom/brez bremena km/h 10,5/10,5 ‘ 12/12
o v
= :g E 5.10 E Delovna zavora Regenerativno
RN
8 IS 1511 | Parkirna zavora Elektricna vzmetna zavora
N |
} }
- 6.2 | Dvizni motor, mocC pri S3 kW 25
O ®©
‘g T 163 ' Baterjapo DIN 43531/35/36 3 P25 465 ‘ 4 P25 620 ‘ 6 P25 930
O 1
o E 164 Napetost baterije, nazivna kapaciteta \ 80
£8
& © 165 | Tezabaterie kg 1238 ‘ 1558 2178
1 1
T T
181 | Nacin krmiljenja voznje AC sinhronska reluktanca
° . 10.5 . Izvedba krmiljenja Elektricno
g |
6 I I
1 1
110.7 1+ Hrupnost po EN 12053, ob voznikovem usesu dB (A) 64
1 1
1 1
1 1

- Ta tipski list po direktivi VDI 2198 navaja samo tehni¢ne vrednosti standardnega vozila. Odstopajoca oplasc¢enja, drugi teleskopi, dodatne naprave
ipd. imajo lahko drugac¢ne vrednosti.




Jungheinrich, d.o.o.

Korenova cesta 11, 1241 Kamnik

Telefon:

Centrala 01 561 04 80 Certificirane so nemske proizvodne

Prodaja 01 561 04 85 lokacije v Norderstedtu, Moosburgu in

Najem 01 561 04 90 Landsbergu, ravno tako distribucijski ::g 1923;1

. center originalnih rezervnih delov v
Serw;Ol ggl 04995 Kaltenkirchnu.
Faks 01562 17 7

ricaingrenrchs JUNGHEINRICH
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