Transpalette électrique
EJE M13 / M15

Hauteur de levée: 120 mm / Capacité de charge: 1300-1500
kg
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EJE M13 / M15




Tableau VDI

02/2025

T
| Fabricant (désignation

=
[N

Jungheinrich

T
1
i 1 abrégee)
1 1
| | EJE M13 EJE M13 (550 x 1 EJE M15 | EJE M15 EJE M15 (550 x 1 EJE M15
1.2 | Code type du fabricant (540 x1 | 150) avec fonction | (540x1 | (540x1 | 150) avec fonction (670x1
! ! 150) de pesage 000) 150) de pesage 000)
E 13 E Entrainement Electrique
%E 1.4 E Commande Accompagnant
v 15 i Capacité de charge/charge | Q kg 1300 1500
1 1
1 1 .
16 ! D|st§nlce du centre de c mm 600
i | gravité de la charge
1 1
i1g 1 Distancedutalon de X mm 914 894 764 914 894 764
! ! fourche a l'axe essieu avant
119 | Empattement y mm 1212 1062 1212 1062
1 1
T T
1214 1 Poids propre (batterie kg 219 224 219 224 219
| 1 comprise)
1 1
1 1 .
1pp 1 Chargesuressieu avec kg 703/ 816 735/ 809 700 /1019 730 /1014 700 / 1019
i | charge a l'avant / a l'arriére
B! :
(ol 1
o [l
1 1
| ' Charge sur essieu sans
! 2.3 y charge altavant/a liariere kg 166 /53 176 / 68 166 / 53 176 / 68 166 /53
: I
1 1
1 1
t t
'31 ! Pneus TPU/PU
” E 32 E Taille des roues AV ©210x70
2133 | Taille des roues AR @80x70
c 1 1
O34 | Roues supplémentaires 2 x @80x40
S~ 1
w0 1 s .
g '35 ! F’{oqers, nor‘qbre a lAavant /a 1x+2/4
3 ! larriere (x=a entrainement)
o
E 3.6 EVoie avant b10 mm 460
137 i Voie arriére bil mm 368
1l 1l
T T
144 levée (h3) h3  mm 120
E E Hauteur de la poignée du
4.9 1 timon en position de hi4 mm 740 /1190
: | conduite min. / max.
1 1
1 1
1415 Halutc-.jur des bras porteurs h3 mm 85 90 85 90 85
! ! baisseés
E 4.19 E Longueur totale 1 mm 1585 1605 1435 ‘ 1585 1605 1435
1 1
o420 |Ltongueurtalondefourche |\, 435 455 435 455 435
o | compris
1 1
g | 4.21.1 | Largeur totale bl mm 650 670
'O 1 1
un | . . s/ 55 x 172 x 55x172 x | 55x 172 55 x 172 x
g : 4.22 : Dimensions des fourches e/l mm 1150 60 x 182 x 1150 1000 < 1150 60 x 182 x 1150 1000
‘7) 1 1
2 . »
© 405 |Ecartementexterieurdes |5 o, 540 550 540 550 670
< | fourches
Q. i
1432 Garde au sol centre m2 mm 35
] | empattement
1 1
! ' Largeur d'allée de travail
14.34.1 1 (palette 1000 x 1200 Ast  mm 1643 1663 1493 1643 1663 1493
H | transversale)
1 1
i | Largeur d'allée (palette
1 4.34.2 1 800x1200 dans le sens de la | Ast  mm 1843 1863 1693 1843 1863 1693
: : longueur)
1435 | Rayon de braquage Wa mm 1357 1207 1357 1207
1 1




T
' Vitesse de traction avec /

EN12053, oreille cariste

T
<
©
g { ol | sans charge km/h 29
1 1
O [ .
‘*a;’ 52 ! V;;tesse de levée avec / sans m/s 0,05/ 0.06
ol | charge
(o8 ) R
3 ! 53 ! Vitesse de descente avec / - 0.04/0.02
0! ] sans charge
>
g: " Capacité de franchissement
258 | max. des pentes avec / sans % 6/16
B ! charge
Q
© 1510 | Frein de service électrique
ML 1
T T
(03 ! ' Moteur de traction,
3 61| puissance 52 60 min kw !
= 1
o 1
O  Moteur de levee,
*3 i 62 | performance pour S3 kw 12
(O8] 1
D! 63 | Batterie selon DIN hon
“E) ! ’ ! 43531/35/36
Q! 1 . .
Z)‘: 6.4 :Tenspn’de ba_tterle/ v/ An 2450
Pl | capacité nominale
1 1
065 ! Poids de la batterie kg 15
S
g, ' Consommation d'énergie
"3 | 5 . selon cycle VDI Lt O
[ON
‘8 | 661 | Consommation d'énergie KWh/h 016
S, 77 | seloncycle EN ’
q) 1 1
- .
o ' Equivalent CO2 selon
= 6.6.2 ' EN16796 kg/h 0.1
1 1
T T
| 8.1  Type d.e commande de BLDC: courant continu sans balais
| 1 conduite
: |
1 1
.
(0] 1 1
5
3 .
<107 | Niveau sonore selon dB (A) 64
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

Cette fiche technique selon la directive VDI 2198 n'indique que les valeurs techniques du chariot standard. D'autres bandages, d'autres mats, des

dispositifs supplémentaires, etc. peuvent donner lieu a d'autres valeurs.

T T
11 | Fabricant (désignation abrégée)

112 E Code type du fabricant

Jungheinrich

EJE M15 (670x1 150)

1.3 i Entrainement Electrique
1 1
@ .14  Commande Accompagnant
[@)} 1 [l
v |15 | Capacité de charge/charge Q kg 1500
1 1
116 | Distance du centre de gravité de la charge c mm 600
1 1
! 18 ! Distance du talon de fourche a l'axe essieu avant X mm 914
| 19 | Empattement y mm 1212
1 1
T T
12.1.1 ! Poids propre (batterie comprise) kg 219
E 2.2 E Charge sur essieu avec charge a l'avant / a l'arriére kg 700 /1019
I |
” 1 1
° i
e} 1 1
o 1 [l
123 | Charge sur essieu sans charge a l'avant / a larriére kg 166 /53
! |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1




dispositifs supplémentaires, etc. peuvent donner lieu a d'autres valeurs.

T
'31 ! Pneus TPU/PU
” E 3.2 E Taille des roues AV ©210x70
& 133 | Taille des roues AR @80x70
: 1 1
O 134 | Roues supplémentaires 2 x @80x40
~ 1 1
& 135 | Roues, nombre alavant/ & larriére (x=a entrainement) 1x+2/4
5 1 1
QC:) 3.6 | Voieavant b10 mm 460
1 1
137 Voiearriéere bll  mm 368
1 1
T T
144 | Levée (h3) h3  mm 120
E 49 E Hauteur de la poignée du timon en position de conduite min. / max. h14 mm 740 /1190
E 4.15 E Hauteur des bras porteurs baissés h13 mm 85
© 1419 | Longueur totale 1 mm 1585
o 1 1
g 1420 | Longueur, talon de fourche compris 12 mm 435
1 1
3 14211 | Largeur totale bl mm 670
C | I
g | 4.22 | Dimensions des fourches s/e/l. mm 55 x 172 x 1150
C 1 1 ,
UE) 1425 | Ecartement extérieur des fourches b5  mm 670
= 1 1
[a) 14.32 | Garde au sol centre empattement m2 mm 35
E 4.34.1 E Largeur d'allée de travail (palette 1000 x 1200 transversale) Ast  mm 1643
E 4342 E Largeur d'allée (palette 800x1200 dans le sens de la longueur) Ast  mm 1843
8 1435 | Rayon de braquage Wa mm 1357
1 1
C T T
g 5.l ! Vitesse de traction avec / sans charge km/h 5/5
:o: E 52 E Vitesse de levée avec / sans charge m/s 0,05/0,06
8 153 | Vitesse de descente avec / sans charge m/s 0,04 /0,02
1 1
% 5.8 | Capacité de franchissement max. des pentes avec / sans charge % 6/16
3 |
> I 1
o 1 [
) 1 1 . . . .
2 ! 5.10 ! Frein de service électrique
% I |
E 1 1
(- t
% ! 6.1 ! Moteur de traction, puissance S2 60 min kw 1
9]
o] E 6.2 E Moteur de levée, performance pour S3 kW 12
)
€ 163 | Batterie selon DIN 43531/35/36 non
QL 1 1
§ 6.4 | Tension de batterie / capacité nominale V / Ah 24 /50
0 1 1
~ 65 | Poids de la batterie kg 15
] 1 1
8— 16.6 | Consommation d'énergie selon cycle VDI kWh/h 0,32
=
‘qu'; E 6.6.1 E Consommation d'énergie selon cycle EN kWh/h 0,16
T 1662 | Equivalent CO2 selon EN16796 kg/h 01
1 1
- T T
9] . .
ks E 8.1 E Type de commande de conduite BLDC: cours:l;i(;ontmu sans
2
1 1
1 1
17, 1 1
g | :
"5 1 1
< 1107 | Niveau sonore selon EN12053, oreille cariste dB (A) 64
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

- Cette fiche technique selon la directive VDI 2198 n'indique que les valeurs techniques du chariot standard. D'autres bandages, d'autres mats, des

Avec l'option silentDRIVE (pas possible avec la fonction de pesage) :
— N° VDI 3.3 : roue porteuse : @ 85 x 32 mm.




— N°VDI 4.22 : dimensions des fourches : e = 150 mm.

— N° VDI 4.25 : écartement extérieur des fourches : b5 = 520 mm.

— N°VDI 5.2 : vitesse de levée avec / sans charge : 0,034 / 0,04 m/s.

— N° VDI 5.3 : vitesse de descente avec / sans charge : 0,04 / 0,02 m/s.
— N° VDI 6.2 : moteur de levée, performance pour S3: 0,8 kW.

— N° VDI 10.7 : niveau sonore selon EN12053, oreille cariste : 60 dB (A).




Les usines de production de Norderstedt

1SO 9001

et Moosburg en Allemagng §9nt 1SO 14001
certifiées.
Les matériels Jungheinrich sont

conformes aux normes européennes de c €
sécurité

JUNGHEINRICH
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