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Mobile Robot para aplicacoes em
altura
ERC 213a / 217a

Elevacdo: 3100-4400 mm / Capacidade de carga: 1300-1700 kg

DJUNGHEINRICH



ERC 213a/ 217a
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ERC 213a/ 217a

ERC 213a

Mastro de elevagéo duplo ZT

ERC 217a

Mastro de elevagédo duplo ZT

Elevacg&o (h3)

3100 mm
3800 mm
4400 mm
Elevag&o (h3)

2840 mm
3540 mm

Altura com mastro
de elevagao
recolhido (h1)
2150 mm

2500 mm

2750 mm

Altura com mastro

de elevagdo
recolhido (h1)

2150 mm
2500 mm

Elevacdo livre (h2)

200 mm
200 mm
200 mm
Elevagdo livre (h2)

200 mm
200 mm

Altura com mastro de
elevagdo estendido (h4)
3625 mm

4325 mm

4925 mm

Altura com mastro de
elevacdo estendido (h4)
3495 mm

4195 mm




Tabela VDI Verséo: 03/2025

T
112 | Designacdo do modelo pelo fabricante ERC 213a ’ ERC 217a
» 13 Tragado Elétrico
© | 1
-E 1.4 ' Modo de operagdo Sistema automatico
K2 |
% ! 15 ! Capacidade de carga/carga Q kg 1300 ‘ 1700
g E 1.6 E Distancia do centro de gravidade da carga [ mm 600
© 1.8 | Distancia entre o eixo da roda e a face do garfo X mm 659
/1.9 | Distancia entre eixos y mm 1496
1 1
T T
1211 | Peso do equipamento (incluindo bateria) kg 1410 1460
%) E 2.2 E Peso por eixo com carga a frente/atras kg 1060 / 1650 1080/ 2080
g 1
123 | Peso por eixo sem carga a frente/atras ki 985/ 425 1000 / 410
9 g
1 1
! !
'31 | Pneus Poliuretano (PU)
I I
2 3.2 Dimenséo do pnevu, dianteiro @ 230 x77
wv
g E 3.3 E Dimenséo do pneu, traseiro @ 85x 110 ‘ @ 85 x 85
L
H 3 3.4 3 Rodas adicionais @ 140 x 54
°
c% 135 Rodas, numero a frente/atras (x = ndo motrizes) Ix+1/2 ‘ Ix+1/4
I 1
/3.7 | Distancia entre centro do rasto dos pneus, atras bll mm 400
l l
T T
4.2 | Altura com mastro de elevacdo recolhido (h1) hl mm 2075
1421 1 Altura total h15 mm 2285
144 | Elevagio (h3) h3  mm 3100 2840
I 1
§ 145 | Altura com mastro de elevagdo estendido (h4) h4 mm 3650 3520
— 1 1
3 1415 | Altura dos garfos, em baixo h13 mm 90
Q
I 1
g 1419 | Comprimento total 1 mm 2393
w0 I 1
$ 1420 | Comprimento, incluindo parte posterior do garfo 2 mm 1158
I 1
g 1 4.21.1 | Largura total bl mm 965
I 1
1 4.22 ' Dimensbes do garfo s/e/l mm 56 x 185 x 1235
1425 | Distancia fora-a-fora do garfo b5 mm 570
1432 | Altura acima do solo no centro da distancia entre eixos m2 mm 28 ‘ 20
! 1
T T
o 51 ! Velocidade de marcha com/sem carga km/h 9/9 ‘ 717
g
g | 1
é 15.10 | Travéo de servico regenerativo
5 1 1
a |
} }
- 8 /6.1 | Motor de tragdo, poténcia S2 60 min kW 3,2 2.8
O E I 1
£ 0 16.2 | Motor de elevagdo, poténcia a S3 kW 3
T @
TG 63 | Bateriasegundo DIN 43531/35/36 B3 PzS
1 1
5 ©
% g 164 Voltagem da bateria/ capacidade nominal V / Ah 24 | 375
I 1
= 2 6.5 | Peso da bateria kg 273
! !
T T
181 ! Tipo de controle de direcdo AC speedCONTROL
0w 1
9 | |
8 110.7 | Nivel de pressdo sonora de acordo com EN12053, tubo do motorista dB (A) 64
I I
I I
| |
1 1

- Esta ficha técnica estd em conformidade com as regras VDI 2198 e somente menciona valores técnicos para equipamento standard. Pneus fora
do standard, mastros diferentes, equipamentos adicionais etc. podem produzir outros valores.

- 4.2.1: com opgdes adicionais (por exemplo, carregamento automatico, Floor-Spot, dete¢do de obstaculos elevados) h15 +100 mm.
- 5.1: no funcionamento manual 3,0 km/h. Velocidades de marcha na diregdo da carga: max. 5,4 km/h (1,5 m/s).




- 5.1: no ERC 213a com pacote de equipamento Efficiency 7,0/7,0 km/h
- 6.1: no ERC 213a com pacote de equipamento Efficiency: 2,8 kW




Jungheinrich Portugal

Equipamentos de Transporte, Lda.
Delegacao Sul - Tel. Geral 219 156 060

Delegacdo Norte - Tel. Geral 252 249 010

Servigo Aluguer
Nacional 21 915 6070 As fabricas de producdo alemas em

Norderstedt, Moosburg e Landsberg sdo |50 9001
certificadas, bem como o nosso Centro  1SO 14001

Servico Pds-Venda de Pegas em Kaltenkirchen.

Nacional 21 915 6060

JUNGHEINRICH
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