Akumulatorowy czterokotowy wézek
widtowy

Wysokosé podnoszenia: 2020-7000 mm / Udzwig:
1600-2000 kg
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EFG 316-320

Wysokos$é Wysokos$é Wolny skok Wysoko$¢  Pochyt
podnoszenia (h3) wodzka z (h2) wodzka z masztu
EFG 316k, EFG 316 masztem masztem przéd /
ztozonym (h1) wysunietym tyt
(h4)
3000 mm 2060 mm 150 mm 3590mm  7/6°
3100 mm 2110 mm 150 mm 3690 mm 7/6°
3300 mm 2210 mm 150 mm 3890 mm 717°
Podwaojny maszt ZT 3500 mm 2310 mm 150 mm 4090 mm  7/7°
3700 mm 2410 mm 150 mm 4290 mm 717°
4000 mm 2560 mm 150 mm 4590 mm 717°
4500 mm 2810 mm 150 mm 5090 mm 7/7°
2900 mm 1965 mm 1375 mm 3490 mm 7/6°
3100 mm 2065 mm 1475 mm 3690mm  7/6°
3180 mm 2105 mm 1515 mm 3770 mm 717°
Podwdjny maszt ZZ 3300 mm 2165 mm 1575 mm 3890 mm 7/7°
3500 mm 2265 mm 1675 mm 4090 mm  7/7°
3700 mm 2365 mm 1775 mm 4290 mm 717°
4000 mm 2515 mm 1925 mm 4590 mm  7/7°
4250 mm 1975 mm 1385 mm 4840 mm  7/4°
4400 mm 2025 mm 1435 mm 4990 mm 714°
4640 mm 2105 mm 1515 mm 5230 mm  7/5°
4700 mm 2125 mm 1535 mm 5290 mm 715°
4800 mm 2165 mm 1575 mm 5390 mm  7/5°
Potréjny maszt DZ
5000 mm 2235 mm 1645 mm 5590 mm  7/5°
5500 mm 2415 mm 1825 mm 6090 mm 7/5°
6000 mm 2585 mm 1995 mm 6590 mm  7/5°
6500 mm 2765 mm 2175 mm 7090 mm  7/5°
7000 mm 2935 mm 2345 mm 7590 mm 715°
Wysokosé Wysokosé Wolny skok Wysokos¢  Pochyt
podnoszenia (h3) wozka z (h2) wodzka z masztu
EFG 318k, EFG 318, EFG 320 masztem masztem przéd /
ztozonym (h1) wysunietym tyt
(h4)
2020 mm 1577 mm 150 mm 2632 mm 715°
3000 mm 2067 mm 150 mm 3612 mm 7/6°
3100 mm 2117 mm 150 mm 3712 mm 7/6°
3300 mm 2217 mm 150 mm 3912 mm 7177
Podwaojny maszt ZT
3500 mm 2317 mm 150 mm 4112 mm 717°
3700 mm 2417 mm 150 mm 4312 mm 717°
4000 mm 2567 mm 150 mm 4612 mm 7177
4500 mm 2817 mm 150 mm 5112 mm 717°
2900 mm 1972 mm 1330 mm 3542 mm 716°
3100 mm 2072 mm 1430 mm 3742 mm 7/6°
3180 mm 2112 mm 1470 mm 3822 mm 717°
Podwadjny maszt ZZ 3300 mm 2172 mm 1530 mm 3942 mm 717°
3500 mm 2272 mm 1630 mm 4142 mm 717°
3700 mm 2372 mm 1730 mm 4342 mm  7/7°

4000 mm 2522 mm 1880 mm 4642 mm 717°




Potréjny maszt DZ

4250 mm
4400 mm
4640 mm
4700 mm
4800 mm
5000 mm
5500 mm
6000 mm
6500 mm

7000 mm

1982 mm
2032 mm
2112 mm
2132 mm
2172 mm
2242 mm
2422 mm
2592 mm
2772 mm
2942 mm

1340 mm
1390 mm
1470 mm
1490 mm
1530 mm
1600 mm
1780 mm
1950 mm
2130 mm
2300 mm

4892 mm
5042 mm
5282 mm
5342 mm
5442 mm
5642 mm
6142 mm
6642 mm
7142 mm
7642 mm

7/6°
7/16°
715°
7/5°
715°
7/5°
71/5°
7/5°
715°
7/5°
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Dane techniczne wedtug VDI

T T
i 12 ' Typ EFG 316k ‘ EFG 316 | EFG 318k ‘ EFG 318 ’ EFG 320
E 13 E Naped akumulatorowy
g 114 i Obstuga wozka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
o 1 1
2115 | UdZwig / tadunek Q kg 1600 ’ 1800 ‘ 2000
[GH 1
l@ 1.6 | Odlegtos¢ érodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
1 1
= 1.8 , Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 344 364
1 1
119 Rozstaw osi kot y  mm 1400 1508 1400 1508
1 1
T T
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 2994 2965 3159 3130 3290
1 1
! ! . . . . 3995/ 4033/ 4437 |
: 2.2 : Nacisk na o$ z tadunkiem przod / tyt kg 599 53> 4413 / 546 493 4753/ 537
1 1
T
ﬁ 1 1
q).l 1
O | 1362/ 1474 | 1399/ 1512/
E 2.3 E Nacisk na 0$ bez tadunku przod / tyt kg 1632 1491 1760 1618 1503 /1787
| i
1 1
1 1
} }
p Sl | Ogumienie Superelastyczne (SE)
2132 Wymiary kot, przod 18x7-8 ’ 200/ 50-10
©
N133 | Wymiary kot, tyt 16 x 6-8
el I
Q135 | Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2x/2
§ 1 1
5,36 | Rozstaw kot, przod b10 mm 904 | 914
~
o |
“‘6 1 1
X | 37 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 830
| |
} }
141 ! Pochyt masztu przdd / tyt a/k ° 7/6
142 Wysokose wozka z masztem ztozonym (hi) hl  mm 2060 ‘ 2067
143 Wolny skok (h2) h2  mm 150
1 1
144 Wysokos$¢ podnoszenia (h3) h3  mm 3000
1 1
145 Wysokos¢ wozka z masztem wysunietym (h4) h4 mm 3590 | 3612
1 1
147 | Wysokos$¢ daszka ochronnego (kabina) h6 mm 2040
1 1
1 4.8 | Wysokos¢ fotela h7  mm 920
1 1
1412 | Wysokosc zaczepu h10 mm 410
1 1
14.12.1 ' 2. wysokos¢ zaczepu mm 580
>E 4.19 E Dtugosc catkowita 11 mm 3144 3252 3164 3272
.g 1420 Dtugosc korpusu wozka 12 mm 1994 2102 2014 2122
§‘: 4211 | Szeroko$¢ catkowita bl mm 1060 1120
1 1
1 1
1 1 f . s/ 40 x 100 x
: 4.22 : Wymiary widet o/ MM 40 x 80 x 1150 1150
1 1
1 4.23 | Karetka widet ISO 2328, klasa A,B 2A
1 1
' 4.24 1 Szerokosc karetki widet b3  mm 980
E 4.31 E Przeswit pod masztem z tadunkiem ml mm 97 105
1432 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 100
1 1
1 1 . s
4341 Szerokosc Akorytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 Ast  mm 3407 2530 3427 3550
i | poprzecznie)
1 1
1 1 &~
4342 Szerokpsc korytarza roboczego (paleta 800x1200 Ast  mm 2603 3729 3623 3749
! d wzdtuz)
1435 | Promien skretu Wa mm 1859 1985 1859 1985
1 1




E 4.36 E Najmniejsza odlegtos¢ od punktu obrotu b13 mm 498 562 498 562
\ \
E 51 E Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 17 /17
E 52 E Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,51/0,74 0,46 /0,74 0,4/0,63
E 53 . Predkoé¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,55/ 0,55
E 5.5 ' Sita ciagu z tadunkiem N 2150 ’ 2100 2000
@E 56 E Maks. sita ciagu z tadunkiem / bez tadunku N 13000 / 11900 1122520000/ 152550000/ 11223(?(?0/
8 i 57 i Za(:jzl:fjé pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez % 73/123 7/115 6.2/10,7 | 59/105 577104
| I
i 58 i g:Zk:é(iSer;oéé pokonywania wzniesier z tadunkiem / % 27/30 27,33 25/ 29 25 /32 24 /31
'59 ! Przyspieszenie z tadunkiem / bez tadunku s 571752 58/52 59/55
E 5.10 E Hamulec roboczy elektryczny / mechaniczny
E 6.1 E Silnik jazdy, S2 60 min kW 4,5
1611 2. Silnik jazdy, S2 60 min kw 45
E 6.2 E Silnik podnoszenia, S3 kW 11,5
6.3 | Akumulator wg DIN 43531/ 35/ 36 DIN 43531 A
= E 6.4 E Pojemnosé¢ akumulatora (znamionowa) V/Ah | 48/625 | 48/750 48 /625 48 /750
é E 6.5 E Masa akumulatora kg 855 1025 855 1025
E 6.6.1 E Zuzycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 3,9 4,1 4,5
E 6.6.2 E Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kag/h 21 2,2 2,4
167 Zdolnos¢ przetadunkowa t/h 12 124 138
E 6.8.1 . Zuzycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowej kWh/h 4,9 54 55
E 8.1 E Rodzaj sterowania jazda Impuls / AC
E 10.1 E Cisnienie robocze dla osprzetu bar 230
E 10.2 E Ilos¢ oleju dla osprzetu l/min 27
é’ i 107 i E]caz;oor:r:ybgiNalzzeggsakustycznego przy uchu operatora dB (A) 67
e
110.8 ' Zaczep, rodzaj i typ wg DIN DIN 15170 H
.

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

- 6.6.1: 60 cyKkli roboczych/h
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PL1130082801 Niemieckie zaktady produkcyjne w
telefon +48 22 332 88 00 Norderstedt, Moosburgu i Landsbergu 150 9001
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fax +48 22 332 88 01 w Keltenkirchen posiadaja certyfikaty 180 14001
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