Akumulatorowy podnosnikowy wozek
widtowy z funkcja dodatkowego

uniesienia ramion podporowych
ERD 120 / 220

Wysokos$é podnoszenia: 1500-2905 mm / Udzwig: 2000 kg

H|ION

technology JUNGHEINRICH
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ERD 120 / 220




ERD 120 / 220

Wysokosc Wysokos¢ wozka Wolny skok (h2)  Wysoko$é
podnoszenia (h3) Zz masztem wozka z
ERD 120, ERD 220, ERD 220 drivePLUS ztozonym (h1) masztem
wysunigtym
(h4)
1660 mm 1306 mm 100 mm 2115 mm
2010 mm 1481 mm 100 mm 2465 mm
Podwdjny maszt ZT 2100 mm 1526 mm 100 mm 2555 mm
2560 mm 1756 mm 100 mm 3015 mm
2900 mm 1926 mm 100 mm 3355 mm
2500 mm 1706 mm 1250 mm 2956 mm
Podwaojny maszt ZZ
2900 mm 1906 mm 1450 mm 3356 mm
1500 mm 1921 mm 1468 mm 1953 mm
Pojedynczy maszt E 1660 mm 2081 mm 1628 mm 2113 mm
2100 mm 2521 mm 2068 mm 2553 mm
2050 mm 1213 mm 100 mm 2513 mm
2350 mm 1313 mm 100 mm 2813 mm
Potrojny maszt DT
2500 mm 1363 mm 100 mm 2963 mm

2905 mm 1498 mm 100 mm 3368 mm




Dane techniczne wedtug VDI

04/2025

T T

i 12 ' Typ ERD 120 ‘ ERD 220 ‘ ERD 220 drivePLUS

E 13 E Naped akumulatorowy

14 : Obstuga wozka z pozycji operatora operator stojacy/ idacy
L_) 1 1
'8 115 | Udzwig / tadunek Q kg 2000

1 1
% 1151 | Udzwig nominalny / tadunek na maszcie Q kg 1000
N2 1
-g 1152 | Udzwig nominalny / tadunek na ramionach podporowych Q kg 2000

1 1

116 | Odlegtosc srodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 600

118 1 Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 956

119 | Rozstaw osi kot y  mm 1624

1 1

T T

! 211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 1010

E 22 : Nacisk na o z tadunkiem przod / tyt kg 1185 /1830

| |
-l |
m 1 1
q). 1 1
— 1
o /2.3 | Nacisk na o$ bez tadunku przod / tyt kg 750/ 260

| |

1 1

1 1

1 1

1 1

} }

131 ! Ogumienie Poliuretan (PU)
2132 Wymiary kot, przod 2230 x 65 2230 x77
©
N 133 | Wymiary kot, tyt ©85x95/@85x75
=1 1
R 134 | Kotadodatkowe © 140 x 50
§ 1 1
S5 |35 | Liczba kot przéd / tyt (x = naped) 1x + 2/ 2 oder 4
~ 1
£ 136 ! Rozstaw kot, przod b10 mm 512
Q 1 1

1 1

! 3.7 y Rozstaw kot, tyt b1l mm 385

1 1

T T

142 | Wysokos¢ wozka z masztem ztozonym (h1) hi  mm 1306

143 | Wolny skok (h2) h2  mm 100

144 | Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3  mm 1660

1 1

145 | Wysokos¢ wozka z masztem wysunietym (h4) h4  mm 2115

1 1

146 | Wysokos¢ podnoszenia poczatkowego h5 mm 110

1 1

14,9 | Min./maks. wysoko$¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4 mm 1230/ 1410

1 1

1415 | Wysokosc¢ opuszczonych widet hi3 mm 90

1 1
% 1419 | Dtugosc catkowita 11 mm 2084
£ 1420 ' Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 894
= 14211 | Szerokos¢ catkowita bl mm 770

1 1

14.22 | Wymiary widet Z//l mm 56 x 185 x 1190

1 1

1 1

| 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 570

1 1

14.32 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 19

1 1

14,341 ' Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast  mm 2300

1 1

E 4.34.2 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 2310

1435 | Promien skretu Wa mm 1866

1 1




3 5.1 3 Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 82/9 ‘ 9,5/12,5 ‘ 95/14
3 52 3 Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,17 /0,32
3 53 3 Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,45/0,35
% /57 | Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 8/16 ‘ 10/ 20
S
! |
3 5.10 3 Hamulec roboczy przeciwpradowy
! |
i !
3 6.1 3 Silnik jazdy, S2 60 min kW 2 ‘ 2,8 ‘ 32
162 Silnik podnoszenia, S3 kw 2.2
6.3 Akumulator wg DIN 43531 / 35 / 36 DIN 43535 B
3 6.4 3 Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V / Ah 24/ 250
¥ 165 | Masaakumulatora kg 235
é 3 6.6 3 Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0
3 6.6.1 3 Zuzycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 0,68 0,62 0,71
3 6.6.2 3 Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 0.4 0,3 0.4
3 6.7 3 Zdolnos¢ przetadunkowa t/n 84 108
i 6.8.1 i Zuzycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowe;j kWh/h 0,83 1,44 ‘ 1,48
3 8.1 3 Rodzaj sterowania jazda AC
i !
i
o :
< 107 | Poziom obcigzenia akustycznego przy uchu operatora wg normy dB (A) 71 68 67
! ! EN12053
i !
! |
i !

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.

Wartosci w tabeli dotyczg platformy sktadanej (podniesionej), komory akumulatora M-SBE, masztu ZT1660,
proporcjonalnego uktadu hydraulicznego, dtugosci widet 1190 mm, dodatkowego uniesienia ramion podporowych.

- Nr VDI 1.5: w trybie dwupaletowym: podnoszenie powyzej wolnego skoku maks. 1 t / obcigzenie catkowite maks. 2 t.

- Nr VDI 1.8: ramiona podporowe opuszczone: x+ 48 mm. Przy dtugosci widet 1150 mm: x - 40 mm. W przypadku masztu
pojedynczego: x - 1 mm; masztu DT: x - 10 mm; masztu ZZ: x - 29 mm.

- Nr VDI 1.9: ramiona podporowe opuszczone: y + 48 mm. Przy dtugosci widet 1150 mm: y - 40 mm. W przypadku komory
akumulatora M-VBE, L-SBE i wysokiej L-SBE: y + 72 mm; L-VBE: y + 117 mm.

- Nr VDI 4.9: przy platformie statej: 1256 mm (1296 mm w przypadku komory akumulatora wysokiej L-SBE) lub

1204/1284 mm z dyszlem z regulacja wysokosci.

- Nr VDI 4.19: w przypadku komory akumulatora M-VBE, L-SBE i wysokiej L-SBE: [1 + 72 mm; L-VBE: 14+ 117 mm. Przy
platformie sktadanej opuszczonej: 11+ 396 mm; kompaktowej platformie statej: 114+ 357 mm; przedtuzonej platformie state;:
14 472 mm; platforma L: 114+ 477 mm. W przypadku masztu pojedynczego: 1 - 1 mm; masztu DT: 1+ 10 mm; masztu ZZ: 11
+ 29 mm.

- Nr VDI 4.20: w przypadku komory akumulatora M-VBE, L-SBE i wysokiej L-SBE: 12 + 72 mm; L-VBE: 12 + 117 mm. Przy
platformie sktadanej opuszczonej: 12 + 396 mm; kompaktowej platformie statej: 12 + 357 mm; przedtuzonej platformie
statej: 2 + 472 mm; platforma L: [2 + 477 mm. W przypadku masztu pojedynczego: |2 - 1 mm; masztu DT: 12 + 10 mm;
masztu ZZ: 12 + 29 mm.

- Nr VDI 4.34.1: przy dtugosci widet 1150 mm: szerokosc korytarza roboczego - 40 mm. W przypadku komory akumulatora
M-VBE, L-SBE i wysokiej L-SBE: szerokosc¢ korytarza roboczego + 72 mm; L-VBE: szerokosc¢ korytarza roboczego +

117 mm. Przy platformie sktadanej opuszczonej: szerokosc korytarza roboczego + 396 mm; kompaktowa stata platforma:
szerokos¢ korytarza roboczego + 357 mm; przedtuzona stata platforma: szerokosc korytarza roboczego + 472 mm:;
platforma L: szerokosc korytarza roboczego + 477 mm. W przypadku masztu pojedynczego: szerokosc korytarza
roboczego + 1 mm; maszt DT: szerokos$c¢ korytarza roboczego + 10 mm; maszt ZZ: szerokosc korytarza roboczego +

29 mm.

- Nr VDI 4.34.2: przy dtugosci widet 1150 mm: szerokosc¢ korytarza roboczego - 40 mm. W przypadku komory akumulatora
M-VBE, L-SBE i wysokiej L-SBE: szerokosc¢ korytarza roboczego + 72 mm; L-VBE: szerokosc¢ korytarza roboczego +



117 mm. Przy platformie sktadanej opuszczonej: szerokosc korytarza roboczego + 396 mm; kompaktowa stata platforma:
szerokosc¢ korytarza roboczego + 357 mm; przedtuzona stata platforma: szerokosc¢ korytarza roboczego + 472 mm;
platforma L: szerokos¢ korytarza roboczego + 477 mm. W przypadku masztu pojedynczego: szerokosc korytarza
roboczego + 1 mm; maszt DT: szerokosc¢ korytarza roboczego + 10 mm; maszt ZZ: szerokos$¢ korytarza roboczego +

29 mm.

- Nr VDI 4.35: przy dtugosci widet 1150 mm: promien skretu - 40 mm. W przypadku komory akumulatora M-VBE, L-SBE i
wysokiej L-SBE: promien skretu + 72 mm; L-VBE: promien skretu + 117 mm. Przy platformie sktadanej opuszczonej:
promien skretu + 396 mm; kompaktowa stata platforma: promien skretu + 357 mm; przedtuzona stata platforma: promien
skretu + 472 mm; platforma L: promien skretu + 477 mm.

- Nr VDI 5.3: w przypadku hydrauliki czarno-biatej: 0,26/0,27 m/s.

- Nr VDI 6.2: w przypadku hydrauliki czarno-biatej: 1,9 kW.
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