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Akumulatorowy podnosnikowy woézek
widtowy
EJC 110/ 112

Wysokos$é podnoszenia: 2500-4700 mm / Udzwig:
1000-1200 kg

JUNGHEINRICH
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EJC 110 /112

Wysokos¢ Wysokos$¢ wozka Wolny skok (h2)  Wysokos¢
podnoszenia (h3) Zz masztem wozka z
EJC 110 ztozonym (h1) masztem
wysunietym
(h4)
2500 mm 1750 mm 100 mm 2975 mm
2700 mm 1850 mm 100 mm 3175 mm
Podwaojny maszt ZT 2900 mm 1950 mm 100 mm 3375 mm
3200 mm 2100 mm 100 mm 3675 mm
3600 mm 2300 mm 100 mm 4075 mm
Wysokos¢ Wysokos$¢ wozka Wolny skok (h2)  Wysokos¢
podnoszenia (h3) Zz masztem wozka z
EJC 110, EJC 112 ztozonym (h1) masztem
wysunietym
(h4)
2500 mm 1750 mm 100 mm 2975 mm
2700 mm 1850 mm 100 mm 3175 mm
Podwojny maszt ZT 2900 mm 1950 mm 100 mm 3375 mm
3200 mm 2100 mm 100 mm 3675 mm
3600 mm 2300 mm 100 mm 4075 mm
2500 mm 1700 mm 1225 mm 2975 mm
2900 mm 1900 mm 1425 mm 3375 mm
Podwaojny maszt ZZ
3200 mm 2050 mm 1575 mm 3675 mm
3600 mm 2250 mm 1775 mm 4075 mm
4090 mm 1845 mm 1338 mm 4597 mm
Potréjny maszt DZ
4300 mm 1915 mm 1408 mm 4807 mm
Wysokosé¢ Wysokos¢ wozka Wolny skok (h2) Wysokosé
podnoszenia (h3) Zz masztem wozka z
EJC 112 ztozonym (hl) masztem
wysunietym
(h4)
4100 mm 2550 mm 100 mm 4575 mm
Podwaojny maszt ZT
4300 mm 2650 mm 100 mm 4775 mm
4100 mm 2500 mm 2025 mm 4575 mm
Podwaojny maszt ZZ
4300 mm 2600 mm 2125 mm 4775 mm

Potréjny maszt DZ 4700 mm 2050 mm 1543 mm 5207 mm




Dane techniczne wedtug VDI

07/2025

T T
112 ' Typ EJC 110 ‘ EJC 112
E 13 E Naped akumulatorowy
g 114 i Obstuga wozka z pozycji operatora operator idacy
o 1 1
2 115 | Udzwig / tadunek Q kg 1000 ‘ 1200
(@) 1 1
l@ 116 | Odlegto$¢ érodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 600
1 1
= 118 | Odlegtosc czota widet od osi kot X mm 681 688
1 1
119 Rozstaw osi kot vy mm 1184 1191
1 1
T T
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 750 830
E 2.2 E Nacisk na o$ z tadunkiem przéd / tyt kg 570 /1180 | 650/1380
| |
ol |
ﬁ 1 1
q). 1 1
= 1 1
o /2.3 | Nacisk na os bez tadunku przod / tyt kg 510/ 240 580 /250
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
} }
p S ' Ogumienie Poliuretan (PU)
2 132 Wymiary kot, przod ©230x70
©
o 133 Wymiary kot, tyt Q77 x75 @ 85x 110
— 1 1
R® 134 | Kotadodatkowe ©150x54 | @140x54
§ 1 1
S5 |35 | Liczba kot przdd / tyt (x = naped) 1x +1/2
~ 1
.g 1 3.6 | Rozstaw kot, przod b10 mm 507
x| i
: 37 : Rozstaw kot, tyt bll mm 415 400
1 1
T T
142 | Wysokos¢ wozka z masztem ztozonym (h1) hl  mm 1950
143 Wolny skok (n2) h2  mm 100
44 Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3  mm 2900
1 1
145 | Wysokos¢ wozka z masztem wysunietym (h4) h4  mm 3375
1 1
149 | Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 850 / 1305
1 1
1415 | Wysokos¢ opuszczonych widet hi3 mm 90
1 1
> 1419 | Dtugosc catkowita 1 mm 1822
=0 1
-g i 4.20 . Dtugosc korpusu wozka 2 mm 672
14211 | Szerokosé catkowita bl mm 800
g‘ ] 1
! | ) ) slel
1 4.22 Wymiary widet l mm 56 x 185 x 1150
1 1
1 1
1425 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 570
1 1
1 4.32 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 30
1 1
! 4.34.1 ! Szerokosc korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast  mm 2071
| 4342 | Szerokosc korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 2121
1 1
1435 | Promien skretu Wa mm 1402 1409
1 1
T T
'51 ! Predkosc jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 6/6
E 52 E Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 012/0,22 | 013/0,22
153 Predkos$¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,33/0,33 | 0,43/0,37
— 1 1
% 158 | Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 8/16
" 1 1
o |
1 1
1 1
| 5.10 ! Hamulec roboczy przeciwpradowy
I |
1 1
1 1




T T
161 Silnik jazdy, S2 60 min kW 1
162 ! Silnik podnoszenia, $3 kw 17 2
1 1
163 | Akumulator wg DIN 43531/ 35/ 36 Standard brytyjski
1 1
¥ 164 | Pojemnosc¢ akumulatora (znamionowa) V /Ah 24 /200
C 1 1
» 165 | Masaakumulatora kg 185
1 1
16.6 | Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0
E 6.6.1 E Zuzycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 0,61 0,66
16.6.2 | Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 0,3 0,4
1 1
T T
'81 ! Rodzaj sterowania jazda AC
: |
1 1
1 1
1 1
1 1
[0} 1 1
C 1 1
1 1
£ 107 ' Poziom obcigzenia akustycznego przy uchu operatora wg normy EN12053 dB (A) 62
1 1
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztoéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

Wartosci w tabeli dotyczg komory akumulatora S-VBE (1-3), masztu ZT2900, akumulatora 200 Ah.

- Nr VDI 1.8: w przypadku masztu DZ: x - 42 mm

- Nr VDI 1.9: w przypadku komory akumulatora M Li-lon:y + 72 mm.

- Nr VDI 4.19: w przypadku komory akumulatora M Li-lon: I1 + 72 mm. w przypadku masztu DZ: l1 + 42 mm.

- Nr VDI 4.20: w przypadku komory akumulatora M Li-lon: 12 + 72 mm. w przypadku masztu DZ: [2 + 42 mm.

- Nr VDI 4.34.1: w przypadku komory akumulatora M Li-lon: 2 + 72 mm. metoda diagonalng wedtug wytycznych VDI: +
212 mm. w przypadku masztu DZ: szerokos¢ korytarza roboczego + 42 mm.

- Nr VDI 4.34.2: w przypadku komory akumulatora M Li-lon: 2 + 72 mm. metoda diagonalng wedtug wytycznych VDI: +
137 mm. w przypadku masztu DZ: szerokos¢ korytarza roboczego + 42 mm.

- Nr VDI 4.35: w przypadku komory akumulatora M Li-lon: [2 + 72 mm.

- NrVDI 6.2: w EJC 110: S310%. w EJC 112: S3 12%.
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