Akumulatorowy woézek widtowy z

fotelem dla operatora
ESC 214-316 / 214z-3162z

Wysokosé podnoszenia: 2800-6200 mm / Udzwig:
1400-1600 kg
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ESC 214-316 / 214z-316z
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MATH [
M
i
B
R
1T /
he
h
|!
T !
1360 &
I
‘ ? s Llr_________T_______________________Ef -== i h,
h, - l - hy
(SIP) c _
Q h;
— h2
S T i ‘
Y l N 1 ! I TlTTul_ 1 I
U T T TS VL VTSV v
- - M IS h
L 13
-~179 y
- ) .
/%/ Wa = X = %
7 il Ay g
/ |- \\\ P L
7 | @D Ul Il S 0= i ! ?_T
b, == T ;—:"{'\—'—i ———————— ‘i b11b5
; W g
% : - O UI,%;H ! !
) é 7 e \_\_:i_
4 a
70 N

Ast

ESC 3/3z



-
—
- h -
- h3 - )
h?_r. - B Q u
= N Lo
= () - \
S (v 1eN)
. NTT AT [ A
1 ~ 1 | /
_“.._ RN N _ /]
i RN _ | -
¥ i LR | m |
“T“ “ _.u“./ _ (Y |
“ “ | _.I—”/ | N N “
| TN ' |ooP: ool
_ [ — O I N [ v_M "
_ _ __ “ _ N | \\_ N !
N | .
H _ IR x | (N |
Il _ 2 : 71 10N _
rt %] = o | / X \ |
|1 R c I / I \
| R Ll | N @
_ _ RN — “x " //_ <
- L LA . T L _/. ] ! N
ﬂi R > T
N . -
N\ - . -
= 1 N 1
[~ A
A|@ : N olofjofol]
a B
NN =
N N
N
| - | S
N o
N ™~ “
—_ N i |
. .& I ol |
o ) ARty
= O .
M
h,D ~— - bD._ -




ESC 214-316 / 214z-316z

ESC 214, ESC 214z

Podwaojny maszt ZT

Podwaojny maszt ZZ

Potréjny maszt DZ

ESC 216, ESC 216z, ESC 316, ESC 316z

Podwaojny maszt ZT

Podwaojny maszt 27

Potréjny maszt DZ

Wysokos$é
podnoszenia (h3)

2900 mm
3200 mm
3600 mm
4100 mm
4300 mm
2900 mm
3200 mm
3600 mm
4100 mm
4300 mm
4300 mm
5350 mm

Wysokos¢
podnoszenia (h3)

2800 mm
3100 mm
3500 mm
4000 mm
4200 mm
2800 mm
3100 mm
3500 mm
4000 mm
4200 mm
4200 mm
5250 mm
6200 mm

Wysokos¢
wozka z
masztem
ztozonym

2015 mm
2165 mm

2365 mm
2615 mm

2715 mm

1965 mm
2115 mm

2315 mm

2565 mm
2665 mm
1945 mm
2295 mm
Wysokos¢
wobzka z

masztem
ztozonym

2015 mm
2165 mm
2365 mm
2615 mm
2715 mm
1965 mm
2115 mm
2315 mm
2565 mm
2665 mm
1945 mm
2295 mm
2615 mm

(h1)

(h1)

Wolny skok
(h2)

100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
1420 mm
1570 mm
1770 mm
2020 mm
2120 mm
1426 mm
1776 mm

Wolny skok
(h2)

100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
1373 mm
1523 mm
1723 mm
1973 mm
2073 mm
1376 mm
1726 mm
2046 mm

Wysokos$é
woézka z
masztem

wysunietym
(h4)

3422 mm
3722 mm
4122 mm
4622 mm
4822 mm
3422 mm
3722 mm
4122 mm
4622 mm
4822 mm
4830 mm
5880 mm
Wysokosé
wobzka z

masztem

wysunigtym
(h4)

3372 mm
3672 mm
4072 mm
4572 mm
4772 mm
3372 mm
3672 mm
4072 mm
4572 mm
4772 mm
4770 mm
5820 mm

6790 mm

Wysokos$é
daszka
ochronnego
(kabina)

2093 mm
2243 mm
2288 mm
2288 mm
2288 mm
2093 mm
2243 mm
2288 mm
2288 mm
2288 mm
2093 mm
2288 mm
Wysokosé
daszka

ochronnego
(kabina)

2093 mm
2243 mm
2288 mm
2288 mm
2288 mm
2093 mm
2243 mm
2288 mm
2288 mm
2288 mm
2093 mm
2288 mm
2288 mm




07/2025
Dane techniczne wedtug VDI

T T
! ) ESC ESC
: 12 : Typ ESC 214 | ESC 216 214y 2167 ESC 316 | ESC 316z
1 1
) 13 ! Naped akumulatorowy
! 1
g 114 | Obstuga wozka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
= 1
Q115 | Udzwig / tadunek Q kg 1400 ‘ 1600 ‘ 1400 ‘ 1600
S 1
= 16 | Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet | ¢ mm 600
E 1.8 E Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 860 874 860 874
119 | Rozstaw osi kot y mm 1656 1685 1656 1700
1 1
T T
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 1590 1660 1746 1685
1 1
! ! . . . . 1316 / 1340/ 1285/ | 1370/ 1459 / 1432/
: 2.2 : Nacisk na o$ z tadunkiem przod / tyt kg 1674 1850 1775 1890 1208 1857
1 1
<
ﬁ 1 1
q).l 1
O : 1891/ 1190 /
12.3 ' Nacisk na o$ bez tadunku przéd / tyt kg 1113/ 477 1162 / 498
! ! 518 495
1 1
1 1
1 1
1 1
} }
p Sl | Ogumienie Poliuretan (PU)
2132 Wymiary kot, przod ©230x77
©
N133 | Wymiary kot, tyt ©®85x85
= 1
Q134 | Kota dodatkowe @140 x 126
§ 1 1
3 135 | Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2+1x/4
1 1
o 1 3.6 | Rozstaw kot, przod b10 mm 544 645
Q 1 1
1 1
: 37 : Rozstaw kot, tyt b1l mm 385
1 1
T T
142 | Wysokos$¢ wozka z masztem ztozonym (h1) hi mm 1995
143 Wolny skok (n2) h2  mm 100
‘44 Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3  mm 2900 ‘ 2800 ‘ 2900 ‘ 2800
1 1
145 | Wysoko$¢ wozka z masztem wysunietym (h4) h4 mm 3422
1 1
146 | Wysokos¢ podnoszenia poczatkowego h5 mm - ‘ 125 | - ‘ 125
1 1
147 | Wysokos¢ daszka ochronnego (kabina) h6 mm 2095
1 1
4.8 | Wysokosc fotela h7  mm 1020
1 1
! 4.15 i Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 90
% 419 Dugosc catkowita 4 mm 2125 2140 2125 2155
g 420 | Dtugos¢ korpusu wozka 2 mm 975 990 975 1005
1 1
= | 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 820 930
1 1
1 1
1 4.22 | Wymiary widet Z//l mm 60 x 185 x 1150
1 1
E 4.25 E Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 570
1432 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 30 25 30 25
1 1
1 1 Py
4341 Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x Ast  mm . 2353 2383
i 1 1200 poprzecznie)
1 1
1 1 &~
4342 Szerokpsc korytarza roboczego (paleta 800x1200 Ast  mm 2383 2398 2403 2433
! ! wzdtuz)
1435 | Promien skretu Wa mm 1843 1872 1863 1907
1 1




T T
151 ! Predkosc jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 91/91
1 1
! ! .. . . 015/ 0,13/ 0,13/ 0,14/
! 52 ! Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0.24 0.24 0,14/0,23 0.24 0.23
1 1
B i . : ! 042/ 042/
o 1 i i
_g: 53 : Predko$¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,42 /0,42 0,42 /0,38 0.42 0.38
o | | Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / o
157 1 % 7112
i | bez tadunku
: |
1510 | Hamulec roboczy elektryczny
1 1
1 1
T T
! 6.1 : Silnik jazdy, S2 60 min kw 2,8
162 Silnik podnoszenia, 53 Kw 3
6.3 Akumulator wg DIN 43531 / 35 / 36 brak
1 1
¥ .64 | Pojemnosé¢ akumulatora (znamionowa) V / Ah 24 / 465
C 1
365 ! Masaakumulatora kg 380
1 1
16.6 | Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0 | 25
1 1
! 6.6.1 ! Zuzycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 0,94 ‘ 1,02 ‘ 0,94 ‘ 1,02 ‘ 1,04
16.6.2 | Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 0,5
1 1
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
[0) 1 1
S181 | Rodzaj sterowaniajazda AC
i |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

Wartosci w tabeli dotyczg masztu ZT 2800/2900, dodatkowe unoszenie ramion podporowych opuszczone.

Nr VDI 1.8: w przypadku ESC 214z/216z/316z: dodatkowe unoszenie ramion podporowych uniesione: x - 78 mm.

Nr VDI 1.9: w przypadku ESC 214z/216z/316z: dodatkowe unoszenie ramion podporowych uniesione: y - 78 mm.

Nr VDI 4.34.2: metodg diagonalng wedtug wytycznych VDI: szerokosc¢ korytarza roboczego + 190 mm.

Nr VDI 4.35: w przypadku ESC 214z/216z/316z: dodatkowe unoszenie ramion podporowych uniesione: promien skretu -
78 mm.
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