Akumulatorowy podnosnikowy woézek

widtowy
EJCMI10E/ M10Ob E

Wysokos$é podnoszenia: 1540-1900 mm / Udzwig: 1000 kg
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Dane techniczne wedtug VDI

T T
‘12 ' Typ EJC M10 E 1900
E 1.3 E Naped akumulatorowy
% E 14 E Obstuga wozka z pozycji operatora operator idacy
2 115 | Udzwig / tadunek Q kg 1000
(@) 1 1
l’u’ 1.6 | Odlegtos¢ érodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 600
1 1
= 1.8 | Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 803
1 1
E 19 E Rozstaw osi kot y mm 1125
1 1
T T
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 478
122 Nacisk na o z tadunkiem przod / tyt kg 630 / 848
1 1
1 1
- | |
ﬁ 1 1
q). 1 1
= 1 1
o 1 2.3 | Nacisk na os bez tadunku przod / tyt kg 360 /118
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
} }
131 ! Ogumienie TPU / PU
2 132 Wymiary kot, przod ©210x70
©
N 133 Wymiary kot, tyt @80x70
= 1 1
2 134 | Kota dodatkowe @100x50
§ 1 1
> 1 3.5 | Liczba kot przod / tyt (x = naped) 1x+1/4
~ 1 1
.g 1 3.6 | Rozstaw kot, przod b10 mm 550
< : I
: 37 : Rozstaw kot, tyt bll  mm 390
1 1
T T
142 ! Wysokos¢ wozka z masztem ztozonym (hl) hi mm 2295
'43  Wolny skok (h2) h2  mm 1860
144 Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3  mm 1900
45 | Wysokos¢ wodzka z masztem wysunietym (h4) h4 mm 2335
1 1
149 | Min./maks. wysokosc¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4 mm 800 / 1240
1 1
1415 Wysokos$c¢ opuszczonych widet h13 mm 85
1 1
> 1419 | Dtugos¢ catkowita 1 mm 1615
© 1 I
IS 1 4.20 | Dtugos¢ korpusu wozka 12 mm 465
> I |
= 14211 | Szerokos¢ catkowita bl  mm 800
1 1
| 4.22 | Wymiary widet s/e/l. mm 55 x 172 x 1150
1 1
1 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 540
1 1
! 4.32 ! Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 30
E 4.34.1 E Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2127
1 4.34.2 1 Szerokosc korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 2059
1 1
1435 | Promien skretu Wa mm 1295
1 1
T T
p Sl ! Predkosc jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 5/5
152 Predkosc podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku mis 012/0,22
153 Predko$¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,15/0,13
— 1 1
% 158 | Maks. zdolnosc pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 6/16
d 1 1
o : |
1 1
1 1
1510 | Hamulec roboczy elektryczny
I |
1 1
1 1




T T
! 6.1 ! Silnik jazdy, S2 60 min kW 1
| 6.2 | Silnik podnoszenia, S3 kW 2.2
1 1
163 | Akumulator wg DIN 43531/ 35/ 36 brak
1 1
= 6.4 | Pojemno$¢ akumulatora (znamionowa) V /Ah 24 /50
C 1 1
) /6.5 | Masa akumulatora kg 15
1 1
16.6 | Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0,54
16.6.1 ' Zuzycie energil wg cyklu EN16796 KWh/h 0,47
16.6.2 | Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 0,3
1 1
T T
! 81 ! Rodzaj sterowania jazda BLDC: Bezszczotkowy silnik
| | elektryczny pradu statego
1 1
! i
1 1
1 1
q’ 1 1
C 1 1
C 1 1
- 110.7 | Schalldruckpegel nach EN12053 dB (A) 63
1 1
! i
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztoéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

Do EJC M10b:

- Nr VDI 3.7: zaleznie od ustawionego rozstawu kot: b1l =1 002 mm /1132 mm /1 332 mm (rastrowany wg rozstawu kot).
- Nr VDI 4.21.1: zaleznie od ustawionego rozstawu kot: bl =1 042 mm /1212 mm / 1412 mm (rastrowany wg rozstawu
kot).

- Nr VDI 4.25: raster w karetce widet: b5 = 316 mm / 484 mm / 545 mm / 621 mm / 663 mm / 706 mm.

- Nr VDI 4.26: zaleznie od ustawionego rozstawu két: b4 = 882 mm /1 052 mm / 1 252 mm (rastrowany wg rozstawu kot).




Jungheinrich Polska Sp. z o.0.

ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ozarow Mazowiecki

PL1130082801 Niemieckie zaktady produkcyjne w
telefon +48 22 332 88 00 rSerstet Meosbuoui Loy g0
faX +48 22 332 88 01 w Keltenkirchen posiadaja certyfilfaty 180 14001
infolinia 0801 300 801 -

info@jungheinrich.pl e X
spetniajg europejskie wymogi

Waozki jezdniowe firmy Jungheinrich c E
bezpieczenstwa.

www.jungheinrich.pl

JUNGHEINRICH



	Akumulatorowy podnośnikowy wózek widłowy

