Akumulatorowy woézek widtowy z

fotelem dla operatora
ESE 220-320

Wysokos$é podnoszenia: 125 mm / Udzwig: 2000 kg
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Dane techniczne wedtug VDI

T T
‘12 ' Typ ESE 220 ’ ESE 320
E 13 E Naped akumulatorowy
g E 1.4 E Obstuga wozka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
2 115 | Udzwig / tadunek Q kg 2000
(@) 1 1
B 116 | Odlegtos¢ érodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 600
1 1
= 1.8 | Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 868
1 1
E 19 E Rozstaw osi kot y mm 1548
1 1
T T
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 1062 1074
E 2.2 E Nacisk na o$ z tadunkiem przod / tyt kg 1896 / 1142 1902 /1182
| |
i |
ﬁ 1 1
q). 1 1
— 1 1
o 1 2.3 | Nacisk na os$ bez tadunku przod / tyt kg 258 /808 264 /816
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
} }
131 | Ogumienie Poliuretan (PU)
2 132 Wymiary kot przod ©230x78
©
N33 Wymiary ko, tyt @ 85x85
— 1 1
B 134 | Kotadodatkowe @ 140 x 54
§ I I
5 |35 | Liczba kot przod / tyt (x = naped) 2+1x/4
~ 1
.g 136 | Rozstaw kot, przod b10 mm 544 645
x 1 1
E 37 . Rozstaw kot, tyt bil mm 385
1 1
T T
144 Wysokos¢ podnoszenia (h3) h3  mm 125
1
148 Wysokosc fotela 7 mm 1020
E 4.15 E Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 90
1419 | Dtugosc catkowita 1 mm 2009
1 1
> 1420 | Dtugosc korpusu wozka 12 mm 859
1 1
-g 1 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 820 930
1 1
>0 I
= 422 ' Wymiary widet ls/ ¢ m 60 x 172 x 1150
1 1
1 1
14.25 ) Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 540
1432 Przeswit pomiedzy osiami kot m2  mm 25
4342 . Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 2259
1435 | Promien skretu Wa mm 1739 1751
1 1
T T
'51 ! Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 10/125
E 52 E Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,06 /0,07
153 | Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,06 / 0,05
— 1 1
8 /5.8 | Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 8/13
) 1 1
S
1 1
1 1
1510 i Hamulec roboczy elektryczny
I |
1 1
1 1




161 E Silnik jazdy, S2 60 min kW 2,8
E 6.2 E Silnik podnoszenia, S3 kW 2.2
E 6.3 E Akumulator wg DIN 43531/ 35/ 36 brak
¥ 164 | Pojemnosc¢ akumulatora (znamionowa) V /Ah 24/ 465
é E 6.5 E Masa akumulatora kg 380
E 6.6 E Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0
16.6.1 ' Zuzycie energil wg cyklu EN16796 kWh/h 0,41 0,43
16.6.2 I Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 0,2
.
.
|
|
|
81 | Rodzaj sterowania jazda AC
|
|
|
|
|
|

Inne

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

Wartosci w tabeli dotyczg zewnetrznego rozstawu widet 540 mm, dtugosci widet 1150 mm, dodatkowego unoszenia
ramion podporowych.

- Nr VDI 1.8: ramiona podporowe opuszczone: x + 95 mm.

- Nr VDI 1.9: ramiona podporowe opuszczone: y + 95 mm.

- Nr VDI 4.35: ramiona podporowe opuszczone: promien skretu + 95 mm.
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