Woézek widtowy do kompletacji
poziomej

Wysokos$é podnoszenia: 750 mm / Udzwig: 1000 kg
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ECE 310
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Dane techniczne wedtug VDI

08/2025

T
‘12 ' Typ ECE 310 | ECE 310 HP
E 13 E Naped akumulatorowy
9 114 i Obstuga wozka z pozycji operatora kompletacja
o 1 1
2 115 | Udzwig / tadunek Q kg 1000
(S 1
l’u’ 1.6 | Odlegtos¢ $rodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 600
1 1
= 1.8 | Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 821
1 1
E 19 E Rozstaw osi kot y mm 1925 2075
1 1
T T
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 1084 1274
E 2.2 E Nacisk na o$ z tadunkiem przod / tyt kg 839 /1245 869 /1405
1 1
1 1
ral |
ﬁ 1 1
q). 1 1
=1 I
o 1 2.3 | Nacisk na os bez tadunku przod / tyt kg 772/ 311 862 / 411
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
} }
131 | Ogumienie Poliuretan (PU)
> 132 Wymiary ko, przod ©230x78
g 133 | Wymiary kot, tyt @ 75x%95
QL 1
T 134 | Kotadodatkowe © 180 x 65
a | 1
= 135 | Liczba kot przod / tyt (x = naped) 1+1x/2
- ! 1
®© | 3.6 | Rozstaw kot, przod b10 mm 481
©]
X 137 Rozstaw kot, tyt bil mm 339
1371 2. Rozstaw Kkot, tyt mm 379
1 1
T T
144 1 Wysokosc podnoszenia (h3) h3  mm 750
1 1
: 49 : Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy hi4 mm 1374 /1418
E 414 E Maks. wysoko$¢ podtogi operatora hi2 mm o 1002
1415 Wysokos$¢ opuszczonych widet h13 mm 90
1 1
1419 | Dtugosc catkowita 1 mm 2471 2621
1 1
? 1420 | Dtugosc korpusu wozka 2 mm 1321 1471
— 1
1 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita mm
§'4211'S kos¢ catkowi bl 810
= ! s/e/
1 4.22 | Wymiary widet | mm 56 x 185 x 1150
1 1
E 4.25 E Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 560
1432 Przeswit pomiedzy osiami kot m2  mm 30
i 4.34.2 | Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 2721 2871
1 1
1435 | Promien skretu Wa mm 2142 2292
1 1
T T
151 | Predkoéc jazdy z tadunkiem / bez tadunku (Efficiency | drivePLUS) kmp | L3/1251 ) /2501
| | 11,5/14 14
1 1
152 | Predkos$¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,17/0,33
1 1
'S 153 | Predko$¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,19/0,19
@ 1 1
i | <z . [ " .
& isg M{aks. zdolnosc¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku (Efficiency | % 6/15]6/15
' ! drivePLUS)
1 1
1 1
1510 | Hamulec roboczy przeciwprgdowy
1 1
1 1
1 1




T T
161 Silnik jazdy, S2 60 min (Efficiency | drivePLUS) kW 28132
162 i Silnik podnoszenia, 53 kW 15
1 1
164 Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V / Ah 24 | 465
1 1
¥ 165 | Masaakumulatora kg 370
c 1
& 1661 | Zuzycie energii wg cyklu EN16796 (Efficiency | PLUS) kWh/h 041047
1 1
16.6.2 | Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 (Efficiency | PLUS) kg/h 02103
E 6.7 E Zdolnos¢ przetadunkowa (Efficiency | PLUS) t/h 65|68 64|67
1681 | Zuzycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowej (Efficiency | PLUS) kWh/h 1,27 | 1,47 1,28 1,47
1 1
T T
181 | Rodzaj sterowania jazda AC
E 10.5 E Uktad kierowniczy elektryczny
| |
1 1
[0} 1 1
C 1 1
C 1 1
—_ 1 1
110.7 | Schalldruckpegel nach EN12053 dB (A) 62
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

Wartos¢ dla komory akumulatora L; dtugosci widet 1 150 mm.

- Nr VDI 1.9: z komorg akumulatora XL lub XL (ERE): y + 118 mm; z przedtuzong platforma: y + 50 mm.

- Nr VDI 4.14: ECE HP: h12 patrz szkic, wymiar 840 mm + 162 mm =1 002 mm.

- Nr VDI 4.19: z komorg akumulatora XL lub XL (ERE): (1 + 118 mm; z przedtuzong platforma: 1 + 50 mm.

- Nr VDI 4.20: z komorg akumulatora XL lub XL (ERE): 12 + 118 mm; z przedtuzong platforma: 12 + 50 mm.

- Nr VDI 4.34.2: z komorg akumulatora XL lub XL (ERE): szerokosc¢ korytarza roboczego + 118 mm; z przedtuzong platforma:
szerokos¢ korytarza roboczego + 50 mm; metoda diagonalng wg VDI: szerokos¢ korytarza roboczego + 94 mm.

- Nr VDI 4.35: z komorg akumulatora XL lub XL (ERE): promien skretu + 118 mm; z przedtuzong platformg: promien skretu +
50 mm.

- Nr VDI 6.2: przy S3 10%.

- Nr VDI 6.4: z komorg akumulatora XL: 24 V / 620 Ah.

- Nr VDI 6.5: z komorg akumulatora XL: 460 kg.




Jungheinrich Polska Sp. z o.0.

ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ozarow Mazowiecki
PL1130082801

telefon +48 22 332 88 00

fax +48 22 332 88 01

infolinia 0801 300 801
info@jungheinrich.pl
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