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Akumulatorowy tréjkotowy wézek
widtowy

Wysokosé podnoszenia: 3000-6500 mm / Udzwig: 1600 kg

!:clhnology yUNGHEINRICH



EFG BB 216k
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EFG BB 216k

Wysokos$é Wysokos$é Wolny skok Wysoko$¢  Pochyt
podnoszenia (h3) wozka z (h2) wodzka z masztu
EFG BB 216k masztem masztem przéd /
ztozonym (h1) wysunietym tyt
(h4)
3000 mm 2000 mm 150 mm 3555 mm 715°
3300 mm 2150 mm 150 mm 3855 mm 715°
3600 mm 2300 mm 150 mm 4155 mm 7/5°
Podwaojny maszt ZT
4000 mm 2500 mm 150 mm 4555 mm 715°
4500 mm 2800 mm 150 mm 5055 mm 715°
5000 mm 3050 mm 150 mm 5555 mm 7/5°
3300 mm 2105 mm 1470 mm 3855 mm 715°
Podwaojny maszt ZZ 3600 mm 2255 mm 1620 mm 4155 mm 715°
4000 mm 2455 mm 1820 mm 4555 mm 715°
4500 mm 2005 mm 1360 mm 5055mm  7/5°
4800 mm 2105 mm 1460 mm 5355 mm 7/5°
5000 mm 2180 mm 1530 mm 5555 mm 715°
Potréjny maszt DZ
5500 mm 2355 mm 1710 mm 6055 mm 7/5°
6000 mm 2555 mm 1910 mm 6555 mm 7/5°

6500 mm 2805 mm 2160 mm 7055 mm 715°




Dane techniczne wedtug VDI

09/2025

T T
12 'Typ EFG BB 216k
E 13 E Naped akumulatorowy
9 114 b Obstuga wozka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
o 1 1
2 115 | Udzwig / tadunek Q kg 1600
(@) 1 1
l’u’ 116 | Odlegtos¢ $rodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
1 1
= 1.8 , Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 352
1 1
E 19 E Rozstaw osi kot y mm 1357
1 1
T T
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 3044
122 Nacisk na os z tadunkiem przod / tyt kg 4102 / 544
| |
i |
ﬁ 1 1
q). 1 1
— 1 1
o /2.3 | Nacisk na os bez tadunku przod / tyt kg 1473 / 1571
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
} }
p Sl ! Ogumienie Superelastyczne (SE)
2 132 Wymiary két, przod 18x7-8
©
N 133 Wymiary kot, tyt 140 /55 - 9
— 1 1
Q135 | Liczbakot przod / tyt (x = naped) 2x /2
§ 1 1
5 |36 | Rozstaw kot, przod b10 mm 904
~
c |
“‘6 1 1
X |37 | Rozstaw kot, tyt b1l mm 211
| |
} }
141 1 Pochyt masztu przod / tyt a/lB ° 715
E 4.2 E Wysokos¢ wozka z masztem ztozonym (h1) hi  mm 2000
1421 1 Wysokosc catkowita hi5 mm 2080
1 1
143 | Wolny skok (h2) h2 mm 150
1 1
4.4 | Wysoko$¢ podnoszenia (h3) h3  mm 3000
1 1
145 | Wysokos$¢ wozka z masztem wysunietym (h4) h4 mm 3555
1 1
147 | Wysokos¢ daszka ochronnego (kabina) h6  mm 2080
1 1
148 | Wysokosc fotela h7  mm 1030
E 412 E Wysokosc¢ zaczepu h10 mm 560
14121 12 wysokos¢ zaczepu mm 0
1 1
% 1419 | Dtugoéé catkowita 1  mm 2899
— 1 1
; 1420 | Dtugosc korpusu wozka 2  mm 1899
1 1
= | 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl  mm 1060
1 1
L4922 wymi ' sle/
4. ! Wymiary widet 0 mm 40 x 100 x 1000
1 1
14.23 | Karetka widet ISO 2328, klasa A,B 2A
1 1
1424 | Szerokos¢ karetki widet b3 mm 980
1 1
1431 | Prze$wit pod masztem z tadunkiem ml mm 97
1 1
1 4.32 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 88
1 1
1 4.34.1 | Szerokosc korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast  mm 3224
1 1
! 4.34.2 ' Szerokosc korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast  mm 3348
1435 Promiert skretu Wa mm 1545
1436 Najmniejsza odlegtosc¢ od punktu obrotu bl3 mm 0
1 1




E 51 E Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 15/15
E 52 E Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,43/0,53
E 53 I Predkoé¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,51/0,55
_ 155 | Sitaciagu z tadunkiem N 1300
§ E 5.6 E Maks. sita ciggu z tadunkiem / bez tadunku 9000 / 9400
© E 5.7 E Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 65/14
E 58 E Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 13,5/16
E 59 E Przyspieszenie z tadunkiem / bez tadunku s 55/5
E 5.10 E Hamulec roboczy mechaniczny / hydrauliczny
E 6.1 E Silnik jazdy, S2 60 min kW 37
1611 2. Silnik jazdy, S2 60 min KW 37
E 6.2 E Silnik podnoszenia, S3 kW 10
E 6.3 . Akumulator wg DIN 43531/ 35 / 36 DIN 43531 A
= 64 | Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V /Ah 487500
% E 6.5 E Masa akumulatora kg 708
E 6.6.1 E Zuzycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 4,25
1662 ' Ekwiwalent CO2 zgodnie z EN16796 kg/h 23
167 Zdolnos¢ przetadunkowa t/h 13
E 6.8.1 E Zuzycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowej kWh/h 513
E 8.1 E Rodzaj sterowania jazda Impuls / AC
E 10.1 E Cisnienie robocze dla osprzetu bar 230
E 10.2 . llos¢ oleju dla osprzetu I/min 24
“C’ 1107 E Poziom hatasu zgodny z EN12053 dB (A) 75
c
- |
|
E Zaczep, rodzaj i typ wg DIN sruba
|
I
|
|

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.
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