Robot mobilny do transportu
poziomego

Wysokos$é podnoszenia: 125 mm / Udzwig: 2500 kg

H|ION
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Dane techniczne wedtug VDI

10/2025

T T
'11 ! Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 Typ ERE 225a
9 FE Naped akumulatorowy
o 1 1
2 14 Obstuga wozka z pozycji operatora automatycznie
] 1 1
l@ 115 | Udzwig / tadunek Q kg 2500
= | |
1 1
116 | Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 1200
| |
} }
1211 | Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 1240
122 ' Nacisk na ¢ z tadunkiem przod / tyt kg 1590 / 2150
I |
- : |
ﬁ 1 1
q). 1 1
—_— 1 1
o 1 2.3 | Nacisk na os bez tadunku przod / tyt kg 1020/ 220
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
} }
131 ' Ogumienie Poliuretan (PU)
> 132 Wymiary kot, przod 230 x 77
©
N 133 | Wymiary kot, tyt 85 x 85
= 1 1
2 134 | Kota dodatkowe 140 x 54
§ I 1
> 1 1
~ | |
_\fg 1 1
e} 3.7 1 Rozstaw ko, tyt b1l mm 368
x
| |
1 1
} }
142 | Wysokos¢ wozka z masztem ztozonym (h1) hl mm 2230
14.2.1 | Wysokos¢ catkowita hi5 mm 2280
144 | Wysokosé podnoszenia (h3) h3 mm 125
1 1
1415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 90
1 1
> 1419 | Dtugos¢ catkowita il mm 3666
© 1 1
IS | 4.20 | Dtugosc korpusu wozka 2 mm 1217
> I 1
= | 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 965
1 1
1 4.22 | Wymiary widet s/e/l mm 70 x 187 x 2450
1 1
! 4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 540
| 4.31 | Przeswit pod masztem z tadunkiem ml mm 20
1 1
1432 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 30
1 1
T T
'51 ! Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 72172
I |
1 1
1 1
1 1
=) | |
g i '
8 : 5.10 | Hamulec roboczy przeciwpradowy
1 1
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1




T T
161 ! Silnik jazdy, S2 60 min kW 2,8
162 Silnik podnoszenia, S3 kw 15
6.4 | Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V/Ah 24375
= p i
< : |
wn 1 1
1 1
165 | Masa akumulatora kg 273
{ i
1 1
1 1
1 1
J }
81 ! Rodzajst ia jazd AC
| H 0dazaj sterowania jazdg speedCONTROL
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
Q) 1 1
C 1 1
C 1 1
- 110.7 | Poziom ciénienia akustycznego wg EN12053 dB (A) 64
b i
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.
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