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Mobile Robot para aplicacoes em

altura
ERC 213a / 217a

Elevacao: 3100-4400 mm / Capacidade de carga: 1300-1700
kg
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ERC 213a/ 217a
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ERC 213a/ 217a

Mastro de elevacao duplo ZT

Mastro de elevagdo duplo ZT

3100 mm
3800 mm
4400 mm

2840 mm
3540 mm

2150 mm
2500 mm
2750 mm

2150 mm
2500 mm

200 mm
200 mm

3625 mm
4325 mm
4925 mm

3495 mm
4195 mm




Tabela VDI

10/2025

T
111 Fabricante (nome curto) Jungheinrich
112 Designacao do modelo pelo fabricante ERC 213a ‘ ERC 217a
(%]
© 113 | Tracio Elétrico
= 1 1
£ 14 | Modo de operagio Sistema automatico
[3) I I
‘g 115 | Capacidade de carga/carga Q kg 1300 ‘ 1700
o 1 1
8 116 | Distancia do centro de gravidade da carga [ mm 600
E 18 E Distancia entre o eixo da roda e a face do garfo X mm 659
119 | Distancia entre eixos y  mm 1496
1 1
T T
1211 ! Peso do equipamento (incluindo bateria) kg 1410 1460
E 2.2 E Peso por eixo com carga a frente/atras kg 1060 / 1650 1080 /2080
i |
9 |
8 1 1
q) 1 1
o 1 1
/2.3 | Peso por eixo sem carga a frente/atras kg 985 /425 1000 / 410
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
t t
'31 | Pneus Poliuretano (PU)
E 3.2 E Dimensao do pneu, dianteiro © 230 x77
(%]
4 133 | Dimensdo do pneu, traseiro @ 85x 110 ‘ @ 85x 85
© 1 1
5 134 | Rodas adicionais @ 140 x 54
=~ 1 1
é 3.5 | Rodas, numero a frente/atras (x = ndo motrizes) Ix+1/2 ‘ Ix+1/4
1 1
nc:) 3.6 | Distancia entre centro do rasto dos pneus, a frente b10 mm 515
1 1
E 3.7 E Distancia entre centro do rasto dos pneus, atras bll mm 400
1l 1l
T T
142 | Altura com mastro de elevagdo recolhido (h1) hl1  mm 2075
1 1
14.2.1 ! Altura total h15 mm 2285
144 Elevagao (h3) h3  mm 3100 2840
4 ? 45 ! Altura com mastro de elevagdo estendido (h4) h4 mm 3650 3520
&} 1 1
&8 1415 | Altura dos garfos, em baixo hi3 mm 90
Ne) I 1
3 1419 Comprimento total 11 mm 2393
zO 1 1
@ 420 | Comprimento, incluindo parte posterior do garfo 2  mm 1158
Q) 1 1
€ | 4.211 Largura total bl mm 965
5 1 1
b g " sle/
14.22 | Dimensdes do garfo \ mm 56 x 185 x 1235
1 1
E 4.25 E Distancia fora-a-fora do garfo b5 mm 570
1432 | Altura acima do solo no centro da distancia entre eixos m2 mm 28 20
1 1
T T
'51  !Velocidade de marcha com/sem carga km/h 9/9 717
E 58 E Capacidade méax. de passagem em rampa com/sem carga % 4/4 =)=
g |
C 1 |
© 1 I
I 1 1
— 1 1
9 1 1
5 510 | Travdo de servico regenerativo
[a 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1




o]
8]
T T
§ '6.1 ! Motor de tracdo, poténcia S2 60 min kW 3.2 2,8
s
% E 6.2 E Motor de elevagéo, poténcia a S3 kw 3
©® 6.3 | Bateria sequndo DIN 43531/35/36 B 3 PzS
S
1 1
% 6.4 | Voltagem da bateria/ capacidade nominal V / Ah 24 /375
O :
e} 1 1
L_) 1 1
- 1 1
@ |65 | Pesodabateria kg 273
a 1 1
S |
o i
> 181 | Tipo de controle de direcdo AC speedCONTROL
I |
1 1
1 1
1 1
17, | 1
O 1 1
b 1 1
1 1
8 110.7 1 Nivel de pressdo acustica em conformidade com a norma EN12053 dB (A) 64
1 1
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
- Esta ficha técnica estd em conformidade com as regras VDI 2198 e somente menciona valores técnicos para equipamento standard. Pneus fora
do standard, mastros diferentes, equipamentos adicionais etc. podem produzir outros valores.

- 4.2.1: com opgodes adicionais (por exemplo, carregamento automatico, Floor-Spot, dete¢do de obstaculos elevados) h15
+100 mm.

- 5.1: no funcionamento manual 3,0 km/h. Velocidades de marcha na direcdo da carga: max. 5,4 km/h (1,5 m/s).

- 5.1: no ERC 213a com pacote de equipamento Efficiency 7,0/7,0 km/h

- 6.1: no ERC 213a com pacote de equipamento Efficiency: 2,8 kW




Jungheinrich Portugal

Equipamentos de Transporte, Lda.

Delegacao Sul - Tel. Geral 219 156 060

Delegacao Norte - Tel. Geral 252 249 010

Servico Aluguer

Nacional 21 915 6070 N o

Servico Pds-Venda Nordersedt, Mooshung & Landsberd S50 150 00

Nacional 21 915 6060 certificadas, bem como o nosso Fjentro 1S0O 14001
linha.directa@jungheinrich.pt de Pecas em Kaltenkirchen.

www.jungheinrich.pt

JUNGHEINRICH
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