Robot mobilny do transportu
poziomego

Wysokos$é podnoszenia: 250 mm / Udzwig: 1200 kg
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Dane techniczne wedtug VDI
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111 Producent (nazwa skrocona) Jungheinrich
12 Typ EAE 2a
O H13 | Naped akumulatorowy
N 1 1
g 14 Obstuga wdzka z pozycji operatora automatycznie
0 ] P
2 115 | Udzwig / tadunek Q kg 1200
> 1 1
= 116 | Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 625
'18 ' Odlegtos¢ czota widet od osi kot X mm 915
119 | Rozstaw osi kot y mm 1235
1 1
T T
1211 ! Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 650
122 Nacisk na ¢ z tadunkiem przod / tyt kg 800 /1050
1 1
> S
8 : :
q), 1 1
—_— 1 1
© 2.3 | Nacisk na o$ bez tadunku przod / tyt kg 503 /147
I |
1 1
1 1
1 1
1 1
t t
131 ! Ogumienie Poliuretan (PU)
> : 32 : Wymiary két, przod 6230x65
©
N 133 | Wymiary kot, tyt ©70x75
— 1 1
< 134 | Kota dodatkowe 260x35
z 1 1
1 s . . _
3 ! 35 ! Liczba kot przod / tyt (x = naped) x)+2/2
Lo"’ 136 | Rozstaw kot, przod b10 mm 610
< | |
! 3.7 ! Rozstaw kot, tyt b1l mm 430
1 1
T T
1421 | Wysokosc catkowita h15 mm 2470
E 4.4 E Wysokos$¢ podnoszenia (h3) h3 mm 250
1415 | Wysokos$¢ opuszczonych widet h13 mm 75
1 1
> 1419 | Dtugosc catkowita 1 mm 1766
© 1 1
; 1420 | Dtugosc korpusu wozka 2 mm 481
1 1
= | 4.21.1 | Szerokos¢ catkowita bl mm 795
1 1
14.22 ' Wymiary widet s/ell mm 55 x 185 x 1285
E 4.25 E Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 570
1432 | Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 20
1 1
T T
51 ! Predkosc jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 6/6
E 52 E Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 01/017
153 | Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,08 /0,07
— 1 1
% 157 | Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 0/0
d I 1
S .
1 1
1 1
15.10 ! Hamulec roboczy przeciwpradowy
| |
1 1
} }
161 !Silnik jazdy, S2 60 min kw 2
162 Silnik podnoszenia, S3 kw 2.2
163 | Akumulator wg DIN 43531/ 35/ 36 brak
1 1
% 164 Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V / Ah 25,6 /130
Z I |
1 1
1 1
1 1
16.5 | Masa akumulatora kg 55
I |
1 1
1 1




10.7 | Poziom cisnienia akustycznego wg EN12053 dB (A)

Inne

54

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztow, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.

-NrVDI1.6 - Nr2.2-Nr23-Nr4.19 - Nr4.22: wartosci dla wozka standardowego ze zwisem tadunku wynoszacym
25 mm

- Nr VDI 4.2.1 wysokos¢ catkowita: z listwg akcesoryjng (ztozong) 1 891 mm / (roztozong) 2 470 mm
- Nr VDI 5.2 predkos¢ podnoszenia bez tadunku: 0,17 - z obcigzeniem znamionowym 1,2 t

- Nr VDI 5.3: predkos¢ opuszczania bez tadunku: 0,07 - z obcigzeniem znamionowym 1,2 t
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