Elektricéni nizkodvizni vilicar

Dvizna viSina: 115 mm / Nosilnost: 1800 kg
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Razpredelnica VDI

11/2025

Proizvajalec

1 osema
1

T T
1 1
111 (kratko Jungheinrich
i | poimenovanje)
1 1
H H AME 18 AME 18 AME 18 AME 18 AME 18 AME 18 AME 18
112 | Tipska oznaka (530x800, | (530x1.000, | (530x1.150, | (530x1.150, | (670x1.000, | (670x1.150, | (670x1.150,
z! | V-BV) V-BV) V-BV) V-GV) V-BV) V-BV) V-GV)
© 113 | Pogon Elektro
3! i
Q14 | Upravijanje V nacinu hoje
C 1 1 .
Gi1s 1 Nositnost Q kg 1800
o' 1 obremenitev
v I
116 | Oddalenost ¢ mm 600
| | tezis¢a bremena
1 1 H
11g 1 Qddalenost x  mm 602 802 952 802 952
! ) bremena
119 | Medosna razdalia |y mm 843 1043 1193 1043 1193
T T
i | Lastna teza
1211 1 (vkljuéno z kg 145 153 158 161 166
i | baterijo)
H | Osna obremenitev
9! 2.2 'z bremenom kg 651/1294 | 657/1296 | 660/1298 | 606 /1298 | 665/1296 668 /1298
[OR | spredaj/zadaj
= I
1 1
! 1 Osna obremenitev
123 | brez bremena kg 119/ 26 125/ 28 128 /30 133 /28 136 / 30
i | spredaj/zadaj
—
131 ! Kolesa Poliuretan (PU)
1 1
30 | Vel|kos_t koles 2210 x 70
| | spredaj
L33 | Velkostkoles @80 x 70 (@80 x 93)
o | zadaj
S 1
'8 134 | Dodatna kolesa ©62,5 x 45
o 1
= ! Kolesa, Stevilo
$ 135 i spredaj/zadaj (x = Ix+2/4(1x+2/2)
ot | gnano kolo)
X 1
(5 | NSRRI | pag | m 390 530
| | koles
137 | Kolotekzadnjin |0y, 370 510
1  koles
1421 | Celotna visina h15 mm 673
144 Dvig (h3) h3  mm 115
! i Visina roc¢aja
] | upravljalnega
149 | drogavpolozaju |hl4 mm 700 /1190
! 'za voznjo,
| | najmanj/najvec
v 415 :Vi§i‘na v spusceni h3 mm 80
o | | legi
QE, E 4.19 E Celotna dolzina 1 mm 1200 ‘ 1400 1550 1400 | 1550
< |
2 ' Dolzina vklju¢no s
o 1 1
<. 420 fbtiscem vilic 2| mm 400
o 14211 | Celotna irina bl mm 530 670
1 1
! ! L s/ 53x160x | 53x160 x 53 x 160 x
: 4.22 : Mere rogljev vilic o/l mm 800 1000 53 x 160 x 1150 1000 ‘ 53 x 160 x 1150
! ! . .
l4p5 | Zunaniirazmic 530 670
| 1 vilic
H | Oddaljenost od tal
14.32 | nasredini med m2 mm 27
1




EN12053

T T
i , Delovna Sirina
14.34.2 ' (paleta 800 x Ast  mm 1958 2003 2060 2003 2060
i 1 1200 vzdolzno)
1 1
1435 | Radij obracanja Wa mm 1039 1239 1389 1239 1389
T T
| | Hitrost voznje z
151 1 bremenom/brez km/h 5/55
i | bremena
— 1 1
g : | Hitrost dvigovanja
=) 52 'z bremenom/brez m/s 0,03/0,04
=Y i bremena
Q) :
€. | Hitrost spuscanja
g '53 ! zbremenom/brez m/s 0,06 /0,05
= ' bremena
X | 1
= I
3 ! ! Najvecje
O, | vzpenjanje z o
o H 58 | bremenom/brez % 8/20
! ! bremena
1510 | Delovna zavora Elektromagnetno
1 1
T T
o' ' Vozni motor, mo¢
Z.%1 1s260min kW !
o 1 1
o 1 S
k] 6.2 ! DV|%n| r_notor, W 0.8
L, , moc pri S3
[N 1
~ ”
G 64 | Napetostbaterie V/Ah 48/25
5! ' nazivna kapaciteta
€165 | Teza baterije kg 105
puin 1
§ 1 1 .
ol 1 Poraba energije
o 6.6 ' po ciklu VDI kWh/h 0,16
1 1
T T
| 8.1 | Na?".‘ AR Impulzno/DC
| | voznje
|
|
o]
o,
=2 y
007 | Hrupnostpo dB (A) 70
|
1
1
1
1
1
1

- Ta tipski list po direktivi VDI 2198 navaja samo tehni¢ne vrednosti standardnega vozila. Odstopajoca oplas¢enja, drugi teleskopi, dodatne naprave
ipd. imajo lahko drugac¢ne vrednosti.

- St. VDI 4.2.1: Skupna visina h15 = visina vozila brez upravljalne ro¢ice.




Jungheinrich, d.o.o.

Korenova cesta 11, 1241 Kamnik
Telefon:

Centrala 01 561 04 80

Prodaja 01 561 04 85

Certificirane so nemske proizvodne

Najem 01 561 04 90 lokacije v Norderstedtu, Moosburgu in 150 9001
. Landsbergu, ravno tako distribucijski
Servis 01 561 04 95 center originalnih rezervnih delov v 180 14001
FakS 01 562 17 79 Kaltenkirchnu.
info@jungheinrich.si Vilicarji in vozi¢ki podjetja Jungheinrich
ustrezajo evropskim varnostnim c €
www.jungheinrich.si predpisom.
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