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Mobilni robot, vysokozdvizne vyuziti
EKS 215a

Vyska zdvihu: 2750-6000 mm / Nosnost: 1500 kg
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EKS 215a
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EKS 215a

Dvojité zdvihové zafizeni ZT

Jednoduché zdvihové zafizeni E

2750 mm

2800 mm
3500 mm
4250 mm
4750 mm
5000 mm
5500 mm
6000 mm
1600 mm

2240 mm
2365 mm
2590 mm
2990 mm
3240 mm
3370 mm
3640 mm
3890 mm
2475 mm

3610 mm
3760 mm
4335 mm
5110 mm
5610 mm
5865 mm
6385 mm
6885 mm
2497 mm




Tabulka VDI

1.1 EV)’/robce (zkracené oznageni)

Jungheinrich

1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

112 |Oznageni typu od vyrobce EKS 215a
1.3 |Pohon elektricky

%‘ 14 Ovladani automatika

e 1.5 |Nosnost/naklad Q kg 1500

N 1 1
1.6 1 Tézisté bfemena c mm 600
1.8 |0dstup bremene X mm 138
1.9 |Rozvor kol y mm 887
52.1.1 EVlastni hmotnost (v&. baterie) kg 3280
122 |Zatizeni na piedni/zadni napravu s nakladem kg 4110/ 670
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:E '2.3  'Zatizeni na predni/zadni napravu bez nakladu kg 1360/1920
f t
131 'Pneumatiky Polyuretan (PU)
13.2 | Velikost pneumatik, piedni @343 x M4

$ 33 'Velikost kol, zadni 150 x 135
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E 3.5 |Kola, poet vpfedu/vzadu (x = hnand) 2/1x
——
142 1Vyska zdvihového zafizeni v zasunutém stavu (h1) h1 mm 2590
1421 | Celkova vyska h5  mm 2730
‘4l 1Zdvih (h3) h3  mm 3500

> 4.5 :Vyéka zdvihového zafizeni ve vysunutém stavu (h4) hé mm 4335

e 1419 'Celkové délka 0 mm 2492

) 1420 |Délka v&etn& zadniho &ela vidli 2  mm 1275

£ 14,217 | Celkova &ifka bl mm 900

= 14.22 | Rozméry vidlic s/e/l mm 50 x 120 x 1200

0 | 1

N '4.25 'Rozmér pres vidle b5  mm 856
54.31 ESvétlé vyska voziku s ndkladem pod zdvihovym zafizenim m1 mm 87
14.32 | Svétla vyska méfena uprostfed mezi napravami m2  mm 97
E4.3lo.2 E Sitka pracovni ulitky (palety 800x1200 uloZené podélng) Ast  mm 3300
51 ‘Rychlost pojezdu s nakladem/bez ndkladu km/h 5/7
/5.2 |Rychlost zdvihu s nakladem/bez nakladu m/s 0,25/0,3

% 6.3 |Rychlost spousténi s nakladem/bez nakladu m/s 0,3/0,25
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© 1510 Provozni brzda regeneracni

] | |

c 1 1

o 1 |

g‘ I I

> /511 | Parkovaci brzda elektricka pruzinova brzda
——

© '6.1  'Motor pojezdu, vykon S2 60 min kW 6

X I 1

'g 16.2 | Zdvihovy motor, vykon pfi S3 kW 8

E 16.3 | Baterie podle DIN 43531/35/36 5PzS 775
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g 6.4 | Napéti baterie/jmenovitd kapacita V/Ah 24/775
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T
18.1 :Druh prenosu krouticiho momentu na hnaci napravu AC

110.5 | Provedeni fizeni elektrické

Ostatni

Hladina akustického tlaku podle CSN EN 12053 dB (A) 65
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-V tomto typovém listu podle smérnice VDI 2198 jsou uvedeny jen technické hodnoty standardniho voziku. OdliSné plasté, jina zdvihova zafizeni, pfidavna
zafizeni apod. mohou vykazovat jiné hodnoty

Viz vykres a 4.38 vychystavaci vyska h15 = h1 + 140 mm (vy3ka laserového skeneru).
V 5.1: Rychlost ve sméru bfemene - 4,3 km/h ve sméru bfemene.




Jungheinrich (CR) s.r.o.

Modletice 101

251 01 ﬁiéany Vyrobni zadvody v némeckych méstech
Norderstedt, Moosburg a Landsberg jsou

Telefon +420 313 333 111, 333 stejné jako centrum originalnich |59 Seon;

Fax +420 313333777 nahradnich dild v Kaltenkirchen

certifikovany.

Voziky Jungheinrich spliiuji evropské C €
www.jungheinrich.cz bezpeénostni pozadavky.

JUNGHEINRICH

info@jungheinrich.cz
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