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Mobilni robot, vysokozdvizne vyuziti
ERC 213a/ 217a

Vyska zdvihu: 3100-4400 mm / Nosnost: 1300-1700 kg
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ERC 213a/ 217a
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ERC 213a/ 217a

Dvojité zdvihové zafizeni ZT

Dvojité zdvihové zafizeni ZT

3100 mm
3800 mm
4400 mm

2840 mm
3540 mm

2150 mm
2500 mm
2750 mm

2150 mm

2500 mm

200 mm
200 mm

3625 mm
4325 mm
4925 mm

3495 mm

4195 mm




Tabulka VDI

02/2026

1 Evyrobce (zkracené oznageni) Jungheinrich
112 |0znaeni typu od vyrobce ERE 225a | ERC 217a
1.3 |Pohon elektricky
%‘ 14 Ovladani automatika
e 1.5 |Nosnost/naklad Q kg 1300 | 1700
N | 1
1.6 1 Tézisté bfemena c mm 600
1.8 |0dstup bremene X mm 659
1.9 |Rozvor kol y mm 1496
211 Viastni hmotnost (v¢. baterie) kg 1410 1460
12.2 | Zatizeni na piedni/zadni napravu s nakladem kg 1060 /1650 1080/2080
5 |
(=] 1 1
S 1 1
< | |
:E '2.3  'Zatizeni na predni/zadni napravu bez nakladu kg 985/425 1000/ 410
f t
'3.1 'Pneumatiky Polyuretan (PU)
13.2 | Velikost pneumatik, pedni ?230x77
$ 133 Velikost kol, zadni 085x110 | 085x85
_% '3.4 1 Dalgi kola 2140 x 54
(\g. 13.5 | Kola, pocet vpredu/vzadu (x = hnana) x+1/2 ’ x+1/4
< 36 Rozchod kol, vpFedu b10 mm 515
x I I
13.7 rozchod kol, vzadu b1l mm 400
1 1
4.2 1VySka zdvihového zafizeni v zasunutém stavu (h1) h1  mm 2075
14.2.1 | Celkova vyska h15 mm 2285
‘4.4 1 Zdvih (h3) h3 mm 3100 2840
> 145 Vyska zdvihového zafizeni ve vysunutém stavu (h4) h4  mm 3650 3520
’qé 4.9 1 Vyska hlavice oje v poloze pro pojezd min/max h14 mm 1170 /1390
) 1415 |Vyska ve spusténém stavu h13  mm 90
:E 1419 | Celkova délka u mm 2393
‘3‘0 :4.20 :Délka véetné zadniho cela vidli 12 mm 1158
o 1 1
N 14211/ Celkova &itka b1 mm 965
1422 ' Rozméry vidlic s/e/l mm 56 x 185 x 1235
14.25 |Rozmér pres vidle b5 mm 570
34.32 ESvétlé vy$ka méfena uprostfed mezi ndpravami m2 mm 28 | 20
5.1 Rychlost pojezdu s nakladem/bez nkladu km/h 9/9 717
/5.8 | Max. stoupavost s nakladem/bez nakladu % L4 -/~
© I 1
© | |
o | 1
O 1 1
> 1 1
o 1 1
c 1 1
_‘i '5.10 | Provozni brzda generatoricky
> | |
-
o '6.1  'Motor pojezdu, vykon S2 60 min kW 3,2 2,8
s 16.2 1 Zdvihovy motor, vykon pfi S3 kW 3
E 16.3 | Baterie podle DIN 43531/35/36 B3 PzS
q’ I 1
ES :6.A :Napétl’ baterie/jmenovita kapacita V/Ah 247375
—
o /6.5 |Hmotnost baterie kg 273
o 1 1
€ 1 1
e |
% 6.6 :SpotFeba energie podle cyklu VDI kWh/h 174 -
[}




T
8.1 'Druh pfenosu krouticiho momentu na hnaci napravu AC speedCONTROL

Ostatni

10.7 Hladina akustického tlaku podle CSN EN 12053 dB (A) 64

-V tomto typovém listu podle smérnice VDI 2198 jsou uvedeny jen technické hodnoty standardniho voziku. OdliSné plasté, jina zdvihova zafizeni, pfidavna
zafizeni apod. mohou vykazovat jiné hodnoty

- 4.2.1: S volitelnym vybavenim (jako napf. automatické nabijeni, Floor-Spot, identifikace pfekazek nad jizdnim povrchem) h15 +100
mm.

- 5.1: V ruénim rezimu 3,0 km/h. Rychlost pojezdu ve sméru nakladu: max. 5,4 km/h (1,5 m/s).

- 5.1: U ERC 213a s balickem prislusenstvi Efficiency 7,0 / 7,0 km/h.

- 6.1: U ERC 213a s balickem prislusenstvi Efficiency: 2,8 kW




Jungheinrich (CR) s.r.o.

Modletice 101

251 01 ﬁiéany Vyrobni zadvody v némeckych méstech
Norderstedt, Moosburg a Landsberg jsou

Telefon +420 313 333 111, 333 stejné jako centrum originalnich |59 Seon;

Fax +420 313333777 nahradnich dild v Kaltenkirchen

certifikovany.

Voziky Jungheinrich spliiuji evropské C €
www.jungheinrich.cz bezpeénostni pozadavky.

JUNGHEINRICH

info@jungheinrich.cz
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