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Mobiilirobotti, korkea nostot (AGV)
ERC 213a/ 217a
Nostokorkeus: 3100-4400 mm / Kantavuus: 1300-1700 kg
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ERC 213a/ 217a

[
bu
\

3
i
3
|

h
| A
h,
hys
[
f
- by b
'
L
9

\ A iy ’” \ A FH— ]
1 I
! ___._ m _z/ | \x" od
! 'R R ! _ |
—_ ~ = [ = I -
11 i I \ I A !
tl ! I \ I / !
I 0! | \ | / |
I 0! I \NE I
I 0 =___ © I L o) I“
1 — e — Y I
H i ""_ I N !
i ! I N !
11 =_ | \\ i ,z I
___ X_____ ~ I S 0 "
1
i o i LRE N/ RENNE
[ __“ a | ‘\ | \ “
i I I 4
| ’ S 7]
i _ = v ! \ <
Fo T T N L _
f I N > I
N L1 N
HH_HHHHHHH N
L= = W - |
[
R o
y ()]
N
N
\ o
N
o
S ~
N
R ey
N i AN '
|
\ // ,
N\
//
- N N\
- 4 -
< -




ERC 213a/ 217a

3100 mm 2150 mm 3625 mm

Kaksijatkeinen ZT-masto 3800 mm 2500 mm 4325 mm

4400 mm 2750 mm 4925 mm

2840 mm 2150 mm 200 mm 3495 mm
Kaksijatkeinen ZT-masto

3540 mm 2500 mm 200 mm 4195 mm




VDI-taulukko
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1
| Ajojarru
1

L0 EValmistaja (tlyhenne) Jungheinrich
112 |Valmistajan tyyppimerkinta ERC 213a | ERC 217a
5 13 Kayttovoima Sahkokayttoinen
-% N4 Kaytts Automaatti
%’ 1.5 |Kantavuus/kuorma Q kg 1300 | 1700
é 51.6 E Painopiste-etaisyys c mm 600
11.8  |Kuorman etaisyys X mm 659
1.9 | Akselivali y mm 1496
52.1.1 EOmapaino (sis. akun) kg 1410 1460
12.2 | Akselipaino kuormattuna edessa/takana kg 1060/1650 1080/2080
- |
o 1 1
g | :
s |
'2.3 ! Akselipaino ilman kuormaa edessé/takana kg 985/425 1000/ 410
1 1
t t
131 'Renkaat Polyuretaani (PU)
/3.2 |Rengaskoko edessi ©230x77
g '3.3 !Rengaskoko takana ?85x110 | 85x 85
2 134 Lisapybrat @140 x 54
% 135 |Pybrien lukumasrs edessa/takana (x = vetopyr) X+1/2 | X +1/4
. 1 1
2. 136 Raidevili edessa b10 mm 515
13.7 | Raidevali, takana b1l mm 400
i
‘4.2 'Maston korkeus alas laskettuna (h1) h1  mm 2075
14.2.1 |Kokonaiskorkeus h15 mm 2285
'4.4 ' Nostokorkeus (h3) h3 mm 3100 2840
|45 | Maston korkeus yl5s nostettuna (h4) h4  mm 3650 3520
1 1
- 14.9  Ohjausaisan kahvan vahimmais-/enimmaiskorkeus ajoasennossa h14 mm 1170 /1390
.‘*é 1415 |Korkeus laskettuna h13 mm 90
Y 419 Kokonaispituus 1 mm 2393
&LJ :l..20 :Pituus haarukan selkd mukaan lukien 2 mm 1158
1 1
14.21.1, Kokonaisleveys b1 mm 965
| | . . sle/
:4.22 ' Haarukoiden mitat ) mm 56 x 185 x 1235
14.25 | Leveys haarukoiden yli b5 mm 570
54.32 EMaavara akselivalin keskelld m2 mm 28 | 20
E 5.1 EAjonopeus kuormattuna/kuormatta km/h 9/9 717
b 5.8 :Enimméiskaltevuusnousukyky kuormattuna/kuormatta % L/4 -/-
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% 16.1 EAjomoottori, teho S2 60 min kW 3,2 2,8
:g /6.2 |Nostomoottori, teho S3:ssa kW 3
i 16.3 | Akku standardin DIN 43531/35/36 mukaan B3 PzS
[5}
ES 6.4 | Akun jannite/nimelliskapasiteetti V/Ah 24/375
§ 6.5 | Akun paino kg 273
g
g 1 1
2 56.6 EEnergiankulutus VDI-tydkierron mukaan kWh/h 174 -
®
L B
:8.1 ' Ajoelektroniikan tyyppi AC speedCONTROL
1 1
®
S .
S  110.7 'Melutaso standardin SFS-EN 12053 mukaan dB (A) 6k
1 1
1 1
] |
- Néissa VDI 2198:n mukaan laadituissa tyyppitiedoissa ilmoitetaan ainoastaan vakiovarusteiselle trukin tekniset tiedot. Toisenlaiset renkaat, muut mastot,
lisalaitteet jne. voivat vaikuttaa annettuihin arvoihin.

- 4.2.71: lisdvarusteiden kanssa (esim. automaattinen varaus, Floor-Spot, nostettujen esteiden tunnistus) h15 + 100 mm.
- 5.1: manuaalisessa kiytdssé 3,0 km/h, ajonopeudet kuorman suuntaan enint. 5,4 km/h (1,5 m/s).

- 5.1: ERC 2133, jossa Efficiency-varustepaketti: 7,0/7,0 km/h.

- 6.1: ERC 2133, jossa Efficiency-varustepaketti: 2,8 kW.




Jungheinrich Lift Truck Oy

Ahjonkulma 1
04220 Kerava
Saksan tuotantolaitokset Norderstedtissa,

TEL 010 616 8585 Moosburgissa ja Landsbergissa ovat  |so 9001

sertifioituja Kaltenkirchenin ~ 1SO 14001
FaX 010 616 8580 varaosakeskuksen ohella.
info@jungheinrich.fi

Jungheinrich-trukit tayttavat C €
www.jungheinrich.fi eurooppalaiset turvallisuusvaatimukset.
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