Akumulatorowy unoszacy wozek widtowy

Wysokos¢ podnoszenia: 122 mm / Udzwig: 2000-2500 kg
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Dane techniczne wedtug VDI

02/2026

31.1 EProducent (nazwa skrécona)

Jungheinrich

12 Typ ERE 120i 6 km/h ERE 120i | ERE 125i
9 E‘|.3 ENaped akumulatorowy
g i1.4 iObstuga wozka z pozycji operatora Dyszel
S 15 'Udzwig/tadunek Q kg 2000 | 2500
‘§° 16 Odlegtosc $rodka cigzkosci tadunku od czota widet ¢ mm 600
1.8 | Odlegtosé czota widet od osi kot X  mm 897
3'1.9 ;Rozstaw osi két y mm 1237
52.1.1 EMasa wiasna (wraz z akumulatorem) kg 513 543 560
i2.2 ENacisk na os z tadunkiem przdd / tyt kg 1627/ 874 1621/929 | 1909 /1155
e
e
© '2.3  'Nacisk na os bez tadunku przod / tyt kg 127401 132/4M 137 /423
;3.1 ?Ogumienie Poliuretan (PU)
> 53.2 5Wymiary kot, przod 2230 x 65 | ?230x77
E '3.3  'Wymiary kot, tyt ?85x110/ 0 85x 85
T 134 Kotadodatkowe @140 x 57
‘E:: 13.5 iLiczba két przod / tyt (x = naped) 1x +2/2 oder &
E, '3.6 'Rozstaw két, przéd b10 mm 363
S \
3.7 |Rozstaw két, tyt b1 mm 512
‘54.4 ?Wysokos’c’ podnoszenia (h3) h3 mm 122
4.9 Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 137 /1419
415 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 85
1419 | Dtugos¢ catkowita U mm 1716
54.20 ED{ugos’é korpusu wézka 2 mm 566
- il..21.1 ESzerokos’é catkowita bl mm 770
;E, 4,22 "Wymiary widet f/e/ mm 55 x 172 x 1150
14,25 1Zewn§trzny rozstaw widet b5 mm 535
EA.32 EPrzes’wit pomiedzy osiami kot m2 mm 30
54.34.1 iSzerokos’c’ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 2298
14.34.2 | Szerokosé korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 2191
4,35 Promien skretu Wa mm 1489
55.1 EPredkos’.é jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 6/6 8/9 9/9
16.2  |Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,04/0,05 0,06/0,08
55.3 EPredkos’.é opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,06/0,05 0,07/0,05
@ i 5.8 iMaks. zdolnos$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 8/16
S

1510 |Hamulec roboczy
1

przeciwpradowy




61 Silnik jazdy, 2 60 min KW 2 2.8
/6.2 | Silnik podnoszenia, S3 kW 12 2,2
'6.4 'Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V/Ah 25,6 /100

= 16,5 Masa akumulatora kg 35

c I 1

U__‘) 16.6.1 | Zuzycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 0,41 ‘ 0,36
36.6.2 3 Réwnowaznik CO2 zgodnie z norma EN ISO 23308 kg/h0 0,2
16.7 | Zdolnos¢ przetadunkowa t/h 108 136 195
3 8.1 3 Rodzaj sterowania jazdg AC
1 1

o |

c 1 1
I I

£ 110.7 Poziom ciénienia akustycznego wg EN12053 dB (A) 61 65
I I
I I

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztdw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.

Wartosci w tabeli dotycza platformy sktadanej (podniesionej), komory akumulatora XS, dtugosci widet 1150 mm, uniesionych
ramion podporowych.

- Nr VDI 1.8: opuszczona sekcja tadunkowa: x + 67 mm.

- Nr VDI 1.9: opuszczona sekcja tadunkowa: y+ 67 mm. Przy komorze akumulatora S:y + 50 mm.

- Nr VDI 4.19: przy komorze akumulatora S: l1 + 50 mm; po ztozeniu platformy sktadanej: 11 + 416 mm; kompaktowa platforma stata:
1+ 358 mm; przedtuzona platforma stata: l1 + 472 mm.

- Nr VDI 4.20: przy komorze akumulatora S: 12 + 50 mm; po ztozeniu platformy sktadanej: 12 + 416 mm; kompaktowa platforma
stata: 2 + 358 mm; przedtuzona platforma stata: 12 + 472 mm.

- Nr VDI 4.34.1: opuszczona sekcja tadunkowa: szerokos¢ korytarza roboczego + 60 mm; po ztozeniu platformy sktadanej:
szerokos¢ korytarza roboczego + 416 mm; kompaktowa platforma stata: szerokosc korytarza roboczego + 365 mm; przedtuzona
platforma stata: szerokosc korytarza roboczego + 479 mm.

- Nr VDI 4.34.2: opuszczona sekcja tadunkowa: szerokos¢ korytarza roboczego + 30 mm; po ztozeniu platformy sktadanej:
szerokos¢ korytarza roboczego + 416 mm; kompaktowa platforma stata: szerokosc korytarza roboczego + 365 mm; przedtuzona
platforma stata: szerokos¢ korytarza roboczego + 479 mm.

- Nr VDI 4.35: opuszczona sekcja tadunkowa: promien skretu + 67 mm.

Przy komorze akumulatora S: promien skretu + 50 mm; po ztozeniu platformy sktadanej: promien skretu + 416 mm; kompaktowa
platforma stata: promien skretu + 365 mm; przedtuzona platforma stata: promien skretu + 479 mm.

- Nr VDI 6.2: silnik podnoszenia, moc przy S3 = 5%.

- Nr VDI 6.6: zuzycie energii zgodnie z EN 16796 z mechanicznym uktadem kierowniczym; z elektrycznym uktadem kierowniczym =
0,43 kWh/h.

- Nr VDI 6.7: zdolnos¢ przetadunkowa zgodnie z VDI 2198 z mechanicznym uktadem kierowniczym; z elektrycznym uktadem
kierowniczym = 144 t/h.
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