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Mobile Robot para aplicagoes em altura
EKS 215a

Elevagao: 2750-6000 mm / Capacidade de carga: 1500 kg
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EKS 215a

.Lu_

(N 1l
KPS
\ Ll 11 rd
| TR TS
NI 11/}

" _ AL _
_ T ek

| “ ©
| N T
" _ \“\m\ [N
| | 1 [ _
" BABHNE
| A (] [N M
| | (N [ |
_ (W] [N
|
1
“ u
I h bu

Ko




EKS 215a

Mastro de elevagédo duplo ZT

Mastro de elevagao simples E

2750 mm

2800 mm
3500 mm
4250 mm
4750 mm
5000 mm
5500 mm
6000 mm
1600 mm

2240 mm
2365 mm
2590 mm
2990 mm
3240 mm
3370 mm
3640 mm
3890 mm
2475 mm

3610 mm
3760 mm
4335 mm
5110 mm
5610 mm
5865 mm
6385 mm
6885 mm
2497 mm




02/2026
Tabela VDI

31.1 EFabricante (nome curto) Jungheinrich
112 |Designagio do modelo pelo fabricante EKS 215a
"0 1 1
.g 1.3 | Tragdo Elétrico
}Z) 14 Modo de operagao Sistema automatico
% 1.5 |Capacidade de carga/carga Q kg 1500
g 31.6 3 Distancia do centro de gravidade da carga c mm 600
U I 1
1.8 | Distancia entre o eixo da roda e a face do garfo X mm 138
1.9 | Distancia entre eixos y mm 887
f }
1211 'Peso do equipamento (incluindo bateria) kg 3280
12.2 | Peso por eixo com carga a frente/atras kg 4110/ 670
v :
© I 1
0
g
'2.3  |Peso por eixo sem carga a frente/atras kg 1360/1920
f t
'31  'Pneus Poliuretano (PU)
13.2 | Dimensao do pneu, dianteiro @343 x M4
% 13.3 | Dimensé&o do pneu, traseiro 2150 x 135
g I 1
= I 1
[3) I 1
~ 1 1
(92} 1 1
g | 1
) 3.5 |Rodas, numero a frente/atras (x = ndo motrizes) 2/1x
——
'4.2 ' Altura com mastro de elevagéo recolhido (h1) h1  mm 2590
1421 |Altura total h15 mm 2730
‘44 Elevagdo (h3) h3 mm 3500
2 45 | Altura com mastro de elevagao estendido (h4) h4  mm 4335
(8] 1 1
:Q 1419 ' Comprimento total 1 mm 2492
ﬁ 14.20 :Comprimento, incluindo parte posterior do garfo 2 mm 1275
I} ! 1
2 14.21.1 | Largura total bl mm 900
c 1 1
CEJ 14.22 1Dimensdes do garfo s/e/l mm 50 x 120 x 1200
a |4.25 | Distancia fora-a-fora do garfo b5 mm 856
54.31 EAltura acima do solo, c/carga, abaixo do mastro m1l mm 87
14.32 | Altura acima do solo no centro da distancia entre eixos m2 mm 97
E4.34.25 Largura de trabalho (palete 800x1200 longitudinal) Ast  mm 3300
35.1 EVelocidade de marcha com/sem carga km/h 5/7
6.2 | Velocidade de elevagdo com/sem carga m/s 0,25/0,3
3 6.3 | Velocidade de descida com/sem carga m/s 0,3/0,25
& /510 Travdo de servigo regenerativo
E
e 1 1
E I I
/511 | Travdo de estacionamento acumulador de mola elétrico
o !
2 f }
S '6.1  'Motor de tragdo, poténcia S2 60 min kW 6
= 1 1
E»‘ 6.2 |Motor de elevacao, poténcia a S3 kW 8
[} 1 1
g 16.3 | Bateria segundo DIN 43531/35/36 5PzS 775
8 |
w0 1 1
% 1 1
2 (6.4 Voltagem da bateria/ capacidade nominal V/Ah 241775
& 1
[J] 1 1
5
O 1 1
=




T
181 'Tipo de controle de diregao AC

110.5 | Versio da diregao elétrico

Outros

1 1
510.7 ENI’V&[ de pressdo acustica em conformidade com a norma EN12053 dB (A) 65
1 1

- Esta ficha técnica estd em conformidade com as regras VDI 2198 e somente menciona valores técnicos para equipamento standard. Pneus fora do
standard, mastros diferentes, equipamentos adicionais etc. podem produzir outros valores.

Consulte o desenho e 4.38 altura de preparagdo de encomendas h15 = h1 + 140 mm (altura do scanner a laser).
Abaixo de 5.1: velocidade na diregdo da carga - 4,3 km/h na dire¢do da carga




Jungheinrich Portugal

Equipamentos de Transporte, Lda.

Delegacao Sul - Tel. Geral 219 156 060
Delegagao Norte - Tel. Geral 252 249 010
Servigo Aluguer

As fabricas de produgdo alemas em

Nacional 21915 6070 Norderstedt, Moosburg e Landsberg séo 150 9001
i ; certificadas, bem como o nosso Centrode SO 14001
Servu;.o Pds-Venda Pegas em Kaltenkirchen.
Nacional 21915 6060 0Os equipamentos da Jungheinrich para
linha.directa@jungheinrich.pt movimentagZo da carga estdo em c E
conformidade com os requisitos de
www.jungheinrich.pt seguranga europeus.
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