Transpalette electrique

Hauteur de levée: 115 mm / Capacité de charge: 1800 kg
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Tableau VDI

04/2026

T T
:1.1 :Fab’rlc’ant (désignation il
| :abregee)
l l AME 18 AME 18 AME 18 AME 18 AME 18 AME 18 (/2';'5 181
112 Code type du fabricant (530x800, V- | (5630x1000, V- | (630x1150, V- | (530x1 | (670x1000, V- | (670x1150, V- 150, V-
: : BV) BV) BV) 150, V-GV) BV) BV) G\'/)
q,:1.3 |Entrainement Electrique
% 14  Commande Accompagnant
1.5 |Capacité de charge/charge |Q kg 1800
16 :Dlstafn’ce du centre de P 600
i igravité de la charge
| 1
qg Distancedutalonde x mm 602 802 952 802 952
] \fourche a l'axe essieu avant
19 Empattement y  mm 843 1043 1193 1043 1193
g LB EERR kg 145 153 158 161 166
: :comprlse)
pp |Chargesuressieuavec kg 651/1294 | 657/1296 | 660/1298 60671298 665/1296 668/1298
I icharge a l'avant / a l'arriére
< |
o' 1
o |
g3 Chargesuressieusans kg 19/26 125/28 128/30 133/28 136 /30
! 'charge a l'avant/ a l'arriere
} }
'3.1  'Pneus Polyuréthane (PU)
132 |Taille des roues AV 2210 x 70
i 1
0133 Taille des roues AR 280 x 70 (280 x 93)
%:3.4 'Roues supplémentaires 062,56 x 45
~ \R , Al t/ 3
@35 | Rouesnombrealavant/a X +2/4(1x+2/2)
o \larrigre (x=3 entrainement)
[«}} 1
0©13.6  'Voie avant b10 mm 390 530
3.7 |Voie arriére b1l mm 370 510
EA.2.1 EHauteurtotale h15 mm 673
bk Levée (h3) h3 mm 15
i 'Hauteur de la poignée du
‘4.9 'timon en position de h14 mm 700/1190
! 'conduite min. / max.
415 :Ha.ute'ur des bras porteurs 13 mm 80
I ibaissés
©14.19 'Longueur totale 0 mm 1200 | woo | 1550 w00 | 1550
@, 1
'n\ I
420 ‘Longut_eur. talon de fourche 2 mm 400
o icompris
n' 1
S.4.21.1 | Largeur totale b1 mm 530 670
o' 1
234.22 ‘Dimensions des fourches Zl mm %3 ;380 X 531’82%0 X 53 x 160 x 1150 531’52)?30 X 53 x 160 x 1150
a e o
4,25 :Ecanement extérieur des b5 mm 530 670
! \fourches
432 :Garde au sol centre m2 mm 27
i rempattement
| |Largeur d'allée (palette
|4.34.2,800x1200 dans le sens de  |Ast mm 1958 2003 2060 2003 2060
| |la longueur)
435 Rayon de braguage Wa mm 1039 1239 1389 1239 1389




T T
m:5.1 :Vltesse de traction avec / km/h 5/55
Q! 'sans charge
@ i .
E: 5.2 :Vltesse de levée avec / m/s 0.03/0.04
S ,sans charge
= 1
S ’
2 5.3 :Vltesse de descente avec / m/s 0,06/0,05
[} 1sans charge
hell 1
il | Capacité de
‘25,8 franchissement max. des % 8/20
H | pentes avec / sans charge
'E: 5.10 :Frein de service électromagnétique
Pl T
! 'Moteur de traction
O, 1 '
%: 61 'puissance S2 60 min kw !
ml 1 e
£62 :Moteur de levée, KW 0.8
@, performance pour S3
wn!' 1
Q) . . .
2:6.4 :Tensu?nlde ba.tterle/ V/Ah 48725
P |capacité nominale
365  Poids de a batterie kg 105
gib.b EConsommation d'énergie KWh/h 016
ol iselon cycle VDI
=1 }
! 1Type d de d
£gq YPececommandede Impulsion / CC
! :condune
ol
o |
5: INiveau sonore selon
<
07 eNt2053 dB (A 70
1 1
- Cette fiche technique selon la directive VDI 2198 n'indique que les valeurs techniques du chariot standard. D'autres bandages, d'autres mats, des
dispositifs supplémentaires, etc. peuvent donner lieu a d'autres valeurs.

— N° VDI 4.2.1: Hauteur totale h15 = hauteur du chariot sans timon.




Les usines de production de Norderstedtet so 9001
Moosburg en Allemagne sont certifiées. SO 14001

Les matériels Jungheinrich sont conformes
aux normes européennes de sécurité
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