Mobil robot automata magasraktari gep
EKX ba

Emelési magassag: 11000-13000 mm / Teherbiras: 1400-1600 kg

JUNGHEINRICH
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EKX ba

Emelési magassag Emeléoszlop Szabademelés Emeldoszlop
(h3) szerkezeti szerkezeti
EKX 514a, EKX 516ka, EKX 516a magassaga (h1) magassaga
kiemelt
helyzetben
(h)
4000 mm 2550 mm 6550 mm
4500 mm 2710 mm 160 mm 7050 mm
5000 mm 2895 mm 345 mm 7550 mm
5500 mm 3095 mm 545 mm 8050 mm
6000 mm 3295 mm 745 mm 8550 mm
6500 mm 3495 mm 945 mm 9050 mm
Emeldoszlop haromszoros DZ 7000 mm 3695 mm 1145 mm 9550 mm
7500 mm 3895 mm 1345 mm 10050 mm
8000 mm 4095 mm 1545 mm 10550 mm
8500 mm 4295 mm 1745 mm 11050 mm
9000 mm 4495 mm 1945 mm 11550 mm
9250 mm 4595 mm 2045 mm 11800 mm
9500 mm 4695 mm 2145 mm 12050 mm
3000 mm 2705 mm 5550 mm
3500 mm 2955 mm 6050 mm
4000 mm 3205 mm 6550 mm
4500 mm 3455 mm 7050 mm
5000 mm 3705 mm 7550 mm
5500 mm 3955 mm 8050 mm
6000 mm 4205 mm 8550 mm
ZT kéttagu emeldoszlop
6500 mm 4555 mm 9050 mm
7000 mm 4805 mm 9550 mm
7500 mm 5055 mm 10050 mm
8000 mm 5305 mm 10550 mm
8500 mm 5655 mm 11050 mm
9000 mm 5905 mm 11550 mm
9500 mm 6155 mm 12050 mm
Emelési magassag Emeléoszlop Szabademelés Emeléoszlop
(h3) szerkezeti szerkezeti
EKX 516a magassaga (h1) nTagassaga
kiemelt
helyzetben
(h4)
11000 mm 5215 mm 2665 mm 13550 mm
11500 mm 5395 mm 2845 mm 14050 mm
12000 mm 5565 mm 3015 mm 14550 mm
12500 mm 5750 mm 3200 mm 15050 mm
Emeldoszlop haromszoros DZ
13000 mm 5950 mm 3400 mm 15550 mm
13500 mm 6250 mm 3700 mm 16050 mm
14000 mm 6550 mm 4000 mm 16550 mm

14500 mm 6850 mm 4300 mm 17050 mm




Emeldoszlop haromszoros DZ

ZT kéttagu emelBoszlop

10000 mm

10500 mm
10000 mm
10500 mm

4875 mm
5045 mm
6405 mm
6655 mm

2325 mm
2495 mm

12550 mm
13050 mm
12550 mm
13050 mm




VDI tablazat

04/2026

1 EGyérté (réviden) Jungheinrich
112 |Agyarté tipusjeldlése EKX 514a | EKX 516ka EKX 516a
« 13 |Meghajtas Elektromos
E N4 Kezelés automata
2 15 |Teherbiras/teher Q kg 1400 | 1600
S 51.6 ETehersﬂlypont tavolsag c mm 600
1.8 | Tehertavolsag X mm 445
1.9 |Tengelytav y mm 1840 1950 2220
52.1.1 E Sajat témeg (akkumulatorral egyiitt) kg 6350 6750 7900
122 |Tengelyterhelés teherrel elél/hatul kg 5720/1880 6190/2060 6590/2810
<
o 1 1
(7] 1 1
E |
i '2.3  Tengelyterhelés teher nélkil elél/hatul kg 3850/2500 3980/2770 4480/ 3420
1 1
t t
:3.1 'Kerekek besthane
- 13.2  |Kerékmeéret, eldl ©2380x192
E 133 |Kerékméret, hatul @ 400 x 160
5 135 Kerekek szama eldl/hatul (x= hajtott kerék) 2/
X i
Q 1
X 1 1
8 1 1
N 53.6 ENyomta’velb’l b10 mm 1258
E—
‘42 'Emel8oszlop szerkezeti magassaga (h1) h1 mm 2955
|44 |Emelési magassag (h3) h3 mm 3500
145 Emel8oszlop szerkezeti magassaga kiemelt helyzetben (h&) h4 mm 6050
4.8 | Ulés/platform magassag h7  mm 430
1 1
x 419 Teljes hossz 1 mm 3665 3775 4045
Q 1 1
"é 14.20 Géptest hossza villatdig 2 mm 3379 3489 3759
~§ 14.21.1  Teljes szélesség b1 mm 1210
& 14212 Teljes szélesség b2 mm 1450
< 1 1
! o < sle/
(4.22Villa mérete 1 B 50 x 120 x 1200
1425 Kiils3 villaglek tavolsaga b5 mm 560
1431 | Szabadmagassag teherrel az emel8oszlop alatt m1l mm 80
54.32 ESzabadmagassa’gatengelyta'vk(izepén m2 mm 80
55.1 EHaladési sebesség teherrel/teher nélkil km/h 10,5/10,5 12/12
< 1510 | Uzemi fék regenerativ
I |
el 1 1
© 1 1
>0 1
c 1
‘aE-’ 1 1
= 1511 | Rogzitéfek elektromos rugéerétarolas
Q 1
.




© :6.1 :Menetmotor, teljesitmény S2 60 min. kW 9
X 1 1
'g 16.2  |Emelémotor, teljesitmény S3-nal kW 25
£ 16.3 | Akkumulator a DIN 43531/35/36 szerint 3 PzS 465 4 PzS 620 6 PzS 930
[}
g 6.4 :Akkumulétorfeszﬁltség/ névleges kapacitas V/Ah 80/ 465 80/620 80/930
_§ 6.5 | Akkumulator témege kg 1238 1558 2178
o
g 56.6 EEnergiafogyasztés VDI ciklus szerint kWh/h 0
E 16.6.1 |Energiafogyasztas EN ciklus szerint kWh/h 4,94
Q 1
I 6.6.2 ,C02-egyenérték az EN ISO 23308 szerint kg/h0 2,6
58.1 EVezérlés tipusa AC szinkronmotor
110.5 | Kormanyzas kivitele elektromos
g
o, 1
>‘ 1 1
u? 1 1
110.7 !Zajszint az EN12053 szerint dB (A) 6L
1 1
| |
- Ez a tipuslap a VDI 2198 eléirasai szerint keriilt kidllitasra és csak a standard gép technikai adatait tartalmazza. Eltérd kerekek, mas emeldszerkezet,
kiegészitd berendezések, stb. mas értékeket adhatnak.




Jungheinrich Hungaria Kft.

2051 Biatorbagy
Vendel Park, Tormasrét u. 14

Tanusitvannyal rendelkez6 német gyarak
Telefon: +36 23/531500 Norderstedtben, Moosburgban, 150 9001
Telefax: +36 23/531501 Landsbergben és az alkatrészellats- SO 14001

kdzpont Kaltenkirchenben.

A Jungheinrich targoncak megfelelnek az C €
www.jungheinrich.hu eurdpai biztonsagi kivetelményeknek.

JUNGHEINRICH

info@jungheinrich.hu
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