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Mobile robot high-stack applications
ERC 213a/ 217a

Lyfth6jd: 3100-4400 mm / Lastkapacitet: 1300-1700 kg

H|ION

technology yUNGHElNRICH



ERC 213a/ 217a
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ERC 213a/ 217a

Dubbel mast ZT

Dubbel mast ZT

3100 mm
3800 mm
4400 mm

2840 mm
3540 mm

2150 mm
2500 mm

2750 mm

2150 mm
2500 mm

200 mm

200 mm

3625 mm
4325 mm
4925 mm

3495 mm
4195 mm




VDI bord
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1 ETillverkare (kort namn) Jungheinrich
112 |Tillverkarens typbeteckning ERC 213a | ERC 217a
.g 1.3 | Drivning Elektrisk
E 1.4 Manbvrering Automatisk
% 1.5 |Kapacitet / belastning Q kg 1300 | 1700
(4] | 1
‘% .6 :Tyngdpunktsavsténd c mm 600
1.8 |Lastavstand X mm 659
1.9 Hjulbas y mm 1496
211 Egenvikt (ink. batteri) kg 1410 1460
12.2 | Axelbelastning med last fram/bak kg 1060 /1650 1080/2080
g S
g I 1
= '2.3  'Axelbelastning utan last fram/bak kg 985 /425 1000/ 410
f t
'3.1 ' Dack Polyuretan (PU)
13.2 | Dackstorlek, fram 230x77
- '33 ' Dackstorlek, bak 285x 110 ] 085x85
3 '34 | Extrahjul @140 x 54
i~ 13.5 | Hjul, nummer fram / bak (x = driven) x+1/2 ’ x+1/4
3 1 [
T '3.6  Spérvidd, fram b10 mm 515
13.7 | Sparvidd, bak b1 mm 400
! !
4.2 1Hjdmast retracted (h1) h1 mm 2075
14.2.1 | Total héjd h15 mm 2285
'4.4 ! Stroke (h3) h3 mm 3100 2840
4.5 |Hojdmast forlangd (h4) h mm 3650 3520
= 4.9 Styrarmens hojd i kérlage min./max. h14 mm 1170 /1390
o0 I I
£ 1415 Hojd i sankt lage h13 mm 90
© 1 I
S 1419 | Total langd 1 mm 2393
© 1420 :Léingd inklusive gaffelrygg 2 mm 158
14.21.1, Total bredd b1 mm 965
4.22 1 Gaffeldimensioner slell mm 56 x 185 x 1235
|4.25 | Matt bver gafflarna b5 mm 570
34.32 iMarkfrigéng mitten av hjulbasen m2 mm 28 | 20
5.1 Kérhastighet med/utan last km/h 9/9 717
/5.8 | Max. backtagningsformaga med/utan last % L4 -/-
® | |
he} 1 1
c 1 1
B 1 1
@ | |
& '5.10 | Driftbroms regenerativ
-
PE‘ '6.1 'Drivmotor, prestanda S2 60 min kW 32 2,8
g 162 :Lyftmotor, prestanda vid S3 kW 3
e 1 1
ﬁ '6.3 ! Batteri enligt DIN 43531/35/36 B3PzS
= 6.4 Batterispanning/nom. kapacitet V/Ah 24/375
o I 1
b /6.5 | Batterivikt kg 273
E | |
- I 1
.g I 1
E 6.6 :Energifb’rbrukning enligt VDI-cykel kWh/h 1,74 -
o]
[}




8.1 i yp av kdrkontroll AC speedCONTROL

Ovrigt

10.7 Ljudtrycksniva enligt EN12053 dB (A) 6k

- Detta typblad &r enligt VDI-riktlinje 2198 och anger endast de tekniska vardena fér standardtrucken. Avvikande dacktyper, andra stativ, tillsatsaggregat
osv. kan ge andra varden.

- 4.2.1: Med ytterligare tillval, t.ex. automatisk laddning, Floor-Spot, identifiering av upphdjda hinder, h15 +100 mm.
- 5.1: Vid manuell drift 3,0 km/h. Hastigheter i lastriktningen: max. 5,4 km/h (1,5 m/s).

- 5.1: Vid ERC 213a med utrustningspaket Efficiency 7,0/7,0 km/h.

- 6.1: Vid ERC 213a med utrustningspaket Efficiency: 2,8 kW.




Jungheinrich Svenska AB

Huvudkontor:
Starrvdgen 16
232 61ARLOV
| Tyskland ar truckfabrikerna i Norderstedt,
Telefon 040 - 690 46 00 Moosburg och Landsberg samt vart 5o g001
reservdelscenter i Kaltenrikirchen 15O 14001
TelefaX 040 - 690 46 99 certifierade.
kundkontakt@jungheinrich.se
Jungheinrichs truckar uppfyller de C €
europeiska sakerhetskraven.

www.jungheinrich.se
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