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BY JUNGHEINRICH

Akumulatorowy czterokotowy wozek
widtowy

CBH 2.0-3.5

Wysokosé podnoszenia: 3300-4800 mm / Udzwig: 2000-3000 kg




CBH 2.0-3.5
Wozki widtowe, ktdre po prostu dziataja.

Stworzony do pracy w zmieniajacych sie warunkach.

Akumulatorowy wézek widtowy AntOn by Jungheinrich CBH taczy to, co najwazniejsze w wymagajgcych codziennych zadaniach:
solidng technologieg, tatwos¢ obstugi oraz niezawodng wydajnosc.

Niezaleznie od tego, czy w magazynie, na terenie zewnetrznym czy przy rampie zatadunkowej: CBH jest wszechstronny i sprawdza
sie doktadnie tam, gdzie jest potrzebny. Od transportu wewnetrznego, przez szybki zatadunek i roztadunek cigzaréwek, az po
zwrotne operacje w ciasnych przestrzeniach pracy — akumulatorowy wézek widtowy utatwia prace.

Ten wozek przekonuje nie tylko codziennym uzywaniem, ale takze szybka dostepnoscia i korzystnym stosunkiem ceny do jakosci,
co czyni wejscie w elektromobilnosé szczegdlnie atrakcyjnym.

Dzigki trzem przemyslanym opcjom wyposazenia i nowoczesnej mocy litowo-jonowej CBH oferuje doktadnie taka elastycznos¢,
jakiej potrzebuje Twoja firma dzisiaj — i utatwia podjecie decyzji: to wozek widtowy, ktéry po prostu dziata.

Korzysci

- Niezawodna technologia do codziennego uzytku.
- Trzy opcje wyposazenia spetniajgce r6znorodne wymagania.

- Prosta operacja zapewnia komfortowa prace.

Technologia litowo-jonowa umozliwia szybkie tadowanie i statg wydajnosé.

- Wysoka dostepnos¢ zapewniajgca wyjatkowo szybka dostawe.

Wszechstronne Prosta Ekonomiczny

Pojazdy dopasowane do réznych
potrzeb i zadan.

Funkcjonalna moc do kazdego
zastosowania.

Intuicyjna technologia
utatwiajgca codzienng prace.

Dwa poziomy tadownosci, kazdy z
trzema opcjami wyposazenia,
oferujg rozwigzania dla réznych
zastosowan, wymagan i
budzetow.

Kompaktowa konstrukcja i
wyjatkowa zwrotnos¢ — takze w
ciasnych przestrzeniach pracy.
Duze opony oraz wysoki przeswit
pod wozkiem pozwalajg na
uzywanie na nieréwnym terenie i
na zewnatrz.

Elastyczne opcje tadowania za
pomoca zewnetrznego lub — w
zaleznosci od modelu -
wbudowanego prostownika.
Predkos¢ jazdy do 17 km/h
zapewnia wiekszg szybkos¢ w
codziennej pracy.

Wyswietlacz LED z wszystkimi
informacjami dostepnymi na
pierwszy rzut oka.

Proste elementy funkcjonalne — od
panelu sterowania, przez wygodny
pedat, po zabezpieczony przed
wodg port tadowania.

Optymalna widocznos¢
zapewniajaca dobry przeglad
sytuacji w codziennej pracy.
Ergonomiczne stanowisko
operatora, regulowana kierownica
oraz — w zaleznosci od wersji —
fotel komfortowy i duza przestrzen
na nogi.

+ Bezobstugowy akumulator litowo-
jonowy 80 V zapewnia dtugi czas
pracy i krétkie przerwy w tadowaniu.

+ Duza predkosc¢ podnoszenia pozwala
zaoszczedzic czas w kazdym
zastosowaniu.

+ Wysoka dostepnos¢ i ekonomiczny
zakup.

+ Szybka dostawa czesci zamiennych
zapewnia ciggtosc¢ dziatania.



Maszty

Wysokosé Wysokosé Wolny skok (h2) Wysokosé  Pochyt
podnoszenia (h3) masztu w masztuw  karetki
CBH 2.0 (V1: ZT3300, ISS, ZH1), CBH 2.5 (V1: ZT3300, ISS, ZH1) stanie stanie widet
ztozonym wysunietym przéd /
(h1) (ht) tyt
Podwdjny maszt ZT 3300 mm 2240 mm 195 mm 4360 mm 6/10°
Wysokosé Wysokosé Wolny skok (h2) Wysokosé  Pochyt
CBH 2.0 (V2: DZ4800, ISS, ZH2, ECO 1), CBH 2.0 (V3: DZ4800, ASS, ZHz, Pednoszenia (h3) masztuw S
Com3) stanie stanie widet
ztozonym wysunietym przéd /
(h1) (ha) tyt
Potréjny maszt DZ 4800 mm 2265mm 1240 mm 5855 mm 6/6°
Wysokosé Wysokosé Wolny skok (h2) Wysokosé  Pochyt
ia (h t t karetki
CBH 2.5 (V2: DZ4800, ISS, ZH2, ECO 1), CBH 2.5 (V3: DZ4800, ASS, zHz, Podnoszenia (h3) masztuw AEERENY | LERA
stanie stanie widet
Com3) . . .
ztozonym wysunietym przéd /
(h1) (h4) tyt
Potréjny maszt DZ 4800 mm 2265 mm 1240 mm 5895 mm 6/6°
Wysokosé Wysokosé Wolny skok (h2) Wysokosé  Pochyt
podnoszenia (h3) masztu w masztuw  karetki
CBH 3.0 (V1: ZT3300, ISS, ZH1), CBH 3.5 (V1: ZT3300, ISS, ZH1) stanie stanie widet
ztozonym wysunietym przéd /
(h1) (ht) tyt
Podwdjny maszt ZT 3300 mm 2215 mm 135 mm 4430 mm 6/10°
Wysokosé Wysokosé Wolny skok (h2) Wysokosé  Pochyt
CBH 3.0 (V2: DZ4800, ISS, ZH2, ECO 1), CBH 3.0 (V3: DZ4800, ASS, ZH2, podnoszenia (h3) masztu w masztuw  karetki
Com3), CBH 3.5 (V2: DZ4800, ISS, ZH2, ECO 1), CBH 3.5 (V3: DZ4800, stanie stanie widet
ASS, ZH2, Com3) ztozonym wysunietym przéd /
(h1) (ht) tyt

Potréjny maszt DZ 4800 mm 2265mm 1170 mm 5975 mm 6/6°




Dane techniczne wedtug VDI (CBH 2.0)

31.1 iProducent (nazwa skrécona) Jungheinrich
12 Typ CBH 2.0
I I
g 1.3 |Naped akumulatorowy
g 3‘1.4 3 Obstuga wodzka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
& 115 |Udzwig/tadunek Q kg 2000
@ |
§ 1.6 'Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
1.8 |Odlegtosc czota widet od osi k6t X mm 495
1.9 |Rozstaw osi kot y mm 1540
3 2.1.1 3 Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 3549
122 Nacisk na o$ z tadunkiem przdd / tyt kg 4930/ 619
| l
el 1
."3 1 1
(Y 1 1
— 1 1
© ‘2.3 !Nacisk na os bez tadunku przéd / tyt kg 1635/1909
1 1
I 1
| l
33.1 309umienie Superelastyczne (SE)
> 13.2 \Wymiary két, przéd 7.00-12
I 1
E '3.3 'Wymiary két, tyt 18x7-8
S 135 iLiczba két przdd / tyt (x = naped) 2x/2
o ! 1
% 3.6 |Rozstaw keét, przéd b10 mm 975
~ | |
£ 1
I 1
2 137 Rozstaw ko, tyt b1 mm 955
| l
41 ‘Pochytmasztu przéd / tyt alB ° 6/10
4.2 Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym (h1) h1  mm 2090
'4.3  'Wolny skok (h2) h2 mm 120
44 \Wysokosé podnoszenia (h3) h3 mm 3000
I I
4.5 | Wysokos$¢é masztu w stanie wysunigtym (h4) h4  mm 4025
147 1Wysokos’c' daszka ochronnego (kabina) h6 mm 2165
I I
4.8 |Wysokoéé fotela h7  mm 1095
3#.12 EWysokos'c' zaczepu h10 mm 310
1419 | Dtugoé¢ catkowita 1 mm 3535
I I
2 1420 Diugosé korpusu wozka 2 mm 2385
g 14211 1 Szerokosé catkowita b1  mm 1154
1 1
g i i
422 'Wymiary widet lS/ I 40 x 122 x 1150
4,23 Karetka widet1S0 2328, klasa AB 2A
(424 | Szeroko$é karetki widet b3 mm 1040
I I
:A.31 ;Przes’wit pod masztem z tadunkiem m1 mm 125
1432 |Przeswit pomigdzy osiami kot m2 mm 150
I I
14.34.1 Szerokosc¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 3824
14.34.2 1 Szerokogé korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 4024
14.35 | Promien skretu Wa mm 2129
34.36 iNajmniejsza odlegtos¢ od punktu obrotu b13 mm 662
51 Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 147115
6.2 |Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,4 /0,41
I 1
/6.3 |Predkosc opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,54/0,56
= /5.5 | Sita ciagu z tadunkiem / bez tadunku N 2090 /2090
g /5.6 Maks. sita ciggu z tadunkiem / bez tadunku N 12570 /12570
© '5.7 | Zdolnos¢ pokonywania wzniesier z tadunkiem / bez tadunku % 7/14
/5.8 |Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 15720
1 I
/5.9 | Przyspieszenie z tadunkiem / bez tadunku s 79175
3 5.10 iHamulec roboczy hydrauliczny




61 Silnik jazdy, 2 60 min KW 10

/6.2 | Silnik podnoszenia, S3 kW 16

3 6.4 3 Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V/Ah 80/230
= 16.6.1 JZuiycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 6,77
L_,‘E) 36.6.2 3 Réwnowaznik CO2 zgodnie z normg EN 1SO 23308 kg/h0 37

:6.7 :Zdolnos’é przetadunkowa t/h né

! |

36.8.1 EZuiycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowe;j kWh/h 5,88

i |

? 8.1 ? Rodzaj sterowania jazda AC

110.1 | Ci$nienie robocze dla osprzetu bar 180

310.2 3 1los¢ oleju dla osprzetu /min 35
g
= |

310.7 3 Poziom cisnienia akustycznego wg EN12053 dB (A) 74

i |

i i

i |

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztdw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




Dane techniczne wedtug VDI (CBH 2.5)

31.1 iProducent (nazwa skrécona) Jungheinrich
12 Typ CBH2.5
I I
g 1.3 |Naped akumulatorowy
g S VA Obstuga wodzka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
= 1 1
& 115 |Udzwig/tadunek Q kg 2500
@ |
§ 1.6 'Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500
1.8 |Odlegtosc czota widet od osi k6t X mm 495
1.9 |Rozstaw osi kot y mm 1740
3 2.1.1 3 Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 3977
122 Nacisk na o$ z tadunkiem przdd / tyt kg 5795/ 682
| l
el 1
_f'g 1 1
(Y 1 1
— 1 1
© ‘2.3 !Nacisk na os bez tadunku przéd / tyt kg 1865/2112
1 1
I 1
| l
33.1 309umienie Superelastyczne (SE)
> 13.2 \Wymiary két, przéd 7.00-12
I 1
E '3.3 'Wymiary két, tyt 18x7-8
S 135 iLiczba két przdd / tyt (x = naped) 2x/2
o ! 1
% 3.6 |Rozstaw keét, przéd b10 mm 975
~ | |
£ 1
I 1
2 137 Rozstaw ko, tyt b1 mm 955
| l
41 ‘Pochytmasztu przéd / tyt alB ° 6/10
4.2 Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym (h1) h1  mm 2090
'4.3  'Wolny skok (h2) h2 mm 120
44 \Wysokosé podnoszenia (h3) h3 mm 3000
I I
4.5 | Wysokos$¢é masztu w stanie wysunigtym (h4) h4  mm 4025
147 1Wysokos’c' daszka ochronnego (kabina) h6 mm 2165
I I
4.8 |Wysokoéé fotela h7  mm 1095
412 \Wysokosé zaczepu h10 mm 3an
1419 | Dtugoé¢ catkowita 1 mm 3695
I I
2 1420 Diugosé korpusu wozka 2 mm 2545
g 14211 1 Szerokosé catkowita b1  mm 1154
1 1
; i i
422 'Wymiary widet lS/ I 40 x 122 x 1150
4,23 Karetka widet1S0 2328, klasa AB 2A
(424 | Szeroko$é karetki widet b3 mm 1040
I I
:A.31 ;Przes’wit pod masztem z tadunkiem m1 mm 125
1432 | Prze$wit pomiedzy osiami kot m2 mm 170
I I
14.34.1 Szerokosc¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 3995
14.34.2 1 Szerokogé korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 4195
14.35 | Promien skretu Wa mm 2300
34.36 iNajmniejsza odlegtos¢ od punktu obrotu b13 mm 838
51 Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 16717
6.2 |Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,5/0,56
I 1
/6.3 |Predkosc opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,54/0,56
= /5.5 | Sita ciagu z tadunkiem / bez tadunku N 2270/ 2270
g /5.6 Maks. sita ciggu z tadunkiem / bez tadunku N 13760 /13760
© '5.7 | Zdolnos¢ pokonywania wzniesier z tadunkiem / bez tadunku % 14/25
/5.8 |Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 20/25
1 I
/5.9 | Przyspieszenie z tadunkiem / bez tadunku s 6,6/64
3 5.10 iHamulec roboczy hydrauliczny




61 Silnik jazdy, 2 60 min KW 17
/6.2 | Silnik podnoszenia, S3 kW 26
3 6.4 3 Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V/Ah 80/230
= 16.6.1 JZuiycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 71
L_,‘E) 36.6.2 3 Réwnowaznik CO2 zgodnie z normg EN 1SO 23308 kg/h0 3,8
:6.7 :Zdolnos’é przetadunkowa t/h 150
! |
36.8.1 EZuiycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowe;j kWh/h 6,21
i |
? 8.1 ? Rodzaj sterowania jazda AC
110.1 | Ci$nienie robocze dla osprzetu bar 180
310.2 3 1los¢ oleju dla osprzetu /min 35
g
= |
310.7 3 Poziom cisnienia akustycznego wg EN12053 dB (A) 74
i |
i i
i |
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztdw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




Dane techniczne wedtug VDI (CBH 3.0)

31.1 iProducent (nazwa skrécona) Jungheinrich

12 \Typ CBH3.0
g 31.3 iNapgd akumulatorowy
_g 3‘1.4 EObs’(uga wdzka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
é 31.5 EUdz'wig /tadunek Q kg 3000
§ 1.6 'Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500

31.8 EOdlegtos'é czota widet od osi két X mm 481

31.9 iRozstaw osi kot y mm 1740

3 2.1.1 3 Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 4335

32.2 iNacisk na o0$ z tadunkiem przdd / tyt kg 6575/760

| |
>
8
S 32.3 iNacisk na o$ bez tadunku przéd / tyt kg 1880 / 2455

| |

| |

.

33.1 309umienie Superelastyczne (SE)
> 33.2 EWymiary kot, przéd 28x9-15
E '3.3 'Wymiary két, tyt 200/50-10
S 135 iLiczba két przdd / tyt (x = naped) 2x/2
% 33.6 iRozstaw kot, przéd b10 mm 1010
~ 1 1
@ |
2 137 Rozstaw ko, tyt b1 mm 955

—

41 ‘Pochytmasztu przéd / tyt alB ° 6/10

4.2 Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym (h1) h1  mm 2070

34.3 EWolny skok (h2) h2 mm 135

44 \Wysokosé podnoszenia (h3) h3 mm 3000

34.5 EWysokos'é masztu w stanie wysunigtym (h4) h4  mm 4095

3#.7 EWysokos'c' daszka ochronnego (kabina) h6 mm 2180

4.8 |Wysokoéé fotela h7  mm 1110

3#.12 EWysokos'c' zaczepu h10 mm 307

1419 | Dtugoé¢ catkowita 1 mm 3712
- 34.20 fmugosé korpusu wozka 2 mm 2562
g 34.21.1 ESzerokos'é catkowita bl mm 1210
= il;.22 iWymiary widet lS/e/ mm 45x122 X 1150

4,23 Karetka widet1S0 2328, klasa AB 3A

(424 | Szeroko$é karetki widet b3 mm 1100

3A.31 iPrzes'wit pod masztem z tadunkiem m1 mm 130

1432 | Prze$wit pomiedzy osiami kot m2 mm 185

3A.3A.1 ESzerokos'é korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 4060

14.34.2 1 Szerokosé korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 4260

3A.35 iPromieﬁ skretu Wa mm 2379

34.36 iNajmniejsza odlegtos¢ od punktu obrotu b13 mm 838

51 Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 16717

6.2 |Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 042/0,5

3 5.3 iPredkos'é opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,43/0,44
= 55 Sita ciagu z tadunkiem / bez tadunku N 2770/ 2770
g /5.6 Maks. sita ciggu z tadunkiem / bez tadunku N 16280 /16280
© 157  Zdolnosé pokonywania wzniesier z tadunkiem / bez tadunku % 12/23

/5.8 |Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 20/25

3 5.9 iPrzyspieszenie z tadunkiem / bez tadunku s 6,7/6,3

3 5.10 iHamulec roboczy hydrauliczny




61 Silnik jazdy, 2 60 min KW 17

/6.2 | Silnik podnoszenia, S3 kW 26

3 6.4 3 Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) V/Ah 80/230
= 16.6.1 JZuiycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 10,73
L_,‘E) 36.6.2 3 Réwnowaznik CO2 zgodnie z normg EN 1SO 23308 kg/h0 5,8

:6.7 :Zdolnos’é przetadunkowa t/h 180

! |

36.8.1 EZuiycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowe;j kWh/h 10,01

i |

? 8.1 3 Rodzaj sterowania jazda AC

110.1 | Ci$nienie robocze dla osprzetu bar 180

310.2 3 1los¢ oleju dla osprzetu /min 35
g
= |

310.7 3 Poziom cisnienia akustycznego wg EN12053 dB (A) 74

i |

i i

i |

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztdw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




Dane techniczne wedtug VDI (CBH 3.5)

31.1 3 Producent (nazwa skrécona) Jungheinrich
12 Typ CBH3.5
I I
g 1.3 Naped akumulatorowy
g 4 JObskuga wozka z pozycji operatora operator siedzacy (fotel)
= 1 1
é 1.5 |Udzwig / tadunek Q kg 3500 -
§ 1.6 'Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 500 -
1.8 | Odlegtos¢ czota widet od osi k6t X mm 486 -
1.9 | Rozstaw osi kot y mm 1740 -
32.1 3 Masa wtasna kg L4644 -
12.2  |Nacisk na 0$ z tadunkiem przéd / tyt kg 7355/789 -/-
l :
il 1
.f'g 1 1
(Y I 1
— 1
© '2.3  'Nacisk na os bez tadunku przod / tyt kg 1870/ 2774 -/-
I 1
I 1
i :
33.1 EOgumienie Superelastyczne (SE)
> 13.2 | Wymiary két, przéd 28x9-15 -
I 1
E '3.3  'Wymiary két, tyt 200/50-10 -
S 135 Liczba kot przéd / tyt (x = naped) 2x/2 -
o ! 1
g '3.6  |Rozstaw két, przéd b10 mm 1010 -
~ |
ECI 1
I 1
2 37 Rozstaw ket tyt b1 mm 955 -
i :
4.1 Pochyt masztu przéd / tyt alB ° 6/10 -
4.2 |Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym (h1) h1  mm 2070 -
'4.3  'Wolny skok (h2) h2  mm 135 -
44 | Wysokoéé podnoszenia (h3) h3 mm 3000 =
I I
4.5 | Wysokos¢ masztu w stanie wysunietym (h4) h4  mm 4095 -
4.7 1Wysokos’é daszka ochronnego (kabina) h6 mm 2180 -
I I
4.8 | Wysoko$¢ fotela h7  mm 1110 -
34.12 EWysokos'é zaczepu h10 mm 307 -
1419 | Dtugo$é catkowita 0 mm 3773 -
1 I
2 1420 | Dtugosc korpusu wozka 2 mm 2623 -
E 14211 Szerokosc catkowita bl mm 1210 -
1 1
g i i
'4.22 ' Wymiary widet lS/ o 50 x 122 x 1150
423 Karetka widet|S0 2328, klasa AB 3A
(424 | Szeroko$é karetki widet b3 mm 100 -
I I
;4.31 ! Przeswit pod masztem z tadunkiem ml mm 130 -
1432 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 185 -
I I
14.34.1 Szerokosc¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 414 -
14342 Szerokosé korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 4314 >
14.35 | Promien skretu Wa mm 2428 -
34.36 3 Najmniejsza odlegtos¢ od punktu obrotu b13 mm 838 >
5.1 Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 16717 /-
5.2 | Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,42/05 -/-
15.3 | Predkosc opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,43/0,44 -/-
5, /5.5 Sitaciagu z tadunkiem / bez tadunku N 3030/3030 -/-
e |
& 5.6 Maks. sita ciagu z tadunkiem / bez tadunku N 18100/ -/-
‘ ‘ 18100
5.7 1 Zdolnog¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 10/19 -
/6.8 | Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez tadunku % 18/25 -/-
35.9 3 Przyspieszenie z tadunkiem / bez tadunku s 65/6 -/-




15.10 i Hamulec roboczy hydrauliczny -
61 Silnik jazdy, S2 60 min KW 17 -
16.2 | Silnik podnoszenia, S3 kW 26 -
ié.lp 3 Pojemnos$¢ akumulatora (znamionowa) V/Ah 80/280 -
= 16.6.1 JZuiycie energii wg cyklu EN16796 kWh/h 1,43 -
Ué,‘ 16.6.2 i Réwnowaznik CO2 zgodnie z norma EN ISO 23308 kg/h0 6,2 -
16.7 ! Zdolnosc¢ przetadunkowa t/h 217 -
i |
36.8.1 EZuiycie energii przy maks. zdolnosci przetadunkowej kWh/h 9,86 -
i |
3 8.1 3 Rodzaj sterowania jazda AC -
110.1 | Ciénienie robocze dla osprzetu bar 180 s
310.2 3 Ilos¢ oleju dla osprzetu U/min 35 -
g
= |
310.7 3 Poziom ci$nienia akustycznego wg EN12053 dB (A) 74 -
i |
i i
i |
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.
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Jungheinrich Polska Sp. z 0.0.

ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ozaréw Mazowiecki
PL1130082801

telefon +48 2233288 00

fax +48 22 332 88 01

infolinia 0801300 801
info@jungheinrich.pl

www.jungheinrich.pl

Niemieckie zaktady produkcyjne w
Norderstedt, Moosburgu i Landsbergu oraz |50 9001
nasze Centrum Czesci Zamiennych w 18O 14001

Keltenkirchen posiadaja certyfikaty ISO.

Wézki jezdniowe firmy Jungheinrich

spetniajg europejskie wymogi c E

bezpieczenstwa.
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