Empilhadeira contrabalancada elétrica de
quatro rodas

Altura de elevagao: 2020-7000 mm / Capacidade de carga:
1600-2000 kg
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Capacidade de carga (kg)
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Distancia do centro de gravidade da carga "c” em mm



EFG 316—320

EFG 316k, EFG 316

Mastro telescépico duplo ZT

Mastro telescépico duplo ZZ

Mastro triplo DZ

EFG 318k, EFG 318, EFG 320

Mastro telescépico duplo ZT

Mastro telescépico duplo ZZ

Elevagdo (h3)

3000 mm
3100 mm
3300 mm
3500 mm
3700 mm
4000 mm
4500 mm
2900 mm
3100 mm
3180 mm
3300 mm
3500 mm
3700 mm
4000 mm
4250 mm
4400 mm
4640 mm
4700 mm
4800 mm
5000 mm
5500 mm
6000 mm
6500 mm
7000 mm

Elevagdo (h3)

2020 mm
3000 mm
3100 mm
3300 mm
3500 mm
3700 mm
4000 mm
4500 mm
2900 mm
3100 mm
3180 mm
3300 mm
3500 mm
3700 mm

Altura do
mastro retraido
(h1)

2060 mm
2110 mm
2210 mm
2310 mm
2410 mm
2560 mm
2810 mm
1965 mm
2065 mm
2105 mm
2165 mm
2265 mm
2365 mm
2515 mm
1975 mm
2025 mm
2105 mm
2125 mm
2165 mm
2235 mm
2415 mm
2585 mm
2765 mm
2935 mm

Altura do
mastro retraido
(h1)

1577 mm
2067 mm
2117 mm

2217 mm
2317 mm
2417 mm
2567 mm
2817 mm
1972 mm
2072 mm
2112 mm

2172 mm
2272 mm

2372 mm

Elevagao livre
(h2)

150 mm

150 mm

150 mm

150 mm

150 mm

150 mm

150 mm

1375 mm
1475 mm
1515 mm
1575 mm
1675 mm
1775 mm
1925 mm
1385 mm
1435 mm
1515 mm
1535 mm
15675 mm
1645 mm
1825 mm
1995 mm
2175 mm
2345 mm

Elevagao livre
(h2)

150 mm
150 mm
150 mm
150 mm
150 mm
150 mm
150 mm
150 mm
1330 mm
1430 mm
1470 mm
1530 mm
1630 mm
1730 mm

Altura do
mastro
estendido
(hs)

3590 mm
3690 mm
3890 mm
4090 mm
4290 mm
4590 mm
5090 mm
3490 mm
3690 mm
3770 mm
3890 mm
4090 mm
4290 mm
4590 mm
4840 mm
4990 mm
5230 mm
5290 mm
5390 mm
5590 mm
6090 mm
6590 mm
7090 mm
7590 mm

Altura do
mastro
estendido
(hs)

2632 mm
3612 mm
3712 mm
3912 mm
4112 mm
4312 mm
4612 mm
5112 mm
3542 mm
3742 mm
3822 mm
3942 mm
4142 mm

4342 mm

Inclinagao
do mastro
dianteira/
traseira

7/6°
7/6°
717°
71/7°
71/7°
717°
7/7°
7/6°
7/6°
71/7°
7/7°
717°
717°
7/7°
7/4°
714"
7/5°
7/5°
7/5°
7/5°
7/5°
7/5°
7/5°
7/5°

Inclinagao
do mastro
dianteira/
traseira

7/5°
7/6°
7/6°
7/7°
7/7°
717°
7/7°
7/7°
7/6°
7/6°
7/7°
717°
717°

71/7°



Mastro triplo DZ

4000 mm
4250 mm
4400 mm
4640 mm
4700 mm
4800 mm
5000 mm
5500 mm
6000 mm
6500 mm
7000 mm

2522 mm
1982 mm
2032 mm
2112 mm

2132 mm
2172 mm
2242 mm
2422 mm
2592 mm
2772 mm
2942 mm

1880 mm
1340 mm
1390 mm
1470 mm
1490 mm
1530 mm
1600 mm
1780 mm
1950 mm
2130 mm

2300 mm

4642 mm
4892 mm
5042 mm
5282 mm
5342 mm
5442 mm
5642 mm
6142 mm
6642 mm
7142 mm

7642 mm

717°
7/6°
7/6°
7/56°
7/5°
7/5°
7/5°
7/5°
7/5°
7/56°
7/5°




Tabe

la VDI

06/2026

31.1 EFabricante (nome curto) Jungheinrich
112 |Denominagao do fabricante EFG 316k | EFG316 | EFG318k | EFG318 | EFG320
n' 1
©,1.3 | Unidade de tragdo Elétrico
AT 1Tipo de operagao Sentado
£115  Capacidade de carga/carga Q kg 1600 | 1800 | 2000
S31.6 iDisténcia do centro de gravidade da carga c mm 500
1.8 |Distancia da carga X mm 344 364
1.9 | Distancia entre rodas y mm 1400 1508 1400 1508
52.1.1 EPeso proprio (incluindo bateria) kg 2994 2965 3159 3130 3290
12.2  |Carga por eixo com carga dianteira/traseira kg 3995/599 4222/ 4413/ BL6 | 4437 /493 | 4753 /537
w| :
oI 1
0
wl 1
ol |
'2.3  !Carga por eixo sem carga dianteira/traseira kg 1362 /1632|1474 /1491|1399 /1760 |1512 /1618 | 1503 /1787
f t
131 Pneus Superelastico (SE)
13.2  |Tamanho do pneu, dianteiro 18 x7-8 | 200/50-10
'3}3.3 ‘Tamanho do pneu, traseiro 16 x 6-8
ml 1
®.35  Rodas, quantidade dianteira/traseira (x=tracionadas) 2x/2
».3.6 | Distancia entre rodas, dianteira b10 mm 904 ’ 914
-
oI 1
mI 1
:3.7 :Disténcia entre rodas, traseira b1 mm 830
——
'41  Inclinagdo do mastro dianteira/traseira a/lB ° 716
4.2 Altura do mastro retraido (h1) h1 mm 2060 | 2067
I 1
'4.3  !Elevagdo livre (h2) h2 mm 150
‘44 |Elevagdo (h3) h3 mm 3000
I 1
'4.5 | Altura do mastro estendido (h4) h& mm 3590 | 3612
4.7 |Altura do teto de protegao do operador (cabine) h6 mm 2040
/4.8 |Altura do assento/altura da plataforma ao piso h7 mm 920
Elo.12 EAltura de acoplamento h10 mm 410
14.12.1 |2. Altura de acoplamento mm 580
(20 1
8:&.19 :Comprimento total 1 mm 344 3252 3164 3272
~£14.20 ,Comprimento incluindo a parte inferior do garfo 2 mm 1994 2102 2014 2122
g;z..zm |Largura total b1 mm 1060 1120
0, |
wn
422 | Dimensdes do garfo S m 40 %80 x 1150 40x100x
I 1 e/l 1150
5:4.23 | Classe de conex&o do porta-garfo 2A
14204 1Largura do porta-garfo b3 mm 980
1431 | Desimpedimento do piso com carga sob o mastro m1l mm 97 105
14,32 1Desimpedimento do piso no centro da distancia entre rodas m2 mm 100
434, :Largura do corredor de trabalho (palete 1000x1200 na posigéo g 3407 3530 3427 3550
! |transversal)
l L trabalho (palet 12 ic3
4342, arg.ura .do corredor de trabalho (palete 800x1200 na posigéo Ast mm 3603 3729 3623 3749
I ilongitudinal)
1
14.35 |Raio de diregao Wa mm 1859 1985 1859 1985
i4.36 iMenor distancia do ponto de articulagdo b13 mm 498 562 498 562




'5.1 EVelocidade de deslocamento com/sem carga km/h 17717
/6.2 |Velocidade de elevagdo com/sem carga m/s 0,561/0,74 0,46/0,74 0,4/0,63
55.3 EVelocidade de descida com/sem carga m/s 0,65/0,55
gi 5.5 iFor(;a de tragdo nominal com/sem carga N 22155()0/ ‘ 2211?,:_?0/ 2000/ 2300
§§5.6 iForga max. de tragdo com/sem carga N 13000/ 11900 112252%%/ 1122550000/ 1122300000/
00-)5 5.7 ECapacidade de subida da rampa com/sem carga % 7,3/12,3 7/1,5 6,2/10,7 | 59/105 | 57/104
5.8 :Capacidade max. subida da rampa com/sem carga % 27/30 27/33 25/29 25/32 24/ 31
}‘5.9 3Tempo de aceleragdo com/sem carga s 57/5,2 5,8/5,2 59/55
E5.10 EFreio de servigo Freio por atrito (acionamento mecanico)
gi 6.1 iMotor de tragdo, poténcia no regime S2 60 min kW 4,5
~§:6.1.1 12. Motor de acionamento, poténcia $2 60 min kW 45
%56.2 EMotor de elevagdo, poténcia no regime S3 kW 15
256.3 5Bateria conforme DIN 43531/35/36 DIN 43531A
g: 6.4 | Tens&o da bateria/capacidade nominal V/Ah | 48/625 | 48/750 48/ 625 48/750
gib.s 5Peso da bateria kg 855 1025 855 1025
2!6.6.1 |Consumo de energia conforme ciclo EN kWh/h 3,9 4,1 4,5
%Eb.bz EEquivalente de CO, de acordo com a norma EN 1SO 23308 kg/h0 21 2,2 2,4
_§l 6.7 |Desempenho da movimentag&o t/h 12 124 138
§E6.8 EEficiéncia de movimentagao conforme VDI 2198 t/kWh 22,9 23 251
58.1 ETipo de controle da unidade Impulso/AC
110.1 | Pressao de operagao para acessorios bar 230
}'10.2 EFluxo de dleo para acessorios Umin 27
§E1o.7 ENivel sonoro conforme EN 12053 dB (A) 67
3
310.8 DIN 15170 H

|
|
!
1Acoplamento de reboque, especificagao/tipo DIN
|
i
|
|
|

- Esta ficha técnica, conforme diretriz VDI 2198, menciona apenas os valores técnicos do veiculo padrao. Pneus diferentes, outros tipos de mastro,
acessorios adicionais etc. podem fornecer outros valores.

- 6.6.1: 60 ciclos de trabalho/h




Jungheinrich Lift Truck Ltda.

Equipamentos de Transporte, Lda.

Rod. Vice Prefeito Hermenegildo Tonolli, 2535

Galpdo 2
CEP13295-000

_ As unidades de produgdo alemas em
|tU peva SP Norderstedt, Moosburg e Landsberg sdo  jso go01
Tel. +55113511-6295 certificadas, assim como nosso Centro de S0 14001
contato@jungheinrich com.br Pegas Originais em Kaltenkirchen.

www.jungheinrich.com.br
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