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Mobile Robots Use Case-ek
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Mobile Robots.
Use cases - Alkalma I teruletek
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Alkalmazasi terulet — Magas emelés
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Mobile robot ellensulyos kialakitassal és szabad
villakkal.

Optimalizalt helyigény

Kiprébalt és megbizhaté technoldgia Jungheinrich
mindségben.

Alkalmas 24/7-es hasznalatra.
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Preciz navigacio reflektorok segitségével.

Automatizacios bemutato - Fékuszban a Mobile Robotok 04.06.2026
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Alkalmazasi terulet — Magas emelés
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Mobile robot tamasztokaros kivitelben
Optimalizalt helyigény
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Kiprobalt és megbizhato technolodgia Jungheinrich
mindségben.
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Alkalmas 24/7-es hasznalatra.
Preciz navigacio reflektorok segitségével.
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Alkalmazasi terulet — vontatas beltéren
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ROBOTICS

LIDAR alapu konturnavigacio (reflektorok nélkal)

Kulonbozé kuplungtipusok elérhetbek. Akar
automata lekapocslas is megoldhato.

VDA 5050 kompatibilitas.

Egyszer( stand-alone projektek akar szerverigény
nélkul

Hamarosan kultéri alkalmazas is lehetséges!
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Alkalmazasi terulet — Underload transport.

Automatizacios bemutato - Fékuszban a Mobile Robotok
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arculee M

Raklapok horizontalis szallitasa standardizalt
,backpack”™ek és ataddallomasok segitsegével.

Kulonboz6 méretl egységrakomanyok kezelése
lehetséges.

A lehet6 legkisebb helyigény.
Alkalmas 24/7-es hasznalatra.
LIDAR alapu konturnavigacio (reflektorok nélkal)
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Alkalmazasi terulet — KLT lada kezelés.
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Teljesen automatikus anyagellatas kis méret
egységrakomanyokhoz (KLT mdanyag ladak).
Nagy szallitasi kapacitas

Aktiv akadalykikerulés
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Kulonb6zb méretl ladak preciz kezelése

LIDAR alapu konturnavigacio (reflektorok nélkul)
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Alkalmazasi terulet — Automata sziikfolyosés (VNA) raktarozas

Automatizacios bemutato - Fékuszban a Mobile Robotok

EKXa

Pontos pozicionalas és automatikus folyosovaltas.

Opcionalis 360°-0s biztonsagi érzékelbtechnoldgia
nyitott tipusu, szlkfolyosds alkalmazasra.

Optimalis helykihasznalas hagyomanyos
magassagu raktarakban

Alkalmas 24/7-es hasznalatra.

Induktiv megvezetés + transzponder technologia —
a manualis rendszerekhez hasonldan
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Uj Mobile Robot generacié

EAEa + EACa

A kialakitas otvozi a biztonsagot, a stabilitast és a
mozgékonysagot.

Intelligens energiagazdalkodasi rendszer a
vezeérléstdl az integralt litium-ion akkumulatorig és a
toltési technologiaig.

Azonnali és egyértelmi tajékoztatas tavolrol
jelzéfények, kozelrél pedig kijelzd segitsegével.
SLAM navigacio (reflektorok nélkul).

Al-alapu rakatfelismerés

Intelligens akadalyfelismereés és kikerulés.

VDA 5050 kompatibilitas.

LED-szalag és intuitiv kijelz6.
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Rakomany erzekeles.
Az egységrakomanyokat Al algoritmusok erzekelik.

Rakomanykezelés

‘ e » Az egységrakomanyokat 3D kamerak, lIézeres szkennerek és Al-

S S alapu képfeldolgozas segitségével érzékelik

! » Lehetbvé teszi a kézzel nem pontosan elhelyezett raklapok
biztonsagos felvételét és lerakasat

» Megbizhato kezelést és alacsony hibaaranyt biztosit

ELERHETO

Egységrakomany képzok (raklapok)

1200 x 800 mm méretl raklapok/rakomanyhordozok
alinak rendelkezésre (Aruleldgassal max. 1250 x 850
mm)

Az egysegrakomanyok korét folyamatosan bdvitjuk
Az ugyfélspecifikus rakomanyhordozok projekt
alapon tesztelhet6k

Raklap tipus

CHEP - Euro gitterbox

E;th? (DIN 15155/8)
paletta

Méretek

1200 x 800
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A termék legfontosabb jellemzoi.

Rugalmas raklapfelvétel a 3D célfelismerésnek koszonhetéen
(akar £ 100 mm-es eltérést és £ 10°-0s torzulast is kompenzal).

A 360°-0s biztonsagi érzékelérendszer biztositja a biztonsagos
navigaciot olyan vegyes Uzemmaodban, ahol emberek és kézi
vezérlési ipari targoncak is jelen vannak. (ISO 3691-4)

DUNGHEINRICH

A beépitett érintéképerny6 egyértelmad utasitasokat ad
a mikodés gyors helyreallitdasahoz megszakitasok esetén.

A 70 mm-nél magasabb akadalyokat a
3D-s targyfelismerés segitségével megbizhatdan felismerhetdk
és biztonsagosan kikerulhet6k.

Intelligens energiagazdalkodas a vezérl6kozponttol
az integralt litium-ion akkumulatorig és a toltérendszerig.
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Mennyibe kerul?

Projekt budget arak robot darabszam alapjan*

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
EAE212a 88000€ 155000€ 219000€ 270000€ 328000€ 379000€ 437000€ 488000€ 546000€ 597000¢€
EAC212a 95000€ 168000€ 239000€ 297000€ 361000€ 420000€ 484000€ 542000€ 606000€ 665000¢€

Az ar tartalmazza: Average Budget Price per Robot
= Robot Li-lon akkumulatorral

= 3D akadalyfelismerés és kikerulés
= Toltéallomas
-
-

Implementacio
Software licenszek

Az ar nem tartalmazza:

= |/O perifériak

= Host interface (opcio)

* Felh6alapu szolgaltatas dija

mEAC 212a
WEAE 212a

Prica incl. Implemenation

*Osszetett projektek esetén (pl. nagy layout, ahol szamos
allomas, hosszu utvonalak stb. talalhatok) tovabbi koltsegek
merulhetnek fel

Fleet size
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Mennyibe kerul?

Projekt budget arak robot darabszam alapjan*

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

EAE212a 88000€ 155000€ 219000€ 270000€ 328000€ 379000€ 437000€ 488000€ 546000€ 597000¢€

EAC212a 95000€ 168000€ 239000€ 297000€ 361000€ 420000€ 484000€ 542000€ 606000€ 665000¢€

Az ar tartalmazza:

= Robot Li-lon akkumulatorral

3D akadalyfelismerés és kikerulés
Toltéallomas

Implementacio

Software licenszek Hosszutavu bérlet is lehetséges,
Az 4 nem tartalmazza: akar a teljes flottara (szoftverrel,

= |/O perifériak

*  Host interface (opcio) uzembehelyezéssel egyutt!)

* Felh6alapu szolgaltatas dija

*Osszetett projektek esetén (pl. nagy layout, ahol szamos
allomas, hosszu utvonalak stb. talalhatok) tovabbi koltsegek
merulhetnek fel
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