Reczny wozek paletowy
AM (20/120p

Wysokosé podnoszenia: 120 mm / Udzwig: 2000 kg

JUNGHEINRICH



AM 120/120p

AM 120p

AM 120

AM20p
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08/2026
Dane techniczne wedtug VDI

51.1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
12 Typ AM 120p
| 1
‘5 |13 |Naped recznie
0
g 1.4 Obstuga wézka z pozycji operatora Recznie
8 15 Udéwig /tadunek Q kg 2000
g 1.6 Odlegtosc srodka ciezkosci tadunku od czota widet c mm 610 570
| |
:1.9 :Rozstaw osi kot y mm 1245 165
| 1
32.1 3 Masa wtasna kg 81 78 75
I 1
R
N |
g 1211 /Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 81 78 64
| 1
| |
} }
31 Ogumienie V-BV | N-BN | V-GV |N-GN | V-BV | N-BN | C-GV | N-GN
> 132 Wymiary két, przéd @ 200x50
[ 1
9 ! 7] (7] (7] [}
& 3.3  'Wymiary kot tyt 2 80x90 ? 80x90
L YAy KOL Y 80x70 | 80x65 72 180x70| 80x65 X
£ 135 |Liczba két przéd / tyt (x = naped) 2/2
2 36 Rozstaw két, przéd b10 mm 120
] I 1
E | 1
137 |Rozstaw két, tyt b1l mm 520
| |
54.4 EWysokos’é podnoszenia (h3) h3 mm 120
(4.9 | Min./maks. wysoko$¢ dyszla w pozyciji podczas jazdy h14 mm 170
1414 ' Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 | Wysokos¢ opuszczonych widet h13 mm 85
1419 Dtugosc catkowita 1 mm 1555 | 1475
2 14211 | Szerokos¢ catkowita b1 mm 680
= | /
> 4 ymiary wide mm x 160 x x160 x
3 1422 'Wymi idet :/l 51x160 x 1220 51x160 x 1140
14.25 :Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 680
14.32 | Przeswit pomiedzy osiami kot m2 mm 34
14341 Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1610
14.34.2, Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1830 1810
.35 Promiefi skretu Wa mm 1410 1330
T T
I I
I I
B l
g /5.3 | Predko$¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,1/0,05
O I I
I I
I I

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




"1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
1.2 1 Typ AM 120p
1 1
5 |13 Naped recznie
0
g 1.4 | Obstuga wézka z pozycji operatora Recznie
8 15 'Udéwig/tadunek Q kg 2000
g .6 :Odlegtoéé srodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 485 405
I |
1 1
1.9 'Rozstaw osi kot y mm 995 835
—
:2.1 'Masa wtasna kg 72 69 65
1 1
1 1
o |
g
N 1
g 1211 ' Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 72 69 | 66 64
1 1
1 1
1 1
I |
31 Ogumienie V-BV | N-BN |V-GV gN V-BV | N-BN | V-GV | N-GN
>0 1
-§ 13.2 | Wymiary két, przéd @ 200x50
o) 1 1
Q. I ) . 7] [4] ] ]
E :3.3 :Wymlary kot, tyt 80x70 | 80x65 2 80x90 80x70  80x65 0 80x90
~ 1 1
2 3.5 |Liczba kot przéd / tyt (x = naped) 2/2
_‘5" '3.6  'Rozstaw kot, przéd b10 mm 120
g 1
13.7  |Rozstaw két, tyt b1 mm 520
1 1
El"l' EWysokos’é podnoszenia (h3) h3 mm 120
149 | Min./maks. wysoko$¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 170
'4.14  'Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 | Wysoko$¢ opuszczonych widet h13 mm 85
1419 | Dtugos¢ catkowita 1 mm 1305 | 145
2 14211 | Szerokosc catkowita b1 mm 680
— 1
g |
E 14.22 | Wymiary widet :;l mm 51x160 x 970 51x160 x 810
425 :Zewngtrzny rozstaw widet b5 mm 680
1 1
14.32 | Przeswit pomiedzy osiami két m2 mm 34
54.34.1 ESzerokoéé korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1610
14.34.2 | Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1810
54.35 EPromieﬁ skretu Wa mm 160 1000
k=)
T m/s 0,1/0,05
o

1
1
|
5.3
1
1
1

T
1
1
1
1
1
1
1
:
:Prgdkos'é opuszczania z tadunkiem / bez tadunku
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia,

innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.




1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
12 Typ AM 120p
'S 51.3 ENaped recznie
~§ i1.4 iObs{uga wdzka z pozycji operatora Recznie
& 115 Udiwig/tadunek Q kg 2000
g i1.6 iOdlegtoéé $rodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 610 570
i |
19 ‘Rozstaw osi k6t y mm 1245 165
——t
12.1 'Masa wtasna kg 75 72 69
1211 | Masa wiasna (wraz z akumulatorem) kg 75 72 YA
52.2 ENacisk na o$ z tadunkiem przdd / tyt - -/- 636 /1432
2
>
° 52.3 ENacisk na os bez tadunku przéd / tyt = =f= 21/ 47
i |
.
31 Ogumienie V-BV | N-BN |V-GV|N-GN| V-BV | N-BN |V-GV| N-GN
> 53.2 EWymiary két, przod ?200x50
E 13.3 iWymiary Ko, tyt 80370 803 45 080x90 80370 802 g5 080x%0
£ 135 |Liczba két przod / tyt (x = naped) 2/2
3 53.6 ERozstaw kot, przéd b10 mm 120
§
:3.7 :Rozstaw kot, tyt b1l mm 360
; :
3#.4 EWysokos'é podnoszenia (h3) h3 mm 120
4.9 | Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 170 1220/ 170
5#.14 EMaks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
415 :Wysokos'c' opuszczonych widet h13 mm 85
}'A.19 thugos'(: catkowita 1 mm 1555 | 1475
- 4.20 ' Dtugosé korpusu wézka 2 mm 2 340
-E ih.2‘l.1 iSzerokos’t’: catkowita bl mm 520
3 4.22 ' Wymiary widet Zl mm 51x 160 x 1220 ‘ 51x 160 x 1140
54.25 ?Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
54.32 E Przeswit pomigdzy osiami két m2 mm 34
14.34.1 Szerokogé korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) |Ast mm 1610
54.34.2552eroko§é korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1830 1810
4,35 Promiefi skretu Wa mm 1410 ‘ 1330
k=)
g Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,1/0,05
o

I
I
|
5.3
I
I
I

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




51.1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
1.2 1 Typ AM 120p
'S 51.3 ENaped recznie
~§ 51.4 EObs{uga wdzka z pozycji operatora Recznie
& 115 Udiwig/tadunek Q kg 2000
g 51.6 EOdlegtoéé $rodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 485 405
| |
19 Rozstaw osi kot y mm 995 835
—
:2.1 'Masa wtasna kg 66 63 59
| |
| I
g1
‘N
g 52.1.1 E Masa wiasna (wraz z akumulatorem) kg 66 63 A
| |
| I
.
31 Ogumienie V-BV | N-BN | V-6V | N-GN| V-BV | N-BN | V-GV | N-GN
> 53.2 EWymiary két, przod 200x50
E is.s iWymiary Kt, tyk 80370 803 g5 080x90 80370 802 45 080x90
£ 135 |Liczba két przod / tyt (x = naped) 2/2
3 53.6 ERozstaw kot, przéd b10 mm 120
g
:3.7 :Rozstaw kot, tyt b1l mm 360 335 360
: :
El"l' EWysokos’é podnoszenia (h3) h3 mm 120
149 | Min./maks. wysoko$¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 170
EA.M EMaks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 205
1415 | Wysoko$¢ opuszczonych widet h13 mm 85
EA.19 EDtugos’(’: catkowita 1 mm 1305 | 145
5 54.21.1 ESzerokoéé catkowita b1 mm 520
§ 54.22 EWymiary widet :;l mm 51x160 x 970 51x160 x 810
14,25 :Zewngtrzny rozstaw widet b5 mm 520
54.32 EPrzes’wit pomiedzy osiami kot m2 mm 34
54.34.1 ESzerokoéé korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1610
14.34.2 | Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1810
54.35 EPromieﬁ skretu Wa mm 160 1000
I I
I I
Sy | |
-2 153 | Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,1/0,05
o |
| |
| |
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




"1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
1.2 1 Typ AM 120
1 1
5 |13 Naped recznie
0
g 1.4 | Obstuga wézka z pozycji operatora Recznie
8 15 'Udéwig/tadunek Q kg 2000
g .6 :Odlegtoéé srodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 405 485
I |
1 1
1.9 'Rozstaw osi kot y mm 835 995
—
:2.1 'Masa wtasna kg 59 63 66
1 1
1 1
o |
g
N 1
g 1211 'Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 59 63 66
1 1
1 1
1 1
I |
31 Ogumienie N-GN | V-GV | N-BN | V-BV | N-GN| V-GV | N-BN | V-BY
> 3.2 | Wymiary két, przéd @ 200x50
1 1
T | [7] [4] [/] 4]
& '3.3  'Wymiary kot tyt @ 80x90 @ 80x90
L5 ymiary KoLty 7% 180x65/80x70 7" |80x65 80x70
£ 135 |Liczba két przod / tyt (x = naped) 2/2
3 53.6 ERozstaw kot, przéd b10 mm 120
[} 1 1
E 1 1
137 |Rozstaw ko, tyt b1l mm 360
I |
El"l' EWysokos’é podnoszenia (h3) h3 mm 120
149 | Min./maks. wysoko$¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 170
'4.14  'Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 200
1415 | Wysoko$¢ opuszczonych widet h13 mm 85
1419 | Dtugos¢ catkowita 1 mm 145 | 1305
2 14211 | Szerokosc catkowita b1 mm 520
— 1
g |
E 14.22 | Wymiary widet Zl mm 51x 160 x 810 51x160 x 970
425 :Zewngtrzny rozstaw widet b5 mm 520
1 1
14.32 | Przeswit pomiedzy osiami két m2 mm 34 38
54.34.1 ESzerokoéé korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1610
14.34.2 | Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1810
54.35 EPromieﬁ skretu Wa mm 1000 160
k=)
T m/s 0,1/0,05
o

1
1
|
5.3
1
1
1

T
1
1
1
1
1
1
1
:
:Prgdkos'é opuszczania z tadunkiem / bez tadunku
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia,

innych masztéw, osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.




1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
12 Typ AM 120
'S 51.3 ENaped recznie
~§ i1.4 iObs{uga wdzka z pozycji operatora Recznie
& 115 Udiwig/tadunek Q kg 2000
g i1.6 iOdlegtoéé $rodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 570 610
i |
19 ‘Rozstaw osi k6t y mm 165 1245
——t
12.1 'Masa wtasna kg 69 72 75
1211 | Masa wiasna (wraz z akumulatorem) kg 69 72 75
52.2 ENacisk na o$ z tadunkiem przdd / tyt kg 636 /1432 -/-
i
>
°© 52.3 ENacisk na o$ bez tadunku przdd / tyt kg 21/ 47 -/ -
i |
.
31 Ogumienie N-GN |V-GV| N-BN | V-BV |N-GN|V-GV| N-BN | V-BV
> 53.2 EWymiary két, przod @ 200x50
133 Wymiary ket tyt 2 80x90 ‘ 2 1 2 | pgoxe0 |2
e : : 80x65|80x70 80x65|80x90
£ 135 |Liczba két przod / tyt (x = naped) 2/2
3 53.6 ERozstaw kot, przéd b10 mm 120
g8
:3.7 :Rozstaw kot, tyt b1l mm 360
; :
3#.4 EWysokos'é podnoszenia (h3) h3 mm 120
4.9 | Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 170
5#.14 EMaks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 200
415 :Wysokos'c' opuszczonych widet h13 mm 85
}'A.19 thugos'(: catkowita T mm 1475 | 1565
- 4.20 ' Dtugosé korpusu wézka 2 mm 340 5
-E ih.2‘l.1 iSzerokos’t’: catkowita bl mm 520
3 4.22 ' Wymiary widet Zl mm 51x 160 x 1140 ‘ 51x160 x 1220
54.25 ?Zewnetrzny rozstaw widet b5 mm 520
54.32 E Przeswit pomigdzy osiami két m2 mm 38
14.34.1 Szerokogé korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) |Ast mm 1610
54.34.2552eroko§é korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1810 1830
4,35 Promiefi skretu Wa mm 1330 1410
k=)
g Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,1/0,05
o

I
I
|
5.3
I
I
I

- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego

ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




51.1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
1.2 1 Typ AM 20
'S 51.3 ENaped recznie
~§ 51.4 EObs{uga wdzka z pozycji operatora Recznie
& 115 Udiwig/tadunek Q kg 2000
g 51.6 EOdlegtoéé $rodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 405 485
| |
19 Rozstaw osi kot y mm 835 995
—
:2.1 'Masa wtasna kg 65 69 72
| |
| I
g1
‘N
g 52.1.1 E Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 65 69 72
| |
| I
.
31 Ogumienie N-GN | V-GV | V-BV | N-BN | N-GN | V-GV | N-BN | V-BV
> 53.2 EWymiary két, przod @ 200x50
E is.s iWymiary Kt, tyk 2 80x90 80370 803 55 280090 | 03 o5 80370
£ 135 |Liczba két przod / tyt (x = naped) 2/2
3 53.6 ERozstaw kot, przéd b10 mm 120
g
:3.7 :Rozstaw kot, tyt b1l mm 520
: :
El"l' EWysokos’é podnoszenia (h3) h3 mm 120
149 | Min./maks. wysoko$¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 170
EA.M EMaks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 200
1415 | Wysoko$¢ opuszczonych widet h13 mm 85
EA.19 EDtugos’(’: catkowita 0 mm 145 | 1305
5 54.21.1 ESzerokoéé catkowita b1 mm 680
§ 54.22 EWymiary widet Zl mm 51x160 x 810 51x160 x 970
14,25 :Zewngtrzny rozstaw widet b5 mm 680
54.32 EPrzes’wit pomiedzy osiami kot m2 mm 38
54.34.1 ESzerokoéé korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1610
14.34.2 | Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1810
54.35 EPromieﬁ skretu Wa mm 1000 1160
I I
I I
Sy | |
-2 153 | Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,1/0,05
o |
| |
| |
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




51.1 EProducent (nazwa skrécona) Inne (OEM)
1.2 1 Typ AM 120
1 1
5 |13 Naped recznie
0
g 1.4 | Obstuga wézka z pozycji operatora Recznie
8 15 'Udéwig/tadunek Q kg 2000
g .6 :Odlegtoéé srodka cigzkosci tadunku od czota widet c mm 570 610
! |
1 1
1.9 'Rozstaw osi kot y mm 1165 1245
—
:2.1 'Masa wtasna kg 75 78 81
1 1
1 1
o |
E 1 1
N |
g 1211 ' Masa wtasna (wraz z akumulatorem) kg 75 78 81
1 1
1 1
1 1
! |
31 Ogumienie N-GN | V-GV | N-BN | V-BV | N-GN| V-GV | V-BV | N-BN
> 132 | Wymiary két, przéd @ 200x50
(=2 1
N 133 'Wymiary ket tyt gsowo | 2 | @ 0 80x90 0
L5 L 80x65|80x70 80x65
£ 135 |Liczba két przod / tyt (x = naped) 2/2
3 53.6 ERozstaw kot, przéd b10 mm 120
[} 1 1
E 1 1
137 |Rozstaw ko, tyt b1l mm 520
! |
El"l' EWysokos’é podnoszenia (h3) h3 mm 120
149 | Min./maks. wysoko$¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h14 mm 170
'4.14  'Maks. wysokos¢ podtogi operatora h12 mm 200
1415 | Wysoko$¢ opuszczonych widet h13 mm 85
1419 | Dtugos¢ catkowita 1 mm 1475 ‘ 1555
2 14211 | Szerokosc catkowita b1 mm 680
— 1
g |
E 14.22 | Wymiary widet :;l mm 51x160 x 1140 51x160 x 1220
425 :Zewngtrzny rozstaw widet b5 mm 680
1 1
14.32 | Przeswit pomiedzy osiami két m2 mm 38
54.34.1 ESzerokoéé korytarza roboczego (paleta 1000 x 1200 poprzecznie) Ast mm 1610
14.34.2 | Szerokos¢ korytarza roboczego (paleta 800x1200 wzdtuz) Ast mm 1810 1830
4,35 Promieri skretu Wa mm 1330 1410
1 1
1 1
Sy | |
-2 153 | Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,1/0,05
O 1 1
1 1
1 1
- Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wézka standardowego. W przypadku zastosowania innego
ogumienia, innych masztéw, osprzetu itp. parametry te mogg ulec zmianie.




Jungheinrich Polska Sp. z 0.0.

ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ozaréw Mazowiecki

PL1130082801
telefon +48 22 332 88 00
Niemieckie zaktady produkcyjne w
faX +48 22 332 88 01 Norderstedt, Moosburgu i Landsbergu oraz s 9001
infolinia 0801300 801 nasze Centrum Czesci Zamiennych w SO 14001
Keltenkirchen posiadaja certyfikaty ISO.
info@jungheinrich.pl

Wozki jezdniowe firmy Jungheinrich

i L spetniajg europejskie wymogi c €
www.jungheinrich.pl bezpieczeristwa.

JUNGHEINRICH



	Ręczny wózek paletowy

