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Elektricni visokoodvizni vilicar z dvigom
opornih krakov

DviZna visina: 2300-4700 mm / Nosilnost: 1000-1200 kg
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ERC 110zi/112zi
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ERC 110zi/112zi

ERC 112zi

Dvojni teleskop ZT

Dvojni teleskop ZZ

Trojni teleskop DZ

Dvig (h3)

2300 mm
2500 mm
2700 mm
2900 mm
3200 mm
3600 mm
3900 mm
4100 mm
4300 mm
2300 mm
2500 mm
2900 mm
3200 mm
3600 mm
3900 mm
4090 mm
4300 mm
4700 mm

Visina teleskopa
(spuséene vilice)
(h1)

1650 mm
1750 mm
1850 mm
1950 mm
2100 mm
2300 mm
2450 mm
2550 mm
2650 mm
1600 mm
1700 mm
1900 mm
2050 mm
2250 mm
2400 mm
1845 mm
1915 mm

2050 mm

Prosti dvig (h2)

100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
100 mm
1125 mm
1225 mm
1425 mm
15756 mm
1775 mm
1925 mm
1338 mm
1408 mm
1564 mm

Visina
iztegnjenega
teleskopa
(h4)

2775 mm
2975 mm
3175 mm
3375 mm
3675 mm
4075 mm
4375 mm
4575 mm
4775 mm
2775 mm
2975 mm
3375 mm
3675 mm
4075 mm
4375 mm
4597 mm
4807 mm

5213 mm




Razpredelnica VDI

08/2026

51.1 EProizvajalec (kratko poimenovanije)

Jungheinrich

1.2 |Tipska oznaka ERC 112z
- E1.3 EPogon Elektro
E i1.4 iUpravljanje V nacinu hoje
= 1.5 | Nosilnost/obremenitev Q kg 1200
;5 i1.5.1 iNazivna nosilnost/obremenitev pri dvigu teleskopa Q kg 1200
- 11.5.2 | Nazivna nosilnost/obremenitev pri dvigu opornih krakov Q kg 1600
@ 51.6 iOddaljenost teziS¢a bremena c mm 600
1.8 |0ddaljenost bremena X mm 965
i1.9 iMedosna razdalja y mm 1544
E2.1.1 ELastna teZa (vkljuéno z baterijo) kg 925
/2.2 |0sna obremenitev z bremenom spredaj/zadaj kg 945 /1180
| !
o | |
8
'23  'Osna obremenitev brez bremena spredaj/zadaj kg 675 /250
i |
.
33.1 3 Kolesa Poliuretan (PU)
13.2 | Velikost koles spredaj ©2230x70
'ag_." 33.3 EVelikost koles zadaj P85x95/@85x75
= 34 Dodatna kolesa @140 x 54
‘\Qu' '35  'Kolesa, Stevilo spredaj/zadaj (x = gnano kolo) X +1/2
é 53.6 5Kolotek sprednjih koles b10  mm 507
N~ 1 1
37 Kolotek zadnjih koles b1 mm 385
———
142 1Visina teleskopa (spuseene vilice) (h1) h1 mm 1950
4.3 | Prosti dvig (h2) h2 mm 100
54.4 EDvig (h3) h3 mm 2900
145 Vigina iztegnjenega teleskopa (h4) hé mm 3375
EA.b EOsnovni dvig h5 mm 122
iA.B iViéina sedeZa/stojisca h7 mm 176
o 4.9 |Visina ro¢aja upravljalnega droga v poloZaju za voznjo, najmanj/najve¢ h14 mm 1037 /1293
£ 415 Vigina v spustenlegi M3 mm 90
g 419 | Celotna dolzina 1 mm 1982
! 4,20 Dolzina vkljuéno s hrbtiggem vilic 2 mm 832
S 14211 | Celotna Sirina b1 mm 800
:‘A.ZZ zMere rogljev vilic s/e/l. mm 56 x 185 x 1150
1425 :Zunanji razmik vilic b5 mm 570
}’A.32 EOddaljenost od tal na sredini med osema m2 mm 18
54.34.1 5§irina delovnega hodnika (paleta 1000 x 1200, preéno) Ast mm 2198
|4.34.2 Delovna irina (paleta 800 x 1200 vzdolzno) Ast mm 2248
'4.35 Radij obratanja Wa  mm 1813
3 5.1 3 Hitrost voznje z bremenom/brez bremena km/h 6/6
"é 55.2 EHitrost dvigovanja z bremenom/brez bremena m/s 0,16/0,29
g '5.3  'Hitrost spus¢anja z bremenom/brez bremena m/s 0,41/0,37
g 55.8 5Najvet’:je vzpenjanje z bremenom/brez bremena % 5/10
: |
= |
"gu Generatorsko
o

I
I
:
/5.10 |Delovna zavora
I
I
I
I
1




56.1 EVozni motor, mo¢ S2 60 min kW 0,9
.—g i6.2 iDviini motor, mo& pri $3 kW 22
g 6.3 | Baterija po DIN 43531/35/36 Ne
% 56.4 iNapetost baterije, nazivna kapaciteta V/Ah 24./105
E Eé.5 ETeia baterije kg 45
g 16.6.1 | Poraba energije po ciklu EN kWh/h 0,83
£ 16.6.2 1C02 ekvivalent po EN ISO 23308 kg/hO 0,45
E §6.7 EPretok blaga t/h 45
:6.8.1 :Poraba energije pri najve¢jem pretoku blaga kWh/h 1,18
38.1 iNat':in krmiljenja voznje AC
0 I
& i
g E10.7 EHrupnost po EN12053 dB (A) 64,6
i |
i |
- Ta tipski list po direktivi VDI 2198 navaja samo tehni¢ne vrednosti standardnega vozila. Odstopajoca oplas¢enja, drugi teleskopi, dodatne naprave ipd.
imajo lahko druga¢ne vrednosti.

Vrednosti v tabeli veljajo za prostor za baterijo S, teleskop ZT2900, baterija 105 Ah.

— St. VDI 1.8: pri DZ-trojnem teleskopu s prostim dvigom: x - 40 mm. Oporni kraki dvignjeni: — 51 mm.

— St. VDI 4.19: pri DZ-trojnem teleskopu: 11 + 40 mm. platforma spodaj: + 383 mm.

- St. VDI 4.20: pri DZ-trojnem teleskopu: 12 + 40 mm. platforma spodaj: + 383 mm.

— St. VDI 4.34.1: diagonalno po VDI: $irina delovnega hodnika + 370 mm; pri DZ-trojnem teleskopu: irina delovnega hodnika + 40
mm; plos¢ad spodaj: + 383 mm.

— St. VDI 4.34.2: diagonalno po VDI: $irina delovnega hodnika + 206 mm; pri DZ-trojnem teleskopu: irina delovnega hodnika + 40
mm; plos¢ad spodaj: + 383 mm.

— St. VDI 4.35: platforma spodaj: + 367 mm; oporna kraka dvignjena: — 51 mm.

— St. VDI 5.8: vrednosti v tabeli se nana3ajo na nazivno breme (1.5). Pri najvecji obremenitvi ob dvigu opornih krakov (1.5.2): najvecji
vzpon z bremenom = 3,5 %.

— St. VDI 6.2: ERC 110zi: S3 5 %; ERC 112zi: S310 %.




Jungheinrich, d.o.o.

Korenova cesta 11, 1241 Kamnik

Telefon:
Centrala 0156104 80
Prodaja 0156104 85
Najem 015610490 Certificirane so nemske proizvodne
H lokacije v Norderstedtu, Moosburgu in
SeerS 01 561 04' 95 Landjsbergu, ravr:u t;ko distribugijski ::g 1923;1
Faks 0156217 79 center originalnih rezervnih delov v
Kaltenkirchnu.
info@jungheinrich.si

ustrezajo evropskim varnostnim

Vilicarji in vozicki podjetja Jungheinrich c €
predpisom.

www.jungheinrich.si
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