Mobile Robot lading trekken binnen

Trekvermogen : 5000 kg
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VDI-tabel

08/2026

ik EFabrikant (korte naam) Jungheinrich
1.2 | Typeaanduiding fabrikant EZS 350a
1 1
- 1.3 ' Aandrijving Elektrisch
£ 14 |Bediening AGV
[} 1 1
€ 11.5.3 | Trekvermogen Q kg 5000
c
2 1.7 |Nominale trekkracht N 1000
I |
1 1
:1.9 :Wielbasis y mm 149
1 1
52.1.1 EEigen gewicht (incl. accu) kg 1333
I |
c i i
[¢] | 1
= i 1
] b |
% 12.3  1Aslast onbelast voor/achter kg 594 /739
© { i
I |
1 1
——
:3.1 :Banden Vulkollan ®
/3.2 |Bandenmaat, voor 2230 x 77
1 1
3 3.3 'Bandenmaat, achter 2250 x 80
w0 1 1
E 3.5 |Wielen, aantal voor/achter (x = aangedreven) 1x/2
< —
8 1 1
o o
= /3.7 |Spoorbreedte, achter b1 mm 680
| |
54.12 EKoppelingshoogte h10 mm 158
1419 |Totale lengte 1 mm 1962
c 54.21.1 ETotale breedte b1 mm 980
w 1 1
g’ 1 1
E Do
= 14.32 | Bodemvrijheid midden wielbasis m2 mm 50
1 1
| |
55.1 ERijsnelheid met last/onbelast km/u 8/12,5
/5.5 | Trekkracht met last/onbelast N 1000 /1000
" /5.6 'Max. trekkracht met last/onbelast N 3700/3700
. /5.0 |Rem generatorisch
O 1 1
0 1 1
@ 1 1
a I i
6.11 |Parkeerrem Automatische parkeerrem
1 1
——
:6.1 :Rijmotor, vermogen S2 60 min kW 2,8
® 16.3 | Accu volgens DIN 43531/35/36 nee
— 1 1
S 16.4 ' Accuspanning/nominaal vermogen V/Ah 247620
5 e
B 1 1
= 1 1
S 1 1
o 6.5 | Accugewicht kg 460
£ .
I |

- Dit typeblad volgens VDI-richtlijn 2198 noemt alleen de technische waarden van de standaardmachine. Afwijkende banden, andere hefmasten, extra
systemen etc. kunnen resulteren in andere waarden.




- VDI-nr. 4.9: de hoogte geldt voor de uitvoering met jetPILOT

- VDI-nr. 4.12: de waarde voor de koppelingshoogte geldt voor een enkelvoudige steekkoppeling. Andere koppelingshoogtes zijn
leverbaar

- VDI-nr. 4.19: omdat er verschillende koppelingen leverbaar zijn, geldt de waarde voor de totale lengte inclusief een enkelvoudige
steekkoppeling

- VDI-nr. 5.7: zie treklastdiagram

- VDI-nr. 5.5: bij deze waarde betreft het de nominale trekkracht

- VDI-nr. 5.6: zie treklastdiagram
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