Mobile Robot per il traino indoor

Capacita di traino: 5000 kg
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09/2026
Tabella VDI

51.1 ECostruttore (sigla) Jungheinrich
1.2 |Indicazioni modello del costruttore EZS 350a
1 1
2 :1.3 :Trazione Elettrico
(S)
b 14 Uso AGV
- 1 1
o 11.5.3 ' Capacita di traino Q kg 5000
g 1.7 | Forza di traino nominale N 1000
© i |
1 1
:1.9 :Interasse ruote y mm 1149
1 1
1 1
52.1.1 EPeso proprio (inclusa batteria) kg 1333
i |
1 1
1 1
i |
— 1 1
$ I 1
1 1
o 12.3 i Carico sull'asse senza carico ant./post. kg 594 /739
: I
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
} t
:3.1 :Gommatura Vulkollan ®
/3.2 | Dimensione ruote anteriori 2230 x 77
1 1
o '3.3 ' Dimensione ruote, posteriori 2250 x 80
%: /3.5 | Numero ruote anteriori/posteriori (x = motrici) 1x/2
< 1 1
2 | |
g 1 1
m 1 1
13.7 | Larghezza di transito, posteriore b1l mm 680
: :
1 1
1 1
1 1
EA.19 ELunghezza totale u mm 1962
® 14.21.1, Larghezza totale b1 mm 980
c“ﬁ : :
1 1
S P
c 1 1
o | I
n 1 1
g :4.32 :Luce libera da terra centro interasse ruote m2 mm 50
£ I |
[m] 1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
E 5.1 EVelocité di traslazione con/senza carico km/h 8/12,5
5.5 | Forza di traino con/senza carico N 1000 /1000
1 1
— :5.6 :Max. forza di trazione con/senza carico N 3700/3700
c
.g 15.10 |Freno di servizio rigenerativo
o | |
w0 | 1
e I I
o 1 I
/6.11 |Freno di stazionamento Freno di stazionamento automatico
: :
1 1
1 1
t }
3 16.1 'Motore di traslazione, prestazione con S2 60 min kW 2,8
§ 16.3 | Batteria ai sensi della DIN 43531/35/36 no
1 1
% 16.4 ' Tensione batteria/capacita nominale V/Ah 24/390
3 | |
o e
= b
) 6.5 | Peso batteria kg 460
s | |
S | |
= 1 1
1 1
- Ai sensi della direttiva VDI 2198, questa scheda tecnica cita solo i valori tecnici dell'apparecchio standard. Gommature diverse, altri montanti, attrezzature
ecc. possono modificare i valori.




- Num. VDI 4.9: l'altezza si riferisce alla versione con jetPILOT

- Num. VDI 4.12: il valore dell’altezza del gancio & relativa al gancio ad innesto singolo. Sono disponibili altre altezze di innesto del
gancio

- Num. VDI 4.19: poiché sono disponibili diversi sistemi di gancio, l'indicazione vale per la lunghezza totale con gancio singolo

- Num. VDI 5.1: vedere il diagramma di traino

- Num. VDI 5.5: questo valore si riferisce alla forza di traino nominale

- Num. VDI 5.6: vedere diagramma di traino
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