ant

BY JUNGHEINRICH

Empilhadeira contrabalancada elétrica de
quatro rodas

CBH 2.0-3.5

Altura de elevagao: 3300-4800 mm / Capacidade de carga:
2000-3500 kg




CBH 2.0-3.5

Empilhadeiras que simplesmente funcionam.

Projetada para atuar em diferentes condi¢des de ambiente.

A empilhadeira elétrica AntOn by Jungheinrich CBH oferece o que faz diferenga em rotinas exigentes: tecnologia resistente,
facilidade de uso e alto desempenho.

Seja no armazém, na area externa ou na rampa de carregamento: A CBH pode ser usada em diversas aplicagdes e entrega
desempenho onde for preciso. Desde movimentagao interna, passando pelo eficiente carregamento e descarregamento de
caminhdes, até operacdes ageis em espagos estreitos — a empilhadeira elétrica facilita suas atividades.

Ela se destaca nao apenas no uso didrio, mas também pela disponibilidade rapida e pela relagao custo-beneficio que torna a
entrada na eletromobilidade especialmente atraente.

Disponivel em trés versdes bem planejadas e com moderna tecnologia de bateria de litio, a CBH oferece exatamente a flexibilidade
que sua empresa precisa hoje — facilitando a escolha por uma empilhadeira que simplesmente funciona.

Todos os beneficios em um olhar

- Tecnologia confidvel para o uso diario.

- Trés configuragdes disponiveis para as mais diversas necessidades.

- Operagao simples garante um trabalho mais confortavel.

- Tecnologia de bateria de litio permite carregamento rapido e desempenho constante.

- Alta disponibilidade para entrega especialmente rapida.

Versatil Sem complicagoes Econdmica

Desempenho funcional para
qualquer tipo de uso.

Tecnologia intuitiva que torna o
trabalho diario mais facil.

Empilhadeira para todas as
exigéncias e tarefas variadas.

« Com dois niveis de capacidades de  + Painel de LED com visualizagdo - Bateria de litio 80 V livre de

carga e trés versoes de
equipamento cada, apresenta
solugdes para diversas aplicagées,
necessidades e faixas de
orcamento.

Construgdo compacta e
movimentacao agil — até mesmo
em locais com pouco espago.
Pneus grandes e alto
desimpedimento do piso permitem
o uso em terrenos irregulares e em
areas externas.

Carregamento flexivel por meio de
carregador externo ou integrado,
conforme o modelo.

Velocidade de diregao de até 17
km/h para mais eficiéncia nas
operagdes do dia a dia.

rapida de todas as informacdes.
Elementos funcionais simples —
painel de facil uso, pedal
confortavel e conector de
carregamento a prova d'agua.
Visibilidade ideal para uma boa
visdo geral no dia a dia.

Assento do operador ergonémico,
volante da diregao ajustavel e,
conforme a versao, com assento
confortavel e bastante espago
para as pernas.

manutengao — mais tempo de uso,
menos tempo de parada.

Maior velocidade de elevacdo para
ganho de tempo em qualquer tarefa.
Alta disponibilidade com
investimento acessivel.

Entrega rapida de pegas de
reposi¢cao para manter a
produtividade.



Mastros

CBH 2.0 (V1: ZT3300, ISS, ZH 1), CBH 2.5 (V1: ZT3300, ISS, ZH 1)

Mastro telescépico duplo ZT

CBH 2.0 (V2: DZ4800, ISS, ZH 2, Eco1), CBH 2.0 (V3: DZ4800, ASS, ZH 2,

Com3)

Mastro triplo DZ

CBH 2.5 (V2: DZ4800, ISS, ZH 2, Eco), CBH 2.5 (V3: DZ4800, ASS, ZH 2,

Com3)

Mastro triplo DZ

CBH 3.0 (V1: ZT3300, ISS, ZH 1), CBH 3.5 (V1: ZT3300, ISS, ZH 1)

Mastro telescépico duplo ZT

CBH 3.0 (V2: DZ4800, ISS, ZH 2, Eco1), CBH 3.0 (V3: DZ4800, ASS, ZH 2,
Com3), CBH 3.5 (V2: DZ4800, ISS, ZH 2, Eco1), CBH 3.5 (V3: DZ4800, ASS,

ZH 2, Com3)

Mastro triplo DZ

Elevagdo (h3)

3300 mm

Elevagdo (h3)

4800 mm

Elevagdo (h3)

4800 mm

Elevagdo (h3)

3300 mm

Elevagdo (h3)

4800 mm

Altura
do
mastro
retraido
(h1)

2240
mm

Altura
do
mastro
retraido
(h1)

2265
mm

Altura
do
mastro
retraido
(h1)

2265
mm

Altura
do
mastro
retraido
(h1)

2215
mm

Altura
do
mastro
retraido
(h1)

2265
mm

Elevagao livre
(h2)

195 mm

Elevagao livre
(h2)

1240 mm

Elevagdo livre
(h2)

1240 mm

Elevagdo livre
(h2)

135 mm

Elevagao livre
(h2)

170 mm

Altura do
mastro
estendido
(hs)

4360 mm

Altura do
mastro
estendido
(hs)

5855 mm

Altura do
mastro
estendido
(hs)

5895 mm

Altura do
mastro
estendido
(h&)

4430 mm

Altura do
mastro
estendido
(hs)

5975 mm

Inclinacao
do porta-
garfos,
paraa
frente/
para tras

6/10°

Inclinagao
do porta-
garfos,
paraa
frente/
para tras

6/6°

Inclinagdo
do porta-
garfos,
paraa
frente/
para tras

6/6°

Inclinacdo
do porta-
garfos,
paraa
frente/
para tras

6/10°

Inclinacao
do porta-
garfos,
paraa
frente/
para tras

6/6°




Tabela VDI (CBH 2.0)

31.1 iFabricante (nome curto) Jungheinrich
1.2 |Denominagao do fabricante CBH 2.0
§ 31.3 EUnidade de tragdo Elétrico
:‘Z 1.4 | Tipo de operagéo Sentado
— 1 I
%’ 1.5 !Capacidade de carga/carga Q kg 2000
g 1.6 |Distancia do centro de gravidade da carga c mm 500
I I
© 1.8 ! Distancia da carga X mm 495
I I
1.9 | Distancia entre rodas y mm 1540
1 1
32.1.1 iPeso proprio (incluindo bateria) kg 3549
12.2 | Carga por eixo com carga dianteira/traseira kg 4930/ 619
I 1
. .
2 l
[} I I
e :2.3 :Carga por eixo sem carga dianteira/traseira kg 1635/1909
I I
I I
I I
I I
R
131 'Pneus Superelastico (SE)
13.2 |, Tamanho do pneu, dianteiro 7.00-12
% 33.3 iTamanho do pneu, traseiro 18x7-8
wn
o 13.5  |Rodas, quantidade dianteira/traseira (x=tracionadas) 2x/2
I I
g '3.6  !Distancia entre rodas, dianteira b10 mm 975
©
= 1
m I I
13.7 1 Distancia entre rodas, traseira b1l mm 955
I I
I I
——
‘41 Inclinagdo do mastro dianteira/traseira a/lB ° 6/10
4.2 |Altura do mastro retraido (h1) h1  mm 2090
'4.3  'Elevacao livre (h2) h2 mm 120
‘b4 Elevagdo (h3) h3 mm 3000
I I
4.5 | Altura do mastro estendido (h4) h4  mm 4025
3A.7 iAltura do teto de protegdo do operador (cabine) hé mm 2165
14,8 | Altura do assento/altura da plataforma ao piso h7 mm 1095
1 1
«» 412 'Altura de acoplamento h10 mm 310
@© I I
% 419 Comprimento total 1 mm 3535
1 I
3 14.20 | Comprimento incluindo a parte inferior do garfo 2 mm 2385
[V . |
& 14211 iLargura total b1  mm 154
0 1 1
c | . . s/e/
g 4.22  Dimensdes do garfo 0 mm 40 x 122 x 1150
o 3&.23 EClasse de conexdo do porta-garfo 2A
(424 | Largura do porta-garfo b3 mm 1040
I I
'4.31 Desimpedimento do piso com carga sob o mastro m1l mm 125
1432 | Desimpedimento do piso no centro da distancia entre rodas m2 mm 150
I I
14.34.1 ! Largura do corredor de trabalho (palete 1000x1200 na posigdo transversal) Ast mm 3824
4342 Largura do corredor de trabalho (palete 800x1200 na posigéo longitudinal) Ast mm 4024
14.35 |Raio de diregao Wa mm 2129
34.36 iMenor distancia do ponto de articulagdo b13 mm 662
3 5.1 EVelocidade de deslocamento com/sem carga km/h 14/15
/6.2 Velocidade de elevagao com/sem carga m/s 0,4/0,41
o 6.3 Velocidade de descida com/sem carga m/s 0,54/0,56
E 5.5 1For(;a de tragdo nominal com/sem carga N 2090/2090
5 5.6 | Forgamax.de tragdo com/sem carga N 12570 /12570
- I I
E 5.7 1Capacidade de subida da rampa com/sem carga % 7114
/6.8 |Capacidade méx. subida da rampa com/sem carga % 15/20
3 5.9 iTempo de aceleragdo com/sem carga s 7.9/75




o 5.0 [Freiode servigo hidraulica
:g 36.1 iMotor de tracdo, poténcia no regime S2 60 min kW 10
—
@ 162 Motor de elevagao, poténcia no regime S3 kW 16
$ 36.4 iTenséo da bateria/capacidade nominal V/Ah 80/230
g 16.6.1 |Consumo de energia conforme ciclo EN kWh/h 6,77
1 I
ﬁ 16.6.2 'Equivalente de CO, de acordo com a norma EN ISO 23308 kg/h 3,66
_3 16.7  |Desempenho da movimentagao t/h 16
— I I
o | 1
o 16.8.1 'Consumo de energia com maximo desempenho da movimentagéo kWh/h 5,88
o [} I
g 1 1
Z T T . R
:8.1 'Tipo de controle da unidade AC
110.1 | Pressao de operagao para acessorios bar 180
110.2  'Fluxo de ¢leo para acessorios U/min 35
wn I I
e 1
":'; 1 1
o | 1
110.7 | Nivel sonoro conforme EN 12053 dB (A) 74
I I
I I
I I
| 1
- Esta ficha técnica, conforme diretriz VDI 2198, menciona apenas os valores técnicos do veiculo padrdo. Pneus diferentes, outros tipos de mastro,
acessorios adicionais etc. podem fornecer outros valores.




Tabela VDI (CBH 2.5)

31.1 iFabricante (nome curto) Jungheinrich
1.2 |Denominagao do fabricante CBH2.5
§ 31.3 EUnidade de tragdo Elétrico
:‘Z 1.4 | Tipo de operagéo Sentado
— 1 I
%’ 1.5 !Capacidade de carga/carga Q kg 2500
g 1.6 |Distancia do centro de gravidade da carga c mm 500
I I
© 1.8 ! Distancia da carga X mm 495
I I
1.9 | Distancia entre rodas y mm 1740
1 1
32.1.1 iPeso proprio (incluindo bateria) kg 3977
12.2 | Carga por eixo com carga dianteira/traseira kg 5795/ 682
I 1
. .
2 l
[} I I
e :2.3 :Carga por eixo sem carga dianteira/traseira kg 1865 /2112
I I
I I
I I
I I
R
131 'Pneus Superelastico (SE)
13.2 |, Tamanho do pneu, dianteiro 7.00-12
% 33.3 iTamanho do pneu, traseiro 18x7-8
wn
o 13.5  |Rodas, quantidade dianteira/traseira (x=tracionadas) 2x/2
I I
g '3.6  !Distancia entre rodas, dianteira b10 mm 975
©
= 1
m I I
13.7 1 Distancia entre rodas, traseira b1l mm 955
I I
I I
——
‘41 Inclinagdo do mastro dianteira/traseira a/lB ° 6/10
4.2 Altura do mastro retraido (h1) h1  mm 2090
'4.3  'Elevacao livre (h2) h2 mm 120
‘b4 Elevagdo (h3) h3 mm 3000
I I
4.5 | Altura do mastro estendido (h4) h4  mm 4025
3A.7 iAltura do teto de protegdo do operador (cabine) hé mm 2165
14,8 | Altura do assento/altura da plataforma ao piso h7 mm 1095
" 3A.12 iAltura de acoplamento h10 mm 3n
@© I I
% 419 Comprimento total 1 mm 3695
1 I
3 14.20 | Comprimento incluindo a parte inferior do garfo 2 mm 2545
[V . |
& 14211 iLargura total b1  mm 154
0 1 1
c | . . s/e/
g 4.22  Dimensdes do garfo 0 mm 40 x 122 x 1150
o 3&.23 EClasse de conexdo do porta-garfo 2A
(424 | Largura do porta-garfo b3 mm 1040
I I
'4.31 Desimpedimento do piso com carga sob o mastro m1l mm 125
1432 | Desimpedimento do piso no centro da distancia entre rodas m2 mm 170
I I
14.34.1 ! Largura do corredor de trabalho (palete 1000x1200 na posigdo transversal) Ast mm 3995
4342 Largura do corredor de trabalho (palete 800x1200 na posigéo longitudinal) Ast mm 4195
14.35 | Raio de diregao Wa mm 2300
34.36 iMenor distancia do ponto de articulagdo b13 mm 838
3 5.1 EVelocidade de deslocamento com/sem carga km/h 16 /17
/6.2 Velocidade de elevagao com/sem carga m/s 0,5/0,56
o 6.3 Velocidade de descida com/sem carga m/s 0,54/0,56
E 5.5 1For(;a de tragdo nominal com/sem carga N 2270/2270
5 5.6 | Forgamax.de tragdo com/sem carga N 13760 /13760
- I I
E 5.7 1Capacidade de subida da rampa com/sem carga % 14725
/6.8 |Capacidade méx. subida da rampa com/sem carga % 20/25
3 5.9 iTempo de aceleragdo com/sem carga s 6,6/6,4




o 5.0 [Freiode servigo hidraulica
:g 36.1 iMotor de tracdo, poténcia no regime S2 60 min kW 17
—
@ 162 Motor de elevagao, poténcia no regime S3 kW 26
$ 36.4 iTenséo da bateria/capacidade nominal V/Ah 80/230
g 16.6.1 |Consumo de energia conforme ciclo EN kWh/h 71
1 I
ﬁ 16.6.2 'Equivalente de CO, de acordo com a norma EN ISO 23308 kg/h 3,84
_3 16.7  |Desempenho da movimentagao t/h 150
— I I
3
o 16.8.1 'Consumo de energia com maximo desempenho da movimentagéo kWh/h 6,21
o [} I
g 1 1
Z T T . R
:8.1 'Tipo de controle da unidade AC
110.1 | Pressao de operagao para acessorios bar 180
110.2  'Fluxo de ¢leo para acessorios U/min 35
&
5
o
dB (A) 74

110.7 |Nivel sonoro conforme EN 12053

- Esta ficha técnica, conforme diretriz VDI 2198, menciona apenas os valores técnicos do veiculo padrdo. Pneus diferentes, outros tipos de mastro,

acessorios adicionais etc. podem fornecer outros valores.




Tabela VDI (CBH 3.0)

31.1 iFabricante (nome curto) Jungheinrich
1.2 |Denominagao do fabricante CBH3.0
§ 31.3 EUnidade de tragdo Elétrico
:‘Z 1.4 | Tipo de operagéo Sentado
— 1 I
%’ 1.5 !Capacidade de carga/carga Q kg 3000
g 1.6 |Distancia do centro de gravidade da carga c mm 500
I I
© 1.8 ! Distancia da carga X mm 481
I I
1.9 | Distancia entre rodas y mm 1740
1 1
32.1.1 iPeso préprio (incluindo bateria) kg 4335
12.2 | Carga por eixo com carga dianteira/traseira kg 6575 /760
I 1
.
2 l
[} I I
e :2.3 :Carga por eixo sem carga dianteira/traseira kg 1880/ 2455
I I
I I
I I
I I
R
131 'Pneus Superelastico (SE)
13.2 |, Tamanho do pneu, dianteiro 28x9-15
% 33.3 iTamanho do pneu, traseiro 200/50-10
wn
o 13.5  |Rodas, quantidade dianteira/traseira (x=tracionadas) 2x/2
I I
g '3.6  !Distancia entre rodas, dianteira b10 mm 1010
©
= 1
m I I
13.7 1 Distancia entre rodas, traseira b1l mm 955
I I
I I
——
‘41 Inclinagdo do mastro dianteira/traseira a/lB ° 6/10
4.2 |Altura do mastro retraido (h1) h1  mm 2070
'4.3  'Elevacao livre (h2) h2 mm 135
‘b4 Elevagdo (h3) h3 mm 3000
I I
4.5 | Altura do mastro estendido (h4) h4  mm 4095
3A.7 iAltura do teto de protegdo do operador (cabine) hé mm 2180
4.8 | Altura do assento/altura da plataforma ao piso h7 mm 1110
1 1
«» 412 'Altura de acoplamento h10 mm 307
@© I I
% 419 Comprimento total 1 mm 3712
1 I
3 14.20 | Comprimento incluindo a parte inferior do garfo 2 mm 2562
[V . |
& 14211 iLargura total b1  mm 1210
0 1 1
c | . . s/e/
g 4.22  Dimensdes do garfo 0 mm 45 x122 x 1150
o 3&.23 EClasse de conexdo do porta-garfo 3A
(424 | Largura do porta-garfo b3 mm 1100
I I
'4.31 Desimpedimento do piso com carga sob o mastro m1l mm 130
1432 | Desimpedimento do piso no centro da distancia entre rodas m2 mm 185
I I
14.34.1 ! Largura do corredor de trabalho (palete 1000x1200 na posigdo transversal) Ast mm 4060
4342 Largura do corredor de trabalho (palete 800x1200 na posigéo longitudinal) Ast mm 4260
14.35 | Raio de diregao Wa mm 2379
34.36 iMenor distancia do ponto de articulagdo b13 mm 838
3 5.1 EVelocidade de deslocamento com/sem carga km/h 16 /17
/6.2 Velocidade de elevagao com/sem carga m/s 0,42/0,55
o 6.3 Velocidade de descida com/sem carga m/s 0,43/0,44
E 5.5 1For(;a de tragdo nominal com/sem carga N 2770172770
5 6.6 |Forga méx. de tragdo com/sem carga N 16280/16280
(=] 1 1 G ¢ g
- I I
E 5.7 1Capacidade de subida da rampa com/sem carga % 12723
/6.8 |Capacidade méx. subida da rampa com/sem carga % 20/25
3 5.9 iTempo de aceleragdo com/sem carga s 6,7/6,3




o 5.0 [Freiode servigo hidraulica
:g 36.1 iMotor de tracdo, poténcia no regime S2 60 min kW 17
—
@ 162 Motor de elevagao, poténcia no regime S3 kW 26
$ 36.4 iTenséo da bateria/capacidade nominal V/Ah 80/230
g 16.6.1 |Consumo de energia conforme ciclo EN kWh/h 10,73
1 I
ﬁ 16.6.2 'Equivalente de CO, de acordo com a norma EN ISO 23308 kg/h 5,8
_3 16.7  |Desempenho da movimentagao t/h 180
— I I
3
o 16.8.1 'Consumo de energia com maximo desempenho da movimentagéo kWh/h 10,01
o [} I
g 1 1
Z T T . R
:8.1 'Tipo de controle da unidade AC
110.1 | Pressao de operagao para acessorios bar 180
110.2  'Fluxo de ¢leo para acessorios U/min 35
&
5
o
dB (A) 74

110.7 |Nivel sonoro conforme EN 12053

- Esta ficha técnica, conforme diretriz VDI 2198, menciona apenas os valores técnicos do veiculo padrdo. Pneus diferentes, outros tipos de mastro,

acessorios adicionais etc. podem fornecer outros valores.




Tabela VDI (CBH 3.5)

31.1 iFabricante (nome curto) Jungheinrich
1.2 |Denominagao do fabricante CBH3.5
§ 31.3 EUnidade de tragdo Elétrico
:‘Z 1.4 | Tipo de operagéo Sentado
— 1 I
%’ 1.5 !Capacidade de carga/carga Q kg 3500
g 1.6 |Distancia do centro de gravidade da carga c mm 500
I I
© 1.8 ! Distancia da carga X mm 486
I I
1.9 | Distancia entre rodas y mm 1740
1 1
32.1 iPeso préprio kg L64L4
12.2 | Carga por eixo com carga dianteira/traseira kg 7355/789
I 1
.
2 l
[} I I
e :2.3 :Carga por eixo sem carga dianteira/traseira kg 1870/ 2774
I I
I I
I I
I I
R
131 'Pneus Superelastico (SE)
13.2 |, Tamanho do pneu, dianteiro 28x9-15
% 33.3 iTamanho do pneu, traseiro 200/50-10
wn
o 13.5  |Rodas, quantidade dianteira/traseira (x=tracionadas) 2x/2
I I
g '3.6  !Distancia entre rodas, dianteira b10 mm 1010
©
= 1
m I I
13.7 1 Distancia entre rodas, traseira b1l mm 955
I I
I I
——
‘41 Inclinagdo do mastro dianteira/traseira a/lB ° 6/10
4.2 Altura do mastro retraido (h1) h1  mm 2070
'4.3  'Elevacao livre (h2) h2 mm 135
‘b4 Elevagdo (h3) h3 mm 3000
I I
4.5 | Altura do mastro estendido (h4) h4  mm 4095
3A.7 iAltura do teto de protegdo do operador (cabine) hé mm 2180
4.8 | Altura do assento/altura da plataforma ao piso h7 mm 1110
1 1
«» 412 'Altura de acoplamento h10 mm 307
@© I I
% 419 Comprimento total 1 mm 3773
1 I
3 14.20 | Comprimento incluindo a parte inferior do garfo 2 mm 2623
[V . |
& 14211 iLargura total b1  mm 1210
0 1 1
c | . . s/e/
g 4.22  Dimensdes do garfo 0 mm 50 x 122 x 1150
o 3&.23 EClasse de conexdo do porta-garfo 3A
(424 | Largura do porta-garfo b3 mm 1100
I I
'4.31 Desimpedimento do piso com carga sob o mastro m1l mm 130
1432 | Desimpedimento do piso no centro da distancia entre rodas m2 mm 185
I I
14.34.1 ! Largura do corredor de trabalho (palete 1000x1200 na posigdo transversal) Ast mm 414
4342 Largura do corredor de trabalho (palete 800x1200 na posigéo longitudinal) Ast mm 4314
14.35 | Raio de diregao Wa mm 2428
34.36 iMenor distancia do ponto de articulagdo b13 mm 838
3 5.1 EVelocidade de deslocamento com/sem carga km/h 16 /17
/6.2 Velocidade de elevagao com/sem carga m/s 0,42/0,55
o 6.3 Velocidade de descida com/sem carga m/s 0,43/0,44
E 5.5 1For(;a de tragdo nominal com/sem carga N 3030/3030
5 5.6 | Forgamax.de tragdo com/sem carga N 18100 /18100
- I I
E 5.7 1Capacidade de subida da rampa com/sem carga % 10/19
/6.8 |Capacidade méx. subida da rampa com/sem carga % 18/25

3 5.9 iTempo de aceleragdo com/sem carga s 65/6




o 5.0 [Freiode servigo hidraulica
:g 36.1 iMotor de tracdo, poténcia no regime S2 60 min kW 17
—
@ 162 Motor de elevagao, poténcia no regime S3 kW 26
$ 36.4 iTenséo da bateria/capacidade nominal V/Ah 80/280
g 16.6.1 |Consumo de energia conforme ciclo EN kWh/h 1,43
1 I
ﬁ 16.6.2 'Equivalente de CO, de acordo com a norma EN ISO 23308 kg/h 6,18
_3 16.7  |Desempenho da movimentagao t/h 217
— I I
o | 1
o 16.8.1 'Consumo de energia com maximo desempenho da movimentagéo kWh/h 9,86
o [} I
g 1 1
Z T T . R
:8.1 'Tipo de controle da unidade AC
110.1 | Pressao de operagao para acessorios bar 180
110.2  'Fluxo de ¢leo para acessorios U/min 35
wn I I
e 1
":'; 1 1
o | 1
110.7 | Nivel sonoro conforme EN 12053 dB (A) 74
I I
I I
I I
| 1
- Esta ficha técnica, conforme diretriz VDI 2198, menciona apenas os valores técnicos do veiculo padrdo. Pneus diferentes, outros tipos de mastro,
acessorios adicionais etc. podem fornecer outros valores.
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Jungheinrich Lift Truck Ltda.

Equipamentos de Transporte, Lda.

Rod. Vice Prefeito Hermenegildo Tonolli, 2535

Galpao 2
CEP13295-000
ltupeva — SP
As unidades de produgdo alemas em
Tel. +55113511-6295 Norderstedt, Moosburg e Landsberg sdo 150 9001
certificadas, assim como nosso Centro de SO 14001
contato@jungheinrich.com.br Pegas Originais em Kaltenkirchen.

www.jungheinrich.com.br
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