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Kanyarodaskor kormanyszogtédl figgd automatikus sebességhatarolas: minél nagyobb a rakomany, annal kisebb a sebesség az ivben
térténd kanyarodaskor. Nagyobb biztonsag a raktarban a gépek, a dolgozok és az aru tekintetében.

Az operationCONTROL asszisztensrendszer egy tulterhelés elleni védelem. A targonca figyelmezteti a kezelét a maradvanyteherbiras
elérésekor. [gy megakadalyozza a targonca esetleges felborulasat és folyamatos biztonsdgos munkavégzést garantal.

A driveCONTROL menetvezérlés a magassagtol fuggden automatikusan szabalyozza a targonca menetsebességét. Ezaltal biztonsagosabb a
haladas megemelt rakomannyal is és a munkaciklus folyaman pontos betarolast biztosit.

A liftCONTROL rendszer gyors és biztonsagos be-és kitarolast garantal az oszlopdontés szabalyozasaval. Amikor a teher kapacitasanak
egyharmadat elérte, az oszlop automatikusan fuggéleges helyzetbe all vissza, hogy a rakomanyt biztonsagosan lehessen szallitani.

A speedCONTROL-lal minden menethelyzetben (lejtd, emelkedd) az elére meghatarozott menetsebesség valtozatlan marad. [gy
biztositotta folyamatos biztonsagos szallitas.

A palletCONTROL egy szenzor segitségével felismeri a raklapot és a kezeldkar rezgésével jelzi a kezeldnek az optimalis raklap poziciot. A
maximalis menetdinamika és az intelligen curveCONTROL rendszerrel egyutt barmilyen teher esetén optimalis teljesitmény érhetd el.

A liftNAVIGATION egy félautomata rendszer toldoszlopos targoncakhoz. A kivant emelési magassag elévalasztasa utan a raktariranyitasi
WMS rendszer megfeleld raktarpoziciot elkiuldi kdzvetlenll a targoncanak. Amint a kezeld eléri a megadott allvanypoziciot a villak
automatikusan a kivalasztott raktarhelyre emelkednek.

A lift CONTROL az oszlopkitolas és oszlopddnteés sebesseget szabalyozza. A menetsebesség csdkkentése mellett az emeldoszlop ddntesi
sebességet automatikusan szabalyozza egy meghatarozott magassag felett. Ennek készonhetden a kezeld gyorsabban és
biztonsagosabban rakodhat.

A positionCONTROL beallitja a raktarhoz igazitott, eldre kivalasztott emelési magassagot. A révid utvonalnak és az optimalizalt
magassaghak, valamint a rakodasi munkak kozti kevesebb raforditasnak e€s gyorsabb készenletnek kdszonhetben idd és energia takarithato
meg.

A kijelzdn talalhato terheléskijelzés tajekoztatja a kezeldt a megemelt teher tdmegérdl. Ezzel megakadalyozhatd a targonca tulterhelése és
biztonsagosabb az aruszallitas a raktarban.

Az érzékeld a kezeldkar dblesszogetdl fuggden szabalyozza a targonca sebességet. Az aru betarolasa egyszerubb annak kdszdnhetden,
hogy a gep automatikusan mozgasra az érzekenyseget csdkkenti.

A villakon elhelyezett lézer segitségevel a lézervilla pontosan megmutatja a villak helyzetét, igy kuléndsen biztonsagos és hatékony be-,
illetve kitarolast biztosit a raktarban.

A villakamera rendkivUl biztonsagos és hatékony be-, illetve kitarolast biztosit a raktarban. Kézvetlendl a villavégre kerUl felszerelésre és a
kezel6fulkében ergonomikusan elhelyezett képernyd mutatja a helyzetét. Ez megovja a sérulésektdl az arut, a targoncat, valamint a raktari
berendezéseket is.

Az emelési magassagkijelzé megmutatja a gép kijelzéjén az adott emelési magassagot. Ez segiti a pontos munkavégzést nagy
magassagokban is az aru felvételénél, valamint lehelyezésénél. [gy csdkken a balesetek kockazata.



